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- Briilord ilk defa kullanmadan once ldtfen driintn butdnlesik ve lizumlu bir pargasi olarak briilorle beraber verilen bu
kullanma kilavuzu icinde yer alan “BRULORUN GUVENLE KULLANILMASI iCIN KULLANICIYA UYARI NOTLARY”
bolimiinu dikkatle okuyunuz. Briilér ve sistem (zerindeki calismalar sadece yetkili personel tarafindan yapilmalidir.

- Briilorl calistirmadan veya onarimina baslamadan énce kullanma kilavuzunu dikkatle okuyunuz.
- Briilor (izerinde onarima baglamadan 6nce sistemin elektrik beslemesi kesilmelidir.
- Talimatlara titizlikle uyulmayip, calismalar dizgun ytrGtiimedigi tehlikeli kazalarin olusmasi mimkinddr.
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Uvgounluk Bevani

Asagidaki urunlerimizin

BPM...; BGN...; BT...; BTG...; BTL...; TBML...; Comist...;
Gl...; Gl...Mist; Minicomist...; PYR...; RiINOx...; Spark...;
Sparkgas...; TBG...;TBL...; TBML ...; TS...; IBR...; IB...;
(Varyant: ... LX, diigik NOx emisyonlari igin)

D O X = C: —

Konut ve sanayi kullanimi igin hava Uflemeli sivi, gaz ve karma yakitl brulorler
asagidaki Avrupa Direktiflerinin minimum sartlarini karsilamaktadir:

2009/142/CE oooeeeseeeessreeessneeessnseessneen (D.AG.)
2004/108/CE..evvresmeeessresessreeessnseessneen (C.EM.)
2006/95/CE.....o.evresreeessreeessreeessnseessneens (D.B.T)
2006/82/CE ..vvorveeeseeeessresessnesessnssessneens (D.M.)

ve asagidaki Avrupa Standartlarina uygundur:

UNI EN 676:2008 (gaz ve kombinasyonu, gaz tarafi)
UNI EN 267:2002 (dizel ve kombinasyonu, dizel tarafi)

Bu uriinler bu nedenle asagidaki isaretle isaretlenmistir:
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BROLORON GOVENLE KULLANILMAS! IGIN KULLANICIYA UYARI NOTLARI

ONSOZ

Bu uyari notlar sivil kullanim ve sicak su Uretimi igin isitma sistemleri
bilesenlerinin saglikli kullanimini saglamak amaci ile hazirlanmigtir. Bu
notlar, yeterli glivenirlilige sahip donanimlarin, dogru olmayan ve hatali
kurulumlar veya uygunsuz ve mantiksiz kullanimlar sebebi ile zarara yol
agmasinin énlenmesi amaci ile nasil hareket edilecedini gostermektedir.
ilave olarak bu kilavuzdaki uyari notlari son kullanicilarin anlayabilecegi bir
dilde teknik olarak hazirlanmig olup, emniyetle ilgili hususlardan kullanicilarin
bilgi sahibi olmasin hedefler. Uretici, kurulum veya kullanim sirasinda tiretici
talimatlarina uyma konusundaki aksakliklardan kaynaklanan hatalarin
sebep oldugu hasarlardan kontratli olsun veya ekstra kontratli olsun
sorumlu degildir.

GENEL UYARI NOTLARI

+  Kullanim kilavuzu triintin 6zel ve gereki parcasidir ve mutlaka kullanicya
verilmesi gerekmektedir. Emniyetli kullanim, bakim ve kurulumla ilgili
onemli bilgiler icerdiginden kilavuzdaki uyarilari dikkatlice okuyunuz.
Kilavuzu ihtiyaciniz oldugunda bulabileceginiz yerde muhafaza
ediniz.

+ Malzemeler, gegerli standartlara ve (retici talimatina gére kalifiye
teknisyenler tarafindan kurulmalidir. “Kalifiye Teknikerler” demekle,
domestik 1sitma ve sicak su Uretimi sistem parcalari hakkinda uzman
ve Ozellikle tretici tarafindan yetkilendirilmis kisiler kastedismektedir.
Hatali kurulum insanlara, hayvanlara ve esyalara zarar verebilir. Bu tiir
zararlardan Uretici sorumlu degildir.

+ Ambalaj agildiginda bitin parcalarin mevcut oldugunu ve hasarsiz
oldugunu kontrol ediniz. Stiphede iseniz, malzemeler kullanmayin ve
saticiniza geri gdnderiniz. Ambalajlama malzemelerini ( tahta kafesli
sandik, plastik posetler, koptikler, vb... ) ¢ocuklarin ulasabilecekleri
yerden uzak tutunuz. Bu malzemeler toplanarak, cevre Kkirliligi
olusturmamalari igin uygun bir yere atilmalari gerekir.

+ Her hangi bir bakim veya temizleme isleminden 6nce ana elektrik
beslemesindeki sistem salterini kullanarak cihazinizin elektrigini kesin
veya ilgili bittin cihazlarin elektrigini keserek kapatin.

+ Eger sistemde hata varsa veya cihaziniz diizgiin galismiyorsa, cihazinizi
kapatin, tamir etmeye ¢alismayin veya malzemeye midahale etmeyin.
Bdyle durumlarda sadece yetkili servis ile irtibata geginiz. Her hangi
bir malzeme tamiri orijinal yedek malzemeler kullanilarak Baltur yetkili
servisleri tarafindan yapilmalidir. Yukaridaki durumlardaki hatali
eylemler malzemenin giivenirliligini tehlikeye atacaktir. Donanimin
dogru ve verimli galismasini saglamak igin yetkili servisler tarafindan
kullanma talimatlarina uygun sekilde periyodik bakimlarinin yapiimasi
gerekmektedir.

+ Donanimlar bagka bir kullaniciya satilir veya génderilirse veya sahibi
cihazi birakir veya tasir ise; kullanma kilavuzlarinin da daima cihazin
yaninda olmasini sadlayiniz. Bdylece yeni sahibi ve/veya monte eden
kisi kilavuzdan yararlanabilir.

+  Opsiyonel malzemeler veya (elektrik malzemesi dahil) kitler de dahil
olmak (izere cihazin biitiin donanimi igin sadece orijinal malzemeler
kullanilmalidir.

BRULORLER

+ Bu cihaz, sadece kazanlarda, sicak su kazanlari, firinlar veya diger
benzeri donanimlara baglanarak ve atmosferik ajanlara (yagmur, toz gibi)
maruz kalmayan uygulamalar iin kullaniimalidir.Bagka diger kullanim
sekilleri uygun olmayan kullanimdir ve dolayisiyla tehlikelidir.
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+ Brilér, yururlilikteki diizenlemelere gére ve her durumda diizgiin
yanmanin saglanabilecedi yeterlilikte havalandirmanin oldugu uygun
mahallere kurulmalidir.

+  Tehlikeli toksit karigimlar ve patlayici gaz formlari olusabilecedinden,
brilériin veya kazanin kuruldugu kazan dairesinin havalandirma
acikhginin ve brilér hava emis 1zgarasi agikliginin ebadini azaltmayin
ve kapatmayin.

+  Briilérii baglamadan énce, sistem beslemesi (elektrik, gaz, motorin, veya
baska yakit) ile alakali bilgileri iizerindeki etiketinden kontrol ediniz.
+ Brilérin sicak pargalarina dokunmayiniz. Genelde aleve yakin

alanlardaki ve yakit 6n 1sitma sistemindeki bu parcalar, cihazin ¢alismasi
esnasinda Isinirlar ve briilér durdugunda da bir siire sicak kalirlar.

+ Brilor artik kullaniimayacak ise yetkili teknikerler tarafindan asagidaki
islemler kesinlikle yapiimaldir;

a) Ana salterden elektrik besleme kablosu sokilerek, elektrik beslemesinin
kesilmesi,

b) Yakit beslemesini, kapama valfini kullanarak kapatiimasi ve valfin
agma kolunun sékilmesi,

c) Potansiyel tehlike olusturabilecek pargalarin emniyete alinmasi,

Ozel uyari notlari

+ Alev yanma odasinda olusacak sekilde brilériin isi Uretecine baglantisinin
emniyetle yapildigini kontrol edin.

+ Brilorii devreye almadan dnce ve en az yilda bir yetkili teknikerler
tarafindan test edilmesi gereken islemler asagida bildirilmistir;

a) Briilorlin yakit debisi ayarini, Isi jeneratoriniin kapasitesine gore
ayarlanmasi.

b) En azindan yurtrlikteki diizenlemeler ile bildirilen minimum hava ayari
degerinde briil6rin yanma verimliligini saglamak amaciyla yanma havasi
debisinin ayarlanmasi.

c) Hava kirliligine yol agan NOx ve yanmamis gazlarin yururlukteki
mevzuata gore miisaade edilen sinir degerlerini asmadiginin kontrolunun
yapilmasi.

d) Emniyet cihazlarinin ve ayar cihazlarinin diizgtin galistiginin kontroliintin
yapilmasi.

) Yanma Uriinleri tahliye edildigi kanalin durumunun kontrol edilmesi.

f) Ayar islemleri yapildiktan sonra ayar cihazlarinin mekanik emniyet
kilitlemelerinin yapiimasi,

g) Bruldr kullanma ve bakim kilavuzunun kazan dairesinde oldugunun
kontrollintin yapilmasi.

+ Eger briilér devamli olarak arizaya gegip duruyorsa, her defasinda
resetleme yapmayi denemeyiniz.En yakin yetkili servisi problemi ¢dzmesiicin
cagirnniz.

+ Yirirlikteki diizenlemelere gére ekipmanlarin caligtiriimasi ve bakiminin
sadece yetkili servisler tarafindan yapilmalidir.




BRULORUN GUVENLE KULLANILMASI iCiN KULLANICIYA UYARI NOTLARI

ELEKTRIK BAGLANTISI

+ Ekipmanlar sadece mevcut elektrik emniyet mevzuatina gére uygun
topraklama hattina mikemmel olarak baglandi§i takdirde elektriksel
olarak gtivenlidir. Bu lizumlu emniyet gereklerinin yerine getirildiginin
kontrolii gerekmektedir. Yerine getirildiginden stiphede iseniz kalifiye
bir elektrik teknisyenini arayarak sistemin denetimini yaptirin. Cink,
zayIf topraklama baglantisindan kaynaklanan hasarlardan uretici
sorumlu dedgildir.

+ Elektrik devrelerinin ekipmanlarin maksimum yiklenmelerine gére
uygunlugu yetkili servisler tarafindan kontrol edilmelidir. Teknik
etiketlerde de gosterildigi sekilde elektriksel kablolamalarin briiloriin
maksimum gekecedi glice gbre uygun ebatlarda oldugunun, ézellikle
kablo gaplarinin gekilen glic icin yeterli oldugunun kontrolunu kalifiye
elektrik teknisyenine yaptirtin.

+ Ekipmanlarin glic kaynag Uzerinde adaptdr, coklu soket ve uzatma
kablosu kullanmayin.

+ Mevcut emniyet mevzuatina gére ana gl¢ kaynaginin baglantisinda
kutuplu salter kullaniimasi gerekmektedir.

+ Brilorin elektrik baglantisinin notr topraklamasi olmalidir. Eger
iyonizasyon akimi topraklama yapiimamis nétrden kontrol ediliyorsa,
RC devresi icin terminal 2(ndtr) ve topraklama arasina baglantisi
olmalidir.

+ Elektrikli her hangi bir parganin kullanimi; agagida temel esaslari bildirilen
elektrik emniyet kurallarina uyulmasi ile s6z konusu olur;

o Vicudunuzun bir kismi dahi i1slak veya nemli iken ekipmanlara
dokunmayin.

0 Elektrik kablolarini gekmeyin.

o Ekipmanlari, atmosferik (yagmur, giines,..) ortamlarda, bu duruma uygun
depolama 6zelligi belirtilmedigi middetce birakmayin.

o Yetkisiz kisiler ve gocuklarin kullanimina izin vermeyin.

+ Ekipman elektrik kablolar kullanicilar tarafindan degistirilemez. Eger
kablolar zarar gordlyse, ekipmanin elektrigini kesiniz ve kablolarin
degistirimesi icin yetkili servisi arayin.

+ Ekipmani bir siire igin kullanmamaya karar verdiyseniz, elektrikle galisan
tim ekipmanlarin (pompa,briilér vb.) elektrik baglantisini kesmeniz
tavsiye edilir.

GAZ, MOTORIN VEYA DIGER YAKIT BESLEMELERINE AiT
BAGLANTILAR

Genel uyari notlari

+ Mevcut yasa ve kanunlara uygun olarak ve yetkili teknisyenler tarafindan
briilérin kurulumu gergeklestiriimelidir. Yanlig kurulum insana, hayvana
ve esyaya zarar verebilir ki bu asamada Uretici bu zarardan sorumlu
degildir.

+ Brilor kurulumundan énce sistemin diizgiin ¢alismasini aksatabilecek
yakit besleme hatti igerisindeki pisliklerin temizlenmesi tavsiye
edilmektedir.

+ Brilorin ilk defa devreye alinmasinda yetkili servislere asagidaki
kontrollari yaptirtin.

+ Brilérln bir sureligine kullanilmamasina karar verdiyseniz, yakit hatti
lizerindeki valf veya valflari kapatin.

Gaz kullanimina ait 6zel uyari notlari
« Yetkili teknik servise asagidaki kontrolleri yaptirtin:

a) besleme hattinin ve gaz yollarinin giincel diizenlemelere ve kanunlara
uygunlugunun kontrol edilmesi,

b) biitiin gaz baglantilarinin sizdirmaz oldugunun kontrold,
+ Gaz borularini elektrikli cihazlarin topraklamasi igin kullanmayin.

Kullanimda degil iken ekipmani galigir durumda birakmayin ve daima
gaz valfini kapali tutun.

Kullanici bir streligine uzaklara gittiginde brtilére gaz getiren ana
vanayi kapatiniz.

Eger gaz kokusu duyarsaniz :

) Gaz kokusu aldiiniz taktirde; elektrik digmelerinden higbirini
KESINLIKLE KULLANMAYIN.

b ) hemen kapi ve pencereleri agarak odanin havasini temizlemek icin
hava akimi saglayin.

c ) gaz vanalarini kapatin.
d ) teknik servisten yardim isteyin.

Q

+ Gaz yakitl cihazlarin bulundugu mahallerin havalandirma agikliklarini
kapatmayin, aksi takdirde zehirli ve patlayici karigimlarin tesekkl
etmesi ile tehlikeli durumlar meydana gelebilir.

YUKSEK VERIMLI KAZANLAR VE BENZERLERI IGIN BACALAR

Su vurgulanmalidir ki, yuksek verimlilikteki kazanlarda veya benzeri
uygulamalarda yanma trinleri (duman) géreceli olarak diistik sicaklikta
bacaya tahliye edilir. Bahsedilen durum icin, geleneksel bacalarda yanma
drtinlerinin kayda deger seviyede sogumasina, (hatta sicakliginin yogusma
noktasinin altina kadar diismesine) miisaade ettiginden bu bacalar ( gap
ve Isl izolasyonu yéniinden) uygun olmayabilir. Yogusma yapan bacada;
motorin veya fuel — oil yakildi§i takdirde bacanin duman gazinin
atmosfere atildigi kisminda kurum olusur. Eger gaz (dogalgaz , LPG,...)
yakiliyorsa baca boyunca yogusma suyu olusur. Yukarida bahsedilenler
gibi problemlerle kargilagiimamasi igin yiksek verimlilige sahip kazan ve
benzeri sistemlere bagli bacalar spesifik uygulamasina gére ( kesit ve 1si
izolasyonu yontinden ) boyutlandiriimalidir.
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TEKNIK OZELLIKLERI
E Mod. Gl 350 ME GI 510 ME
u min mn¥h 120 131
Gaz Debisi
r maks. mnh 478 654
) min kW 1188 1300
k Isil Glig
maks. kW 4752 6500
C Dogal Gazin Minimum Basinci mbar 200 75
e Volta; 3N ~ 50Hz - 400V
Motor Giicii kW 15 | 185
Alev Algilayici UV Fotosel -
Atesleme Transformeri 8 kV - 30 mA
Sigorta 50A-400V | 63A-400V
STANDART AKSESUARLAR
iZOLASYON CONTASI 2
SAPLAMA 6 Adet - M20 x 108
ALTI KOSELI SOMUN 6 Adet M20
DUZ RONDELA 6 Adet M20
GALISMA ALANI REV.: 19/11/200i|
mbar
i L
30 4 7 é
7 o
; ¥
25 3
1 S
|
11
20
15
10
5
0 T T kWx 1000
0 2 3
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TEKNIK KARAKTERISTIKLERI \" 0002670630
REV.: 29/10/2004
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BILESENLERIN LISTESI
1) Yanma bashgi
2) izolasyon contasi
3) Brilér baglanti flansi
4) Yanma bashgi hava ayar mekanizmasi
5) Hava ayar servomotoru
6) Hava presostati
7) Gaz filtresi
8) Cift gaz valfi
9) Elektrik panosu
10)Kelebek vana
11) Gaz ayar servomotoru
A A1 A2 B B1 C D E F L M N
Model . .
") min [ maks. a a min
Gl 350 ME 1160 | 490 | 670 | 1585 [ 750 | 1970 | 230 | 600 | 355 | 325 | 480 | M20 | 375
Gl 510 ME 1175 | 490 | 685 | 1540 | 750 | 2030 | 320 [ 625 | 430 [ 355 [ 520 | M20 | 440

*) CE standarth gaz yollu brilére ait boyut.
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A

o X cek sekil bozukluklaruinin 6niine gegmek i¢in 10 mm.lik minimum
BRULORUN KAZANA BAGLANMASI kalinlikta olacak sekilde diizenlenmelidir. Bu calisma tamamladiktan

sonra, dlisUk basing veya orta basing gaz besleme tipine gore ekteki
sayfalarda agiklandigi gibi brilére gaz borusunu baglayin.

—

Brlilor ile beraber verilen badlanti saplamalarinin kazan aynasindaki
delikli demir levhaya gore ilgili deliklerinde sabitledikten sonra demir
kazan aynasina brildr baglanir. Kazan aynasinin i¢ tarafindan
saplama civatalarinin kaynak edilmesi tavsiye edilir. Bdylece,
brilér sékildiginde somunlari ¢ikarirken saplama civatalarin
gevsemesi dnlenmis olur. Brilorl kazana baglamak icin, brilér
ile beraber verilen pul ve somunlari kullanin. Brilorin silindirik
yanma basli§i vardir; 6ncelikle kazan aynasini sabitleyin ve sonra
briiléri sabitleyin. Kazan kapagdinin isil yalitimi yok ise minimum 10
mm. kalinliktaki izolasyon contasi kazan aynasi ile kazan arasina
yerlestirilmelidir. Kazan aynasi, bizim gizimimize gére ve olabile-

D WO X = C:

BRULORUN KAZANA BAGLANMASI

1 - Kazan aynas|
2 - Izolasyon contasi

3 - Briilér baglanti flang:

0002933750

4 - Saplama civatalari
5 - Rondelall sabitleme somunu

6 - Briilor flang! sabitleme vidasi

Ayarlanabilir ayak baglantisini, 0002934500 nolu yandaki
gizimde gosterildigi gibi brilor alt tarafinda bulunan delige
yerlestirin.

0002934500

cod. 0002934500
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ELEKTRIKSEL BAGLANTILA

Brulérin cekecegi gice gére minimum uygun boyut-
taki U¢- fazli (veya tek-fazli) gl¢ besleme hatti Gzerine
sigortali anahtar konulmalidir. ilave olarak, yénetme-
likler, brulér gu¢ besleme hattina kolaylikla erisilebilen
kazan dairesinin disarisinda bulunan uygun bir mevkiye
bir adet acil kapama salterinin konulmasini zorunlu
tutar. Buatdn elektrik kablolari esnek kablo kiliflari ile
muhafaza edilmeli, oynamayacak sekilde baglanmali
ve yuksek- sicakliklara sahip elemanlardan uzaga
yerlegtiriimelidir.Elektrik baglantilar (hat ve termostat
baglantilari) icin ekteki elektrik devre semasini takip
edin.

ALGAK BASING GAZ BESLEME SISTEMI
(maks - 400 mm.SS)

lave olarak, bir gaz kesme vanasi, bir fltre, bir
titresim aliici baglanti, bir basing stabilizeri veya (gaz
besleme basinci 400 mm.SS.’=0.04 kg/cm 'dan daha
blylk oldugunda) bir basing reguilatort konulmahdir.
Bu donanimlar gizimimizde gdsterildigi sekilde
yerlestiriimelidir.

A

Brulor tarafindaki gaz hatti Gzerindeki gerekli
donanimlarin montaji i¢in asagidaki pratik ¢ozimleri
bildirmenin faydali olacagini disunuyoruz:

1) Atesleme aninda blylk basing disumlerini
Onlemek igin, stabilizerin (veya basing dusirtcinun)
baglandigi nokta ile brilér arasindaki gaz yolu boyu
1,5-2 mt. olmalidir. Bu borunun ¢api, brilér baglanti
fansi boru ¢apina esit veya daha blyuk boyutlu
olmalidir.

2) Basing stabilizori ¢ikisinda en iyi performansi
elde etmek igin filtre sonrasina yatay borular Gzerine
yerlestiriimelidir. Gaz basing regulatori brilér mak-
simum kapasitede calisiyorken ayarlanmalidir. Cikis
basincl, verebilecedi maksimum degerden ¢cok az
asagidaki basing degerine ayarlanmalidir. ( basing
ayar vidasinin neredeyse sonuna kadar sikarak
elde edilir.) Ayar vidasini sikarak, regulator ¢ikis
basinci artar ve ayar vidasini gevseterek regulator
¢ikisindaki basing azalir.-

3) Sokulebilir baglantilar yapmadan 6nce, brilér gaz
yolu girisine dirsek konulmasi tavsiye edilir. Bu
yerlesim, (eger dirsek konuldu ise) boru baglantisi
acildiktan sonra kazan kapaginin kolaylikla
aclimasina olanak saglar).

ORTA SINIF BASING DEGERINDEKi GAZ BORU HATTINA BiRDEN FAZLA BRULORUN

BAGLANMASININ GOSTERIMi

N° BT 8530/1
REV.: 15/11/1990

S |
O oo N O Wi -~

- Basing 6lgiim ve basing dlsirme (nitesi

- Gaz kesme vanasi

- Filtre

- Basing dlsdrticu regulator

- Gaz sayaci

- Acil durum gaz kesme vanasi ( bina disina konulmali)
- Kiiresel vana

- Filtre

- Son basing distiriicii regtilator / Stabilizer

10- Titresim alici baglanti

11- Flansh baglanti

D = Basing stabilizeri ile valf arasindaki mesafe (1.5 + 2 m)
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ORTA SINIF BASING DEGERINDEKI GAZ BORU HATTINA BiR BRULORUN

BAGLANMASININ GOSTERIMI
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Bu briilorler, gaz/hava karigimini yanma bash§inda yapan cebri
hava (flemeli briilorlerdir. Calisma egrisine bagdli olarak basingsiz
veya karsi basingli kazanlar i¢in uygundurlar. Yiksek alev
kararlili§i, tam emniyet ve tamamen yiksek seviyede yepyeni
performans saglar.

Elektronik modiilasyonlu gaz brildrlerinin fasilali ¢alismasini ve
briilor (zerindeki gaz ve hava servomotorlarinin hatta fan mo-
toru invertdriiniin dahi kontrolunu ve izlenmesini mikroiglemci ile
saglayan Lamtec elektronik kama (ETAMATIC modelinde) sahip bir
briildrdr. Otomatik briilér olarak galistiinda, kazanin isil yikine
gore brilér yanma guict dlizenlemesi ve karbonmonoksit seviyesi
kontrolu oldugu gibi valf sizdirmazlik kontrolu da elektronik sistemin
icindedir. (Calisma prensibini anlamak igin kilavuzun sonundaki
ETAMATIK talimatini okuyun.)

ALEV MODULASYONLU GALISMASININ AGIKLAMASI

Erisilebilir kapasite degisimi arali§|, gésterim olarak, brilér

etiketinde beyan edilen maksimum kapasitenin 1/1’den 1/5'ine
kadardir. Atesleme islemi, ilgili mevzuatlarda zorunlu kilindigi
gibi, yanma odasinin én-slpirmesi ile baslar. Yanma odasinin
6n siplrme safhasi, hava klapesinin bly(ik alevdeki konumuna
gelmesi ile baglar. On-siipiirme safhasi sonunda, yanma havasi
klapesi geriye dogru atesleme alevi konumundaki yerine getirilir.
On- siipiirme havasi basincini kontrol eden hava presostati yeterli
basincin algilandigini gdsterdiginde atesleme trafosu devreye girer
ve sonra (ana ve pilot) gaz valflari devreye girer. Atesleme alevi
icin gaz miktari (m%h) SKP 25 gaz valfinin basing regtilatriine mii-

- Basing 6lgiim ve basing dislrme Unitesi

- Gaz kesme vanasi

- Filtre

- Basing dstirtict regtilator

- Gaz sayaci

- ince tel kafesli alev kapanli atmosfere agilan devre

- Otomatik asiri debi tahliye valfi ( Uygun bir sahadaki

dis ortama gazi bogaltacak sekilde konulmasi gerektigi aciktir.)

- Acil durum gaz kesme vanasi ( Dig mahale montaji yapiimis)
- Kiresel vana

10- Titresim alici baglant
T 11- Flangli baglanti

dahalesi ile diizenlenir. Sonra alev gdzukdr, alev kontrol cihazi (UV
fotosel) ile algilanarak atesleme trafosunu devreden ¢ikariimasini
ve atesleme safhasinin tamamlamasini saglar.
Ana gaz valflar agildiktan sonra pilot devresinin elektrigi kesilir.
Brilor boylece atesleme noktasindadir (ZP, P0). Alev infra-red de-
tectorile algilanir. Programlayici atesleme safhasindaki bloke poz-
isyonunu geger ve hava/gaz karisimini dlizenleyen servomotorlari
ve invertdrd minimum kapasitedeki (P1) konumuna getirir. Kazan
modilasyon cihazi (ayarlanmis oldugu bir sicaklik veya basing
degderine gore kazanda daha dustk deger olustugunda) hava-gaz
ayar servomotorlarinin doéntstinl baglatir. Brilorin ayarlanmis
oldugu maksimum kapasiteye (P9) ‘ye kadar gaz beslemesinde,
yanma havasinda ve fan devir hizinda diizgiin bir artig saglar.
Not: ETAMATIC elektronik kam, 10 ayar noktali bir galisma
egrisine gére yanma havasi ve gaz servomotorlarina,
kullanildigi takdirde fan motoru invertdriine kumanda
ederek briilérii kontrol eder. (ETAMATIC ayar egrisi
konusuna bakin.)
Kazan sicaklik veya basing degeri, gaz beslemesini, yanma havasini
ve fan motoru devrini kademeli olarak azaltmak amaciyla modiilasy-
on cihazinin hava/gaz beslemesini diizenleyen servomotorlari ters
y6nde (minimuma dogru) ddnmesine baslattigi kazan sicakligi veya
basing degerine ulasana kadar, briilér maksimum kapasite konu-
munda caligir. Briléri durduracak cihazin ayarlanmig oldugu basing
veya sicaklik sinir degerine brilér minimum kapasitede galismasina
ragmen erisilmis ise durdurma cihazinin(termostat veya presostat)
mudahalesi ile brilér durdurulacaktir. Kazan sicakligi (veya basinci)
durdurma cihazinin konum degistirdigi seviyenin altina disttiginde,
briilér daha 6nce anlatildidi sekilde tekrar devreye girer.
Normal ¢alisma esnasinda, kazandan deder alan modilasyon cihaz
(modiilasyon regiilator(i) yikteki degisiklikleri algilayacak ve hava-
gaz ayar servomotorunu agan veya kisan don(s yoninde devreye
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sokarak yanma havasi beslemesini otomatik olarak ayarlayacaktir.
Buislem, hava-gaz besleme sisteminin kazandan gekilen 1si miktari
ile kazana verilen 1sI miktarini dengelemesini saglar.

Gaz valfarinin agilmasi ile birlikte alev 3 saniye icinde gdziikmezse,
kontrol cihazi “bloke olur” . ( brilér tamamen stop eder ve ariza
uyari 1s1§1 yanar). Cihazi resetlemek (bloke konumdan gikartmak)
icin ilgili digmeye basin.

Not: Briilér, CO (karbon-monoksit) regulatorlli ise;LT2 cihazi
devrede iken, hava servo-motoru konumu ve fan motorunun
devri cihazin daha dnce ayarlanmis oldugu O2 calisma
egrisine gore diizenlenir. Daha sonra, CO regllatéri, CO
(karbonmonoksit) degerinde gergek bir artis algilayana ka-
dar motor devrini diisirerek asiri hava miktarini azaltr.

YANMA KONTROLU

Dogru bir hava/gaz orani igin karbondioksit degerini metan igin
briilér minimumda calisiyorken en az %8 ve maksimumda iken
%10'luk optimum seviyesine kadar degerlerde okuyor olmalisiniz..
Karbondioksit dederinin %10’u agmasi veya ¢ok az asiri hava ile
calismasi tavsiye ediimez. Bu sekilde calisma, atmosferik basing
degisikliklerinde (veya hava kanallarindaki toz olusumunda) sistem-
de ciddi miktarda CO (karbonmonoksit) olusumuna neden olabilir.
Karbonmonoksitin artmasindan dolay! tehlikeli durum olugmasini
onlemek igin, uygun bir analiz cihazi kullanarak, baca gazindaki
mevcut karbonmonoksit ylizdesinin % 0.1'lik maksimum miisaade
edilen degerinden daha blylik degerde olmadiginin strekli olarak
kontrolunun yapilmasi gereklidir.

ATESLEME VE GAZ (DOGAL GAZ ) AYARI

1) Briilér gaz yoluna baglandiginda, (henliz yapilmadi ise),gerekli
onlemleri alarak ve kapi ile pencereler agik durumda iken
borulardaki havayi aimak gereklidir. Brlildre yakin boru tizerind-
eki baglanti acilmali ve borunun havasini almak icin kapall
durumdaki gaz kesme vanasi (vanalari) ¢ok az agilmalidir.
Gaz gelene (Gaz kokusu algilandiginda) kadar uygun bir siire
bekleyin ve gaz kesme vanasini kapatin. Odada bulunan gaz
disariya atilana kadar belirli bir stire bekleyin ve sonra, gaz
borusunu tekrar brilére baglayin.

2) Kazanda su oldugunu ve sistemin gegis vanalarinin agik
oldugunu kontrol edin.

3) Yanma iiriinlerinin rahatga gikabileceginden (kazan
ve baca damperleri agik oldugundan ve gegisin tikal
olmadigindan) kesinlikle emin olun.

4) Baglanacak akim, voltaj ve gli¢ degerlerinin briilore gereken
degerde (etiketinde yazili degerde) ve elektrik baglantilarinin
(motor ve besleme hatti) mevcut elektrik beslemesine uygun
oldugunu kontrol edin. Mahalde gerceklestirilecek biitin
elektrik baglantilari, bizim elektrik devre semamiza gére
yapiimalidir.

5) Yanma basliginin, kazan imalatgisinin gerekli gordigu mik-
tarda yeterince yanma odasina girdigini kontrol edin. Yanma
bagliginda havayi diizenleyen mekanizmanin, &éngdrilen
yakit beslemesine (kapasiteye) uygun pozisyonda (verilen

1 Ana ON-OFF anahtari

2 Termostat hatti anahtari

3 ETAMATIC OEM Ekran

4 Kontrol kutusu bloke lambasi

5 Canli voltaj lambasi
6 Fan galisiyor lambasi
7 Emniyet sigortalari

10)
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yakit miktari arttirildiginda, disk ve yanma bagligi arasindaki
gecis goreceli olarak arttirilmali. Aksi durumda, yanacak yakit
miktari az ise gdreceli olarak azaltiimalidir) oldugunu kontrol
edin. “Yanma basligi ayar1” konusuna bakin .

Olglilecek gaz basincina gore uygun skalali bir manometreyi
gaz presostatindaki gaz basinci élglim noktasina baglayarak
gaz basinci ayar degerini kontrol edin. (Mevcut basing miisaade
ediyorsa ibreli manometreler yerine su manometresi daha uy-
gundur fakat daha yiiksek basinglar icin kullaniimamalidir.)

Brilor kontrol panosundaki devreye alma anahtarini “O” poz-
isyona getirip ve ana salteri devreye sokup motora kumanda
eden réleyi elle kapatarak motorun dogru yonde déndigini
kontrol edin. Eger motor déniis yonu ters ise motoru besleyen
hattin iki besleme kablosunun yerini birbiri ile degistirerek
déniis yéniinii ters gevirin. invertér kullaniliyorsa, ACH 550'ye
ait kullanim kilavuzuna bakin.

Simdi, kumanda panosu (izerindeki enerjileme anahtarini
kapatin ve termostat anahtari (devreye alma anahtari) S24'l
“0"a getirin. Bu sekilde kontrol cihazina voltaj ulasir ve de-
vreye girer. Cihazin programi “cihazin galismasi” basliginda
anlatildigr gibi briilori devreye sokar. Briilériin ayarlarini yap-
mak igin “PROGRAMLAMA YAPMAK IiCIN CABUK ANLATIM
KILAVUZU” konusuna bakin ve ekteki “ETAMATIC” elektronik
kam kullanim kilavuzuna bakin.

ETAMATIC tus takimi kontrolunu kullanarak bril6riin minimum
konumundaki (200 digit) ayarini yaptiktan sonra, “200 digit"den
“999 digit” a kadar bitlin noktalari ayar tablosuna gére ayarla-
yarak briilori maksimuma getirin (ekteki ETAMATIC elektronik
kam cihazina ait kullanim kilavuzuna bakin).

Uygun baca gazi analiz cihazi kullanarak “200 digit’den “999
digit” a kadar modulasyon arali§i boyunca bitlin ara noktalara
ait yanma kontrolunun yapiimasi tavsiye edilir. llave olarak
sayaci okuyarak gekilen gaz debisini kontrol edin (“SAYAC
OKUMA” konusuna bakin).

—
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11) ETAMATIC cihazini “AUTOMATIC (otomatik) konuma gevi-
rerek modilasyonun otomatik ¢alismasinin diizglin oldugunu
kontrol edin. Bu sekilde, kazana bagli modlasyon sensoriintn
algilamasina goére otomatik olarak briilér modulasyonuna
kumanda edilir.

12) Hava presostati, hava basinci 6ngdrilen yeterli degere
ulagmadinda kontagi acarak briiléri devreden ¢ikaracak
sekilde galisan emniyet sistemidir. Dolayisiyla, ‘briilor
cahisiyorken yeterli hava basinci olustugunda kapatan
kontaga’ midahale ederek ayarlanmalidir. Hava presostatinin
sorunsuz galistigini kontrol etmek igin; briilér minimumda
calisirken ayar degerini briilori “bloke” ederek durdurdugu
yere kadar arttirmalisiniz. Briilorii blokeden cikartmak icin
ilgili reset dligmesine basin ve hava presostatini, én stipirme
esnasinda brilori devre disina gegirmeden hava basincini
algilayabilecegi en uygun pozisyona ayarlayin.

13) Minimum ve maksimum gaz basinci kontrol salterleri
(presostatlari), gaz basinci gereken basing araligi disinda
oldugunda brdlérin galismasini 6nleyecek fonksiyona sa-
hiptir. Presostatlarin islevi nedeniyle minimum gaz basinci
kontrol presostati ayarlandigindan daha yiksek bir basingla
karsilastiginda ve maksimum gaz presostati ayarlandigindan
daha disik bir basingla karsilastiginda kontagi kapatmalidir.
Bu nedenle minimum ve maksimum gaz basing salterlerinin
(gaz presostatlarinin) ayarlari brilériin ¢alismasi sirasinda
zaman zaman yapilan basing él¢lim degerlerine gore
yapilmalidir. Gaz presostatlarinin herhangi birinin (devresini)
acmasl cihazin (ve dolayisiyla brildriin) devreye girmesine
engel olur.

Aciktir ki brilor galisiyorken (alev var iken) basing salterinin
herhangi birinin konum degistirmesi (kontaginin  agiimasi)
briilérin hemen durmasina neden olur.

Briilorti devreye alip testleri yapilirken, presostatlarin diizgin
calistiginin kontrolu gereklidir. Uzerindeki ayar mekanizmasini
kullanarak presostatin konum degistirmesi (devrenin agilmasi)
islevini yaptigi, briilériin durdurdugunun gézlenmesiile kontrol
edilebilir. (ETAMATIC kullanim kilavuzuna bakin.)

14) Alev dedektdrii (infra-red hiicre), sistem devreye girer girmez
devrededir. Brilor Gzerindeki yuvasindan dedektori gikararak
briloriin “bloke”ye gegtigini kontrol edin.

15) Kazan termostatlari (veya presostatlarinin) sorunsuz calistigini
kontrol edin. (Kontaklari agildiginda briilér stop etmelidir.)

ETAMATIC CiHAZININ PROGRAMLAMASINA AIT OZET
ANLATIMLI REHBER

“Ayarlama Unitesi” tus takimini ETAMATIC OEM cihazina verilen
6zel kablosunu kullanarak baglayin. Tus takimi ekraninda “Status”
(Durum) ibaresi goérilr.

“Status” konumunda iken asagidaki islevler igin tuslara basin:

F2 = briil6rin galisma saati

F3 = el kumandasi (2-3 nolu tuslara basarak yik konumu (maks.-
min. araliginda) degistirilebilir.)

F4 = alev kalitesi (%)

F1 = “status” konumuna dénmek veya brilori blokeden ¢ikartmak

(resetlemek) igin
2-3 = son gerceklesen 10 bloke'ye ait hata aciklama kodlar

Ayarlama Unitesinden “0000” sifresini girerek ulasilan Seviye 1
(“level 1”) konumuna erisilir. Bu konumda iken;
F2-F3 = PARM: parametreler

O2El: 02 egrisinin ayari
(parametre 896=1 yapildiginda aktif hale gelir)
AUTO: otomatik
EINS:  egrideki noktalarin kalibrasyonu
SPLO:  mevcut egdrinin iptal edilmesi

17-16 = Status: brloriin yiiklenme konumunu gésterir
(2-3 tuslarini yik pozisyonunu degistirmek igin
kullanin). set value (ayar degeri): ayarlama (2'den 9a
kadar tuglar kanallari degistirmek igin kullanin) - actual
return (gergek geri besleme degeri): dijital olarak ilgili
kanali gosterir.  setpo return (ayarlamak igin verilen
degeri gosterir): dijital olarak kanallarin ayar-degerlerini
gosterir.
Dijital giris: dijital girisleri (dijital kontrol girislerini) goste-
rir.
Asagida gosterilen mavi tuslar kullanarak, kullanilan her bir
kanal icin dijitleri degistirebilirsiniz, tek sayr numarali tuslar degeri
arttinir ve ift sayr numarali tuslar degeri distr(r.
2-3=CH1: kanal 1 (INVERTER)
4-5 = CH2: kanal 2 (YANMA BASLIGI)
(SIVI YAKIT/gift yakith brlérler oldugunda)
6-7 = CH3: kanal 3 (Yakit)
8-9 = CH4: kanal 4 (Hava)

BRULOR AYARI

1. Brlér bekleme konumunda iken (brildrii devreye almak igin
I-0 anahtari “kapall” ve termostat anahtari “agik”); ayni anda
5-7-8 dugmelerine basin; 1 seviyesi igin (level 1 icin) “0000”
SIFRESI gérillecektir. Erigimi onaylamak igin 11 nolu diigmeye
basin. Hafizay temizleme “cancel memory”(SPLO) konumu-
na erismek igin F3 digmesine iki defa basin, mevcut (heniiz
hafizasinda olan) egriyi silmek icin 11 digmesine basin ve
“cancelled” (silindi) kelimesi ekranda gérilecektir

2. Egrinoktalarinin ayarlamasi “Setting EINS” konumuna gegmek
igin F2 tusuna basin. Brilori devreye almak igin, termostat
anahtarini kapatin, ETAMATIC OEM cihazi kendi kontrolunu
ve parametrelerin kontrolunu ylrGtecektir. Bu islem yGrataltr-
ken higbir sekilde her hangi bir miidahalede bulunmayin. Ken-
di kontrolunu yaptiktan sonra programlayici Unitesi ekraninda
“STATUS” (DURUM) yazisi gordlr.

3. ETAMATIC OEMcihazi, atesleme siirecinibUtlin servomotorlari
maksimum agiima pozisyonuna getirip on-stiplirmeyi yaparak
baslatir. On-siipiirme siiresini sayar (30 saniye) . On-siipiir-
me safhasinin sonunda biitin motorlar minimum agilma po-
zisyonuna gelir. Programlayici ekraninda “Lutfen atesleme
noktasini ayarlayin’(‘please set ignition point”) ibaresi
gordldr.

4. 16 nolu digmeye basin. Ekranda Yikleme Konumunda “2
SZP” (yik egrisindeki atesleme noktasi) ibaresi gorilecekir.
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Bu noktaya ait “calibration” (“kalibrasyon”) konumuna erismek
icin 16 nolu digmeye tekrar basin. Ekranda “Ayar degerini gi-
rin.” (“Set Value EINS”) ibaresi gorulecekir.

Simdi, 2’den 9'a kadar diigmeleri kullanarak, 1'den 4'e kadar
bitlin kanallardaki ilgili kontrol cihazlarinin pozisyonlari ayar-
lanabilir. Hafizasina kaydetmek igin 11 nolu digmeye basin.
Ekranda “Atesleme yapabilir’ (‘can be switched on”) ibaresi
gorlur. Atesleme yapmasini onaylamak icin 11 nolu digmeye
tekrar basin.

5. Brllér, (sol Ust kdsesindeki sembol yanip sonerek) devre-dis
(bloke) konumuna gegtigi takdirde; F1'e basin ve yukaridaki
islemi, madde 1'den baglayarak tekrarlayin.

6. Brulor devreye girdiginde; Yiklemeyi 200 dijit degerine
(braldrin minimumda calisma konumu) gikartmak igin; 17
nolu digmeye basin, sonra 200 rakami gériilene kadar 3 nolu
digmeye basin.

7. Yeniden “calibration’(“kalibrasyon”) konumuna gegmek icin
16 nolu diigmeye basin. 2’den 9'a kadar digmeleri kulla-
narak 1'den 4’e kana butlin kanallardaki ilgili yanma kontrol
cihazlari gerekli gerekli pozisyona ayarlanabilir, ayar degerlerini
hafizaya kaydetmek icin 11'nolu diigmeye basin.

8. Yikleme konumunu 990 dijite (briilérin maksimum g¢alisma
pozisyonu)'na ¢ikartin. 17 nolu diigmeye basin, sonra 990
rakami ekranda gérilene kadar 3 nolu diigmesine basin.

9. “calibration” (“kalibrasyon) konumuna ge¢mek igin 16 nolu
digmeye basin, 1’den 4’e kadar kanallarin pozisyonlarini
ayarlamak igin, 2'den 9'a kadardigmeleri kullanin. Hafizaya
kaydetmek igin 11 nolu diigmeye basin.

10. Simdi; Ara noktalardaki egri ayarlari igin 900-800-700-600-
500-400- ve 300 dijitlerine ait yukleme konumlarina getirin
ve bu konumlardaki 1’den 4’e kadar kanallarin pozisyonunu
ayarlamak icin 2'den 9'a kadar digmeleri kullanarak gerekli
degisikligi yapin. Her bir noktanin ayarini yaptiktan sonra 11
nolu diigmeye basarak hafizaya kaydedin.

11. 11. Yukaridaki ayarlamalar tamamlandiginda,
butin egdrinin hafizaya kaydedilmesi igin F2
digmesine basin. Ekranda “memory’(*hafiza”)
ve “AUTO’ (“OTOMATIK?) ibareleri gikacaktr.

Not: Bir egriyi her degistirdiginizde, hafizaya kaydetmek igin
11 nolu diigmeye basin.

PARAMETRELERIN AYARI

- 5, 7 ve 8 diigmelerine ayni anda basarak Password (sifre) girisi
yapilabilir. Ekranda (0000) sayisi gérilecektir. Onaylamak igin
(sifreyi onaylamak igin) 11 nolu diigmeye basin.

Level 1 (1. seviyeye) gegmis oldunuz.

- F2'ye 2 defa basin, ekranin saginda “PARAM.” ibaresi ve pa-
rametre degeri gorilecektir. Ekranin solunda (F3'Un Uzerinde)
parametre numarasi gortilecekir;

- 6 ve 7 nolu diigmelere basarak, ilgilendiginiz parametreyi
arayin.

- 8 ve 9 nolu diigmeleri kullanarak parametre degerini degistirin.

- Gikmak icin F1 digmesine basin.

A

Temel Etamatic parameterleri listesi (Biitiin liste igin
Etamatic kullanim kilavuzuna bakin)

Not:  Yazilim vasitasiyla parametrelerin agiklamasini gériintile-
mek i¢in, ayni anda Ctrl ve F1 tuslarina beraber basin.
=400 (inverter kullaniliyorsa dlizeltme maksadiyla) Hava
servomotorunu (kullanildigi takdirde) CH4'e atamak igin
kullanilir.
517 =100 +60 /-40 (diizeltme aralgi)
718 =500 (3 nokta kontrollu ise);

0 (4-20 mA dahili ayar sinyalli i¢in)
775 = pilot (0=yok; 1= mevcut/ devrede)
780 = pilot sUresi

CH1

783  =alev kararllik sUresi
787 =bakim modu (pilot'u ayarlamak igin)
790 = dahili yiikleme konumu (modiilasyon) diizenleyici

(O=yok/devre disI; 1=mevcut/devrede; 2=harici cihaz
tarafindan yiikleme konumu dizenlenmesi ile) Not:
Egrilerin ayarlanmasi esnasinda “calibration” (“kalibras-
yon”) konumunda iken otomatik olarak devre disi kalir.

791 = soguk start icin ayar noktasi (kazan ¢ikis sicakligi veya
basinci) degeri

792 =200 devreye girme gucl (brilér soguk start modunda
ise yikleme konumu seviyesi)
793 = (maksimum) devreye girmestiresi, P792 ile belirlenen

devreye girme glclinden maksimum giice erisene kadar
gegen sire (saniye olarak)

796 = set-de@eri (kazan cikis sicakligi veya basinci degeri
olarak ayar degeri) (50 ve 24 arasindaki kontagin agma
noktasi)

797 =harici yuk kontrol cihazi(modilasyon cihazi gibi)
kullanildiginda ayar noktasi ( P 800 ve P 801 nolu para-
metrelere bakin)

798 = 2. kademe ayar noktasi (50 ve 24 arasindaki kontagin
kapanma noktasl) 6rnegin: gece boyunca kisma

799 = 2. kademe ayar noktasi (50 ve 24 arasindaki kontagin
kapanma noktasl) 6rnegin: gece boyunca kisma
(sadece harici yiik kontrol cihazi (modilasyon cihazi/dig
hava sensor() kullanildiginda)

800  =maksimum dis hava sicakligi °C

801 = minimum dis hava sicakhgi °C

802  =atesleme noktasi (P796 ayar noktasina gore fark degeri)
Orn: eger P 796=70 ve 802=5 ise briilér 65°C'de atesler.

803  =emniyet i¢in dogrudan minimuma gegis kumandasi
icin sicaklik farki (P 796=70 ve 803=10 ise 80°C’ye
ulasildiginda brilér minimum konuma dusdrdilir.)

804 = devreden ¢ikartma noktasi (set degerinden farki);
P 796=70 ve 804=15 ise; Brilor 85°C ‘ye ulastiginda
devreden cikartilir. (804degderi,803 degerinden biylk

olmahdir.)
805 =P (oransal band)
806 =1 (integral siresi)
807 =D (turevsel siresi)
809  =yiikleme konumu diizenleyici (dahili modulasyon cihazi)

6lgtim birimi (1=°C; 2=bar)
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D OO X = C:

833 = Lisan segimi
(1=Ingilizce; 4=italyanca)
896 =0, ayarlayici (0=yok;
1 =devrede /mevcut)
939 =200 ( hangi yikleme konumunda O, diizeltme-

sinin baslayacagini belirler,
990=maksimum).

200=minimum ;

02 EGRISININ GIRILMESI

Programlayici (niteyi (devreye alma Unitesi tus takimi) veya
yazilim kullanarak;

P896 parametresini aktiflestirin. P896=1 (02 kontrolu devreye
girer.)

“STATUS"den (0000) sifresini girin ve (11) nolu tusa basin.

02 El'e gegin. hafizayi silmek igin F2Clear memory” 9 nolu tusa
basin. “deleted” (silindi”) ibaresi gordlir.

(16)nolu tusa basarak LOADING ‘e (ylikleme konumuna) gegin.
(3) ve (2) nolu tuslar ile yiklemeyi (loading)=200'e getirin.

(16) nolu tusa basin. (8) ve (9) nolu tuslara basarak ayar noktasini
degistirin. Hafizaya kaydetmek igin (11) nolu digmeye basin.
(17)'e basarak yukleme konumuna gegin ve ylikleme konumunu
300(3)’e degistirin.

(16)nolu tusa basarak ayar dederine gegin 9 nolu tusa basarak
02 degerini ayarlayin. (11) nolu tusa basarak onaylayip hafizaya
kaydedin.

Ykleme konumu 990'a kadar biitiin noktalari girin ve F3'e basarak
hafizaya kaydedin.

BRULOR DEVREDE iKEN 02 SENSORUNUN
KALIBRASYONU

Yanma degerleri diizenlendiginde, briléri yaklasik %2’lik 02’
degerinde galisacak sekilde ayarlayin.

LT2'nin tuslarini kullanarak kalibrasyon menusiinden “start ka-
librasyon” a girin. Buradan referans dl¢iimine gore kalibrasyon
testini se¢in. “ENTER” a basin.

( CALL > START CALL >ENTER > calibration test with reference
measuring > ENTER )

+ tuslarini kullanarak, taginabilir baca gazi analiz cihazindan élglen
deger ile karsilastirarak O2 degerlerini degistirin. Enter’a basin.

BRULOR DEVREDE IKEN CO SENSORUNUN
KALIBRASYONU

P896 parametresini aktiflestirin. P896=1 (O, kontrolu devreye
girer).

Briilor devrede iken “STATUS” menustinden sifreyi girerek 11 nolu
tusa basin.

F2'ye bastiginizda “delete or edit 02 curve” ( 02 egrisini diizen-
leme veya silme) mesaji gortilecektir. (8) ‘e sonra (16)ya ve sonra
11 nolu tuslara basarak “correction” (“dlizeltme”) ve 50.0 KO 0.0
ibaresi gordilr.

( “delete or edit O, curve " > (8) > (16) > 11 “correction” 50.0
KO 0.0

5 nolu diigmeye basin ve 50.0 TK ibaresi gortlUr.

Giris  dUizeltmesi (“correction input”) degerlerini,CO olusumuna
kadar O, degerini azaltmak ve taginabilir analiz cihazinda Olgilen

A

degerlerle karsilastirmak amaciyla, (2) ve (3) nolu digmeleri
kullanarak; 50.0 rakami O,yi azaltmak igin 50'den daha yiksek
sayllar alarak degisecektir. Ayari yaptiktan sonra 50.0'lik degere
geri doniin ve (4) nolu diigmeye basin. TK konumundan KO
konumuna gegecekir. (11) nolu dgmeye basin. Sonra F3'e basin.
(KO>(11)>F3).

CO EGRISIiNiN OGRENIMi

Briilériin otomatik galisma konumunun diizenlenmesinden sonra

(CO kontrolu, CO'yu algilayana kadar frekansini azaltarak CO

egrisini 6grenmelidir;

(17) nolu tusa basin. “02 | 2,2 -8¢ 0 “ ibaresi gorilecekir.

| = mevcut algilanan degeri gosterir
2.2 = 02 ylzdesidir.

-8 = basamak, devamli olarak degisir ve pozitif (+) veya negatif(-)
olabilir.

¢ = Yukleme konumunun artmasi veya azalmasina bagli olarak
klclik harf “c” veya biyuk harf “C” olur.

0 = CO okunan CO degeridir.

Farkl yikleme noktalari igin kontrol yapin.

LT 2 (02) PARAMETRELERI3600=200

3600=200

LT (CO) PARAMETRELER

531=4-20 mA
534 =

532=0 (0 ppm)
1406 = 0,25

533 = 1000 (1000 ppm)
3600=0,25

ACS 550 INVERTER PARAMETRELERI

1104=30 (1 nolu harici referansin minimumu)
1105=50 (1 nolu harici referansin maksimumu)
1301=20 (4-20mA’e)

2007=30 minimum frekans

2008=50 maksimum frekans
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PID PARAMETRELERI TABLOSU

(*) = P9 ile P1 boyunca 8 nokta igin bir nokta ile ardindaki diger nokta arasinda ayni miktarda kapasite farki elde

etmeye galisin.
Potensiyometre dijital ayari:
gaz servomotoru : min........ :
hava servomotoru: min........ ;

13/20
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AYAR TiPi P=805 P (%) P=806 | (saniye) P=807 D (saniye)
Cok yavas 30 200 10 T
Yavas 15 320 40 7]
Normal 7 %0 50 u
Hizli 4 35 17 r
Cok hizli 40 55 15 k
ETAMATIC AYAR EGRISi TABLOSU
BRULOR: .......oocerer L3]S KAZAN: g
NOKTA E'I_'_AMATIC Kanal 1 Kanal3 | Kanal4 MOTOR AKIM * HAVA CO (ppm) 02% €02 % BASLIK GAZ e
YUKI_.EM_E INVERTER GAZ HAVA | FREKANSI (mA) GAZ BASINCI GAZ | KELEBEK
DEGERI AYVAR. AYVARI AYVAR' (Hz) AKI.SI (mbar) BASINCI|  VALFI
(dijital DEGERI | DEGERI | DEGERI DEBISI (mbar) AGISI
olarak) (dijital) (digital) | (digital) (m3h)
MEVCUT MEVPUT MEVCUT MEV_CUT MEVCUT | MEVCUT
co COILE co COILE co QO
OLMADAN OLMADAN OLMADAN ILE
PO (Devreye ZP(2)
girme)
P1 (min) 200
P2 300
P3 400
P4 500
P5 600
P6 700
P7 800
P8 900
P9 (maks) 990
KULLANICI
NOT:
ETAMATIC PARAMETRELERI
Parametre No | Dijital Degeri Parametre No | Dijital Degeri Parametre No | Dijital Degeri N° PAR DIGIT
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DIFERANSIYEL (FARK) BASING SUVICININ GALISMASI

Hava presostati, hava basinci olmasi gereken seviyede degil ise
brilériin emniyet galismasina (kendisini durdurarak kilitlemesi)
gegmesini saglar. Dolayisiyla, presostat brilordeki hava basinci
belirli bir seviyeye ulastiginda NO (normalde agik olan) kontagin
kapanacagi degere ayarlanmalidir. Presostat baglant devresi
kendini kontrol eder ve Gyleki, brilér bekleme durumunda ( fan
stopta ve dolayisiyla briilérde hava basinci mevcut degil) iken
kapali olmasi gereken NC (normalde kapali olan) kontagi gercekte
bdylece kalmalidir. Aksi takdirde, kumanda ve kontrol cihaz
devreye girmeyecektir (brllér beklemede kalir). Briilor devrede
iken kapanmasi gereken NO (normalde agik) kontadi (yetersiz
hava basinci nedeniyle) kapanmadigi takdirde, cihaz atesleme
stirecine devam eder fakat atesleme transformatérini ve gaz
pilotunu devreye sokmayacaktir. Sonug olarak briilér durarak
bloke konumuna geger.

Brllord devreye almadan 6nce ayari:
Presostati minimuma ayarlayin.

Briiloriin kalibrasyonu (yanma ayarlari) yapildiktan sonraki ayari:

Presostatin pozitif (+) basing élgiim noktasina manometre baglayin
ve baska bir manometreyi presostatin negatif (-) basing dlgiim
noktasina baglayin. Modilasyon boyunca hangi noktada en kiglik
fark basinci (Ap) oldugunu kontrol edin ve bu fark degerinin yarisina
presostati ayarlayin.

Omegin:

positif ajzindan + 1.5 mbar degeri, negatif agzindan - 0.5 mbar

degeri olgllurse farki + 2 mbar olur ve presostat 2:2 = 1 mbar'a
ayarlanir.

GAZ PRESOSTATININ CALISMASI

Minimum ve maksimum gaz pressostatlari, gaz basinci gereken
sinir seviyeleri i¢inde olmadigi zaman brilériin ¢alismasini
Onleyecek fonksiyona sahiptir. Presostatlarin islevi nedeniyle
minimum  gaz basinci kontrol presostati ayarlandigindan daha
yiksek bir basingla karsilastiginda, NO (normalde kapali
olan) konta@i ayarlanmis oldugundan daha yiksek basing degeri
algilandiginda kapatir. Ayni sekilde, maksimum gaz presostati NC
(normalde kapali olan) kontadi kullanir, bdylece ayarlandigindan

A

daha dusUk bir basing dederi algiladiginda kontagi kapalidir. Bu
nedenle minimum ve maksimum gaz basing salterlerinin ayarlari
brilorin galigmasi sirasinda zaman zaman yapilan  dlgim
degerlerine gore yapilmalidir. Presostatlar elektriksel olarak seri
baglidirlar, bu neden gaz presostatlarinin her hangi biri acik devre
olusturursa  (kapanmazsa) kontrol cihazi ve dolayistyla briilérin
enerjilenmesini engeller. Agiktir ki briilér calisiyorken (alev var)
presostatlarin herhangi birinin galismasi (kontaginin  agilmasi)
durumunda brdloriin hemen durdutur.

Briil6rl devreye almadan 6nce ayarlamanin yapilmasi: Minimum
presostati skalasinin minimumuna ayarlayin ve maksimum
presostati skalasinin maksimumuna getirin. Bril6rin kalibrasyonu
(yanma ayarlari) yapildiktan sonra gaz presostatlarinin yapiimast:
Brilér maksimum kapasitede galigiyorken, minimum presostatigin
bril6ri durdurdugu noktaya kadar skalasini arttirin. Bu noktadaki
skalasinin gosterdigi dederi okuyun ve 5 mbar. disik degerine
minimum presostati ayarlayin.

Briilér beklemede iken maksimum presostaticin skalasinin ayarini
NC (normalde kapali) kontagi agilana kadar distirin. Ayar skalasi
Uzerindeki degeri okuyun. Bu degeri 5 mbar. arttirarak maksimum
peresostati ayarlayin.

Not: Gaz yolu iizerinde sadece bir tane presostat var ise, bu
minimum gaz basinci i¢in olmalidir.

YANMA BASLIGI HAVA AYARI (BT 8769'a bakin.)

Yanma bagligi, ayar mekanizmasina sahiptir.Bu sayede disk ve
yanma basligi arasindaki hava gegisi kisilir veya genisletilir. Hava
koridorunu kapatarak, disik kapasitelerde bile diskin akis énces-
inde ytiksek basing elde edilebilir.YUksek hiz ve tirbulanstaki hava,
yakiticine daha fazla niifuz eder ve bdylece miikemmel bir karigim
ve alev kararliigi olusur. Ozellikle basingli ve/veya yiiksek sl
yikli yanma odalarinda brilor galigirken alev tepmelerini 6nlemek
igin diskten 6nce yiksek hava basincina sahip olmak gerekebilir.
Yukaridan agik¢a anlagiimaktadir ki, yanma bashgindaki havay!
kisan mekanizma diskin arkasinda daima oldukca yiksek hava
basinci olusturacak sekilde uygun bir pozisyona ayarlanmalidir.
Yanma baslidinda hava gecisinin mimkin olduginca kisiimasi
tavsiye edilir bylece fan emigini kontrol eden hava klapesi gerektigi
kadar agilabilir. Agiktir ki bu calismalar, briilér maksimum kapasi-
tede calisiyorken yapiimalidir.

Pratikte, dnceden anlatildigi gibi, briléri ilk defa devreye almadan
dnce yaklasik bir ayar yapmak igin yanma basligindaki havayi
ayarlayan mekanizmayi orta pozisyona getirmeli sonra brilord
devreye alma islemine baslamak gerekir. Gerekli olan maksimum
beslemeye ulasildiginda, karigsima giren hava debisinin dogru
miktarini elde etmek amaciyla hava klapesinin bir miktar agiimasi
ile beraber yanma bagli§indaki havay kisan mekanizmayu ileri geri
kaydirarak yanma basliginin dogru pozisyonu bulunur.

Yanma basligindaki hava gegisini kisarken, yanma baghginin
asiri 1sinmasina ve dolayisiyla gabuk deforme olmasina sebep
olabilecedinden tam kapatiimasindan kaginin.

Diske gore dogru merkezlendiginden emin olun. Disk merke-
Zlemesi diizgiin degil ise, kot yanmaya ve ¢abuk deformasy-
onuna sebep olabilecedi ¢ok asiri iIsinmasina neden olabilir.
Briloriin arkasindaki gozetleme deliginden bakarak merkezleme
kontrol edilebilir ve gerekiyorsa yanma basligindaki hava gegisini
kontrol eden mekanzimayi tutan vidalar tamamen sikilir.
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Not

Eger yanma bashig ile disk arasindaki
hava gegisi kisildi ise yanma havasinin
hizi artacagindan ve ateslemenin
bozulmasina sebep olabileceginden
dolay: ateslemenin sorunsuz oldugunu
kontrol edin. Eger atesleme bozu-
lursa, ateglemenin diizgiin yapildigi
noktay! bulana kadar mekanizma ka-
deme kademe agiimalidir, ve bu nokta
ayar noktasi olarak kabul edilmelidir.
Cogu gii¢ kosullarda bile ateglemenin
yapilabilmesi i¢in, hava miktarini em-
niyetli ategleme igin gerekli minimum
miktar ile sinirlandinimasinin tavsiye
edildigini unutmayin.

O

GAZ BRULORLERI IGIN HAVA AYAR PRENSIP SEMASI

8769/1

HAVA | GAZ PRENSIP SEMASI

—

\ BALTUR TEDARIK SINIRI

0002910902

()] EE NSO RN

D

- oW oo~
- o

12
13

Gaz reglilasyon servomotoru
Hava presostati

Maksimum gaz presostat

Gaz besleme modiilasyonu
kelebek vanasi

Ana alev gaz vanasl

(Cihaza entegre) vana tutma
kontrol diizenegi ve ilgili preso-
stat

Emniyet gaz vanasi

Minimum gaz presostatl

Gaz basinci regiilatort

Gaz filtresi

Titresim 6nleme contasi (teda-
rik ediimez)

Kiireli musluk (tedarik edilmez)
Gaz ayar servomotoru
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LAMTEC SERVOMOTORUN MONTAJ VE AYAR
TALIMATLARI

Galismasi

Hava ve gaz servomotorlari, ayarlanan galisma egrisine gére
ETAMATIC cihazi ile kontrol edilir. Minimum ve maksimum arasindaki
gezinmesi iki ayarlanabilir kam (2 ve 3) ile sinirlandirilir.
Uzerindeki potansiyometre (8), ETAMATIC cihazina baghdir
ve dijital olarak ifade edilen deder cinsinden servomotorun
pozisyonunu algilar.

Servomotorun sokiiimesi;

Servomotorun sokilmesi igin, asagidaki talimatlari uygulayin:

a) Kablolari, servomotor terminal giris blokundan ayirin ve
sabitleme desteginden ¢ikartin.

b) Yeni servomotoru, sabitleme destedine montajini yapin ve briilor
elektrik devre semasinda gosterildigi gibi kablolari baglayin.

c) Kamlarin vidalarini (2 ve 3) gevirerek, minimumdaki ve
maksimumdaki konumlarina ulastigi servomotor gezinmesini
ayarlayin. (1 ve 12 nolu pozisyon gostericiye bakin). Bu islemi
gerceklestirmek igin brilor elektrigini agin, termostat anahtarini
agin, (6) nolu anahtari “manual” konumuna gevirin ve (4) ve
(5) nolu mikro-stiviglere basin.

Potansiyometre ayart;

Servomotoru degistirmeden veya sadece potansiyometreyi(8)

degistirmeden once, sokiilen potansiyometrenin ayni dijit (min. ve

maks.) dederlerine ayarlanmalidir; bu dederler orijinal servomotorun

lizerindeki etiketinde yazilidir(9).

Potansiyometreyi(8) ayarlamak igin asagidaki islemleri yapin;

a) Potansiyometrelerin dijit degerlerini gdrmek igin, programlayici
uniteyi verilen kablosu vasitasiyla cihaza baglayin. “SETTING
PASSWORD” (“AYARLAMA SIFRESI")ni girin.

14 Oynamasini dengeleyen yay
15 Besleme dislisi
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Programlama yazilimli PC’yi ETAMATIC cihazina baglayin.
Briloriin elektrigini agin (elektrik ile besleyin) ve termostat
anahtarini agik tutun.

(5) nolu mikro-anahtar ile servomotoru minimuma getirin.
Vidalari (7) sokun.

Minimuma ait dijit degerini arayarak,(11)nolu halkayi
hareket ettirin. (etiketinde (9) yazili degerleri okuyun).
ilgili servomotora ait kanala ait degeri PC (veya
“PROGRAMLAYICI UNITE”) de gériintilenir.

Arzu edilen degeri bulunduktan sonra, , oynamasini dengeleyen
yayli(14) sikmak igin (15) nolu besleme halkasini hareket ettirin.
Potansiyometreyi (8) yuvasina yerlestirin ve vidalarini (7)
sikarak sabitleyin, bulunmus olan de@erin degismedigine emin
olun. Gok kiiglik ayarlari icin, vidalari (7) hafifge gevsetin ve
potansiyometreyi (8) gereken degere erisene kadar yavasga
cevirin.

Simdi, mikrostvigleri (4) kullanarak, servomotoru maksimum
pozisyonuna getirin. Bu arada dijit olarak gorllen degerinin
etiketinde (9) gosterilen dedere ulasana kadar kademe
li olarak arttigini kontrol edin; bu degere ulasilamadigi
takdirde, servomotorun gezinimi yetersiz kalir. Servomotorun
gezinmesini arttirmak igin “Servomotorun soklimesi” paragrafi
(c) maddesine bakin.




1. Gaz valfi pozisyonu géstergesi

2. Maks. gezinim-siniflandirici ayar kami

—

3. Min. gezinim-sinirlandirici ayar kami
4. Maksimum pozisyondaki el kumandasi mikro-anahtari
5. Min. pozisyondaki el kumandasi mikro-anahtar

6. Manual/otomatik gecis anahtari (“manual” konumda iken, 4
ve 5 nolu mikro-anahtarlarla kumanda edilebilir)

D O X = C

7. Potensiyometre (8) baglanti vidasi
8. Geribesleme potansiyometresi

9. Potansiyometre ayarlarini bildiren etiket (degerler dijit olarak
gosterilen degerleridir).

10. Gaz servomotoru
11. Potansiyometre halkasi /diglisi
12.Hava klapesi pozisyonu gdstergesi

13. Hava servomotoru
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SIEMENS SKP 15.000 E2 GAZ VALFI AYAR TALIMATI

N° 0002910930

VALFIN CALISMASININ ANLATIMI

Tek-kademeli valflar

Valf, agma sinyalini aldiginda, dahili pompasi devre-
ye girer ve manyetik valfi kapatir. Pompasi pistonun
altindan yagi alarak, pistonun Ustline transfer eder, pi-
stonu asagi dogru iterek,cubuk ve levha vasitasi ile geri
kapama yayina baski uygular. Pompa ve manyetik valfi
enerjili oldugu middetge valf agik pozisyonda kalir.
Unite kapatmasi igin sinyal aldiginda (veya elektrik
beslemesinin kesilmesi durumunda), pompa durur,
manyetik valf agilarak pistonun Ustiinde bulunan
basinci dusurir. Geri kapama yay! ve gaz basinci
ile levha kapanir. Bu valfin 0.6 saniyeden daha kisa
strede tamamen kapatmasini temin etmek igin valf
akis hizi hesaplanir.

Bu tip valf gaz ile gaz debisi ayarlanamaz. (agma/
kapama).

Aciklama:

Piston

Besleme pompasi

Yag haznesi

Basing mahali

Valf gubugu

Kapama yayi

Kontrol valfi

Sinir anahtari (opsiyonal)

0 N O O WN =

Rev. 28/09/05

SKP 15...(valf ile beraber)

TE43z28/0304
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Basing regiilatorlii SKP 25.003 E2 SIEMENS GAZ VALFI AYAR TALIMATI

GALISMASI

Servo motor

Hidrolik kontrol sistemi, yag dolu silindir ve osilasyon pi-
stonlu pompasi vardir. Ayrica, hava atici mahali ve pom-
pa eksenel odasi arasinda kapatma amaciyla selenoid valf
vardir. Silindir icinde pistonun galistigi sivi sizdirmaz kege,
ayni anda hidrolik olarak basma mahalinden emis mahalini
ayirir. Piston, hareket gezinimini dogrudan valfa iletir.Valf
govdesindeki seffaf camdan kirmizi gosterge ile valfin gezi-
nimi takip edilebilir.

Basing Regiilatorii

Basing regulatord, bir membrani (guvenli timleyici mem-
bran), 6nceden tansiyonu ayarlanmis yayr ve emme ma-
halli ile hidrolik sistem basma mahalli arasindaki kuresel
valfi hareket ettiren bir salinim sisteminden olugmaktadir.
(““Calismas!” konusuna bakin.) Ayarlama aralidi; 0...22
mbar veya (yayi degistirildiginde) 250 mbar.’dir. Set degeri
ayari sizdirmaz olarak gerceklestirilir. Gaz basinci 6lgimi
Rp 1/4’luk tapadan yapilir.

Maksimum gaz basinci giris degeri, valf capina baghdir.
Boyutlari 3/4” ve 1” olan valflarda maksimum giris basinci 1200
mbar’dir.

Boyutlari 1”1/2 ve 2” olan valflarda maksimum giris basinci 600
mbar. iken boyutlari DN 65 ve DN 80 olan valflarda maksimum
giris basinci 700 mbar.’dir.

Sizdirmazlik kontrolunun oldugu uygulamalarda, 200
mbar.’a kadar basing depresyonuna dayanabilir. Servo-
motorunun ve basin¢ regulatdrinin gdvdesi aluminyum
dokdmdur.

Basing regiilatorlii valfin galigmasi

Basing regulatorli valfi  kullanirken, valf ¢ikis basinci
karsilagtirilacak deger olarak yay ile desteklenen mem-
bran Uzerine basing uygular. Yayin gerilimi, “6nceden ka-
libre edilmis” degerine gére ayarlanabilir. Ust mahali ve
servokontrol mahali arasindaki kiresel by-pass valfi Gize-
rindeki salinim sistemi vasitasiyla membran hareket eder.
Kargilastirma degeri, yayin ayarlanmis olan degerinden
daha dusUk ise, by-pass valfini kapatarak servomotor gaz
valfini agmasini saglar. Diger taraftan, kargilastirma degeri
yayin ayarlanmis oldugu degerden daha buiytik ise, by-pass
valf, yagin alt mahale gidebilecegi kadar daha buylk veya
daha kiiglk aralik olusturur; gaz valfi, yayin ayarlanmis olan
degderi ve basincin karsilastirma degeri esit olana kadar, ka-
demeli olarak kapanir. Bu denge durumunda, by-pass valf,
akis debisi pompanin basma debisine esit olacak sekilde
aciktir. Bu sekilde, regulatér, cok dar band araliginda oran-
sal regulatérmus gibi davranir. Ancak, gezinim degisim hizi
sinirli oldugundan ayar kararldir. Digli tapay! ¢ikararak “A”
basin¢ ayar vidasina ulagilabilir. Basinci arttirmak icin sikin
ve basinci disirmek igin gevsetin.

Aciklama:

1 Piston 6 Kapama valfi

2 Salinim pompasi 7 Calisma valfi

3 Yag haznesi 8 Limit anahtar(ops.)
4 Basinglandirma mahali 9 Ayarvyayl

5 Mil 10 Kiresel valf
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(4P 796=70 P 803=10 4hkeasibl I E ik 80° C
B, BRessnl 2 iR/ M E . ).

804 =XfEEA (KEMZEMXA); K P
796=70 P804=15 YAKELREIIA85° C JAKEAR K
. (804>803)

805 =P (LL#I=%0

806 = T (F4rmtia)
807 =D (#5rmfa)
809 = AT (1=° C; 2=bar)
833 = iEE
(=955 4= KH)E)
896 = 0,7 (0=2ki; 1 = §171)
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939 = 200 (FEAFAMEOLFESRN I 418 17200=15
AME: 990=15 KH) .

B NS 2R

532 = 0 (0 ppm) 1406 = 0, 25

533 = 1000 (1000 ppm)

3600=0, 25

OMNEEAE PR G THI AR B kA A 1)

A3 PRI6=1 (0217 IT4h)

STATUS>PSW (0000) >ENTER (11)

02 EID>F2 #idtZ (9) “deleted” W
(16) LOADING < > (3) (2) loading=200
(16) B ¥E A (8) and (9) DENTER (11)
(17) >LOADING > 300 (3) T fi#

(16) > WM >9> &M 02 > ENTER(11)
NI R S E R 5330990 F4F3 %47

ARiEE ACS 550 %k

WA A A T I iy S b S AST I I 42U 3 4

MPABE LTI LSS, W E AR AR A B AE2% 02.

fF FHLT2 B4

CALL > START CALL >ENTER > calibration test with
reference measuring > ENTER

R+ BT 0201 R IR 8 FH 1) 5 150 2 M 1
Lhisgo [ml %

Bhbeas 1247 I I AT COR &5 e o

WMANZH P896=1 (0217 HEAT) . 7EMR e A B 4T I,
STATUS #i N\ PSW > 11

F2, JHERECE 02> (8) > (16) > 11
“correction” 7~ 50.0 KO 0.
N4l 5 WoR: 50.0 TK

FOIXAME “correction input” % FH£41 (2) f1(3)
BL'E 50. 0 PRI & i, B XA 2 5015,
PR, — BRI 5 24 2R ICOFN 3 i A2
PR, WAAWTSER LG, FIRNER0, & FRA (4,
WK IR PITKRL, TKEIZL KO > (11) > F3.

COPy Hh £k

MIRBES IR S LS, ARSI H 8hig AT, (COfY
P 05 200 R i B 2R EAT BRI R IR AR —
#lco, > (A7, THMSEKE LR 02 T 2.2
-8¢ 0

I = BRI HRE

2.2 = 02 18

-8 = JBUR, EREE K EET, ER (5 &)

c = HuAEtL “c” /N BED “C” R TSR i
IR/ = CO Ak

TEAN IR W A o B AN ] ) 6

LT 2 (02) &%

3600=200

LT (CO) &%

531= 4 -20 mA 534 =

1104=30 WiiZFH i 1
1105=50 Wiz Hk 1
1301=20 (to 4-20mA)
2007=30 fie/MFiE
2008=50 #x KHH
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PIDZ M
L REARES P=805 P (%) P=806 1 (sec) P=807 D (sec)
£ | 30 400 10
ik 15 320 40
— 7 90 50
P 4 35 17
e R 40 55 15
R
PRI s/n: B
BE A ETAMATIC | CH 1 Z&Wi [ CH 3 #K| CH 4 [ Wbl Bk | i (%) BVl €0 (ppm) 02 % €02 % WRBe | KA HIR
R (] WRES | ARE | BAK (Hz) (mA) WA (mbar) WA biilis
&) ) moG & P .
) (m*/h) (mbar)
WITH-OUT WITH WITH-0UT WITH WITH-OUT WITH
CURRENT | CURRENT [ CURRENT | CURRENT | CURRENT | CURRENT
CO CO Cco o CO Cco
PO (switch [ ZP (2)
on)
P1 (min) 200
P2 300
P3 400
P4 500
P5 600
P6 700
P7 800
P8 900
P9 (max) 990
i
N iE
ETAMATIC 23k
N° BH v N BH v N°  PAR DIGIT N°  PAR DIGIT

() = A TAFFERBE ) BCEPIRIPLIAE, SHIALIC By
YRR SIE  fe/
ARSI R

N
B e
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2B TT R LA i 2

TR I TF AR — A EW S R AE i B, — AL
AN, BRIRESEAAEIZAT, (RETFE—/HK
NP = VA SR =T B S =R s WA R K VS DA S N i
Fro DB IITFRIERZIAE 2 B, WA %
BT BEEE RWUEHL, B IS AR & —
TE ERFFXFRAS, AN UNOZ A s ) FF RN A% A AT
WA AT, B THITHR S, HA KRR

AR, BRI SETTIF, AR,

SRR < 1] ﬁ B O K 1 JF
X, B K N xR E B & DM
AR S, ARSI IO IE R, (+
) BN, AN RERI R (—) Bl WA
FEA YT ISR AT A i = ) s 22 s (Ap) » At
JR TR PV A AR IR AN R 22 1 R

it

1EJE K 1. bmbar, £ 4-0. bmbar, i Z=+2mbar, T 5& 4"
TR fi ok 2/2=1mbar.

\

?H’tl_%ﬁﬁﬂ%ﬂ: (NO)_#i, TI&MME
%lﬂlﬁ (NC) W‘ ﬂiEi?H’céiﬁﬂ%’%m?WEJiﬁ

R Han ﬁ%%%FMA

JA BRI :

B fe /N s 3 IO B e /N2 o B K 0 I O 21 B
KZIJE o
JABNJE AT IRBREERS TAELE SR T, BEih s f
JE D3P R MEE S K, RIS L, e XA
i, 05/ IR e J b BT ik Smbar,
BB Geds, Bl K I IF OGN, — BRI et
Bl 8 FiZAE, B RS ) FF IR e A LRI A
S HLII{H r5mbar.

A/ WA R AR IR, WA ST
B UMD

WBEL N I 25 ST (B 0BT 8769/1)

FEIRIE SR AT T LU IR S A7 B (R B, AT e
PR S IR Sk 2 T Sl , /Nl IE,
A BUAE 2 R AR AR I ik the 2 A e i i AR
e FA TS g AT 28/ L P 32 A M 97 52 #4815
il 23 REAS S AF R RE AN IRVRL Y, R4S S B I ARUE A
AR KIE . B B A IR e s Uk, TU@
G R IA R LRIk SN, AEIE s/ 8 T AR e i —
FUXFEAT
1L TP B W T LA H G S R Sk A Al T
B8 BT R AR JE R ELORRR LB R U
T3 AT B R G AMIRIFE S P 1 2 A T AH L PR T
RAMA LB RTTTEE, 8%, beds TARER
K TIN5 ZXHE R
SCER AT AR TR I i, — B R bE s A 2 Ul T TR
IR, ARG RSk ds, AR T 9 24 L,
éﬁﬁmﬁ&ﬁﬁ H%&%ﬁmﬁﬂmﬂm%ﬁRT
REFITT R, SRJm TR R shihle sk, R,
”kmmi?%ﬁmﬁiﬁﬂm
it
R KK R P R A5 A R BB R Jg S Rl > 2 1)
FIBE ORI, Bl SR LA, ik RN
A, — EIXPMF LU R A, R A SRR A A )
MIBEE, — ERBARE RERE K, M B
WRALE, el TRk, EHE KA Y R
—AEEMALE, —PRIE KA.
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RIS 10 2R Y i 2L

8769/1

| BRI
ke k

BRI P2 A [ 5

BRI AN 5

-

| ]

__+ _____ ___T"j -

k)

BRI e

© 0 N O O = W Do —

AP AR E A _ 2

225 R ) FF EBRITRENES

SN NI WIPIE S

RS

T RIGRE SR

@41]4%@&% (P B 6 ) i e (i o 10 Rt e
%%W‘ZI@ \ 11 JE 4 R
B&;J:\W‘W)jl:ﬁﬁ% 12 BRI CANVELHE)
WA Ty A A 13 R AR S ikr
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LAMTECa] Hi 25 3 (¥ B4

e AE

AR CAFRRD /2 HETAMAT IC5 25 M B A 4 Fi
BT ZROR AT, kR 2l it de N ) B R 25 Hh e
2RI PLE . .

— AR (8) [ AAETAMATICIEH:, W] LUK 4 % 7
SR IR RO S 4] AR L SR TR A

A7) B 32K F B 46

IR B S g an S (R e AT

a) WIIF Sk 1 Lk, LA MNRe IR 1R

I
b) AT IR kAR SR L, I R P P s ) S B
MBS o 1 1 4

¢ WS (2F13) RIS AL R Y Bk B R B
ITHE, (BWHIRTN2) . O T HATIZIANAE, %
griipeas Lo, OREFIREAS T, JEITC (6) 4T3
Fall, BARRIF ARG,

R BCE

2T IR R LUG T A T (8) o T/ MR KA

BMBOE, DAL I B AR BOE, R

BOBr I FBALTE S ARTBEOE B I AR AT, ALY

MIBCE, $ZT R P REAT

a) {CHAEPICHIIBOERRLr . JEARE, WA,
SR AT BC

b) AFETAMATICIRIPCIERR AL A 2% by B AR

o) LRI, DRFRR ST RWIT .

d) VR YA AR B B M B I R Y R OG5

e) FATTURZZ ()

) BITE A (11>, FHEBIEM K &b

14 T 4
15 HEA 55

(VAN WD ERS (Al BLAE S dls 9 & 3 .
KAME,  XAMEFAEPCERAE T B R k.

g) ERFIFTEMMLE, Bt (15 , 8%
P (14) , OHAITE (8) ZARAERAE b, FHIR
22 (7) B, DR BOE MEBA BN T IRIE S/
RO, SRORIATTUREL (7), hEheArih (8) —H 2

h)

A

i SRR o

AEARIT R (4), JEFMRSIE R R RS, &
WAL T, — HBISESER (9) 2k
IRIALE, ARUBXAMEBATEE], I HENI Ik ik
(MIBEEE RN, A TR S IE AT RE, 07
Al B B CRd
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L YR E R R

2. AT A

3. d/AMTRRI A

4. TFBRA O E R ROR T 5%
5. BT B ML E A ROR JT 5%

6. T/ AITRAEE “ T3 CLE A LU TR
4 F1 5)

7. WAL 8 BiRIRZ

8. WL RBUE S
9. WALTFRATIORR RS FR R O AT B v (1)

10, AU R ik
11, W7 o
12, W IRBU BN
13. AR ik
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SIEMENS SKP 15.000 E2 A1) B E M 245 T N° 0002910930
Rev. 28/09/05
LB S SKP 15... [Hi[ 1 REAA
BRI S 4
S e & PR Ry E N E RS LN iR A N Z iR B —
OIS ZE T Tz B 2 2E b, R 2 I N, | N
Ao T AR 54U s g A P AE B L, 2 AR e i — .
AN, 1] ELOR AR T R A7 B :
i 1452 BN SRR e (B s SeAD) , A As R 2
VE, FRREIST T, 250 26 i i s = 0 s, 3B LE 58 38 7
PR I IAE FH R DG, o v S50 1 11 R S i A I T "
L. 6 I SE KA |
B/ IR VAT B A . (9% TF) 3
) |
1K 4
2 5
8 -
iy s V) - |
i 3
!5 §
LR VG...NL...NR...\ R
1
2 W
3 pE—> B
4 ?ﬂ]}j—'_\“ﬂ% SR LR
5 AT : 8
6 JCHIFHE E-"f"’w
7 CRRD)
8 ui i (£ik)
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A

U S #8STEMENS #RS IEISKP 25. 003 E2 2 40iH,

BUE

N° 0002910940

BAT

PAT

fa i b ik

VRE 2R G848 — A 70 T 1K) VR L R — A 5 3 28 W s
5, AEW A S A AN R, TR
PR, 15 ZEHES) — NIRRT N 8, AN
W R G E RS A 20 T, YREL IR 3h L REAE
i?wMﬁ,éﬁq@mmm%muﬁ%mmmﬁa
AR N

FEJJRA RS — R GEA A2 4 b 78 1 ik
Fo) o AN O A TR s 22 1A

PWHYEHE: 0 0..22 mbar(FE T HAVELLR) &K 250
mbar. T )5 5 b R AR 35 B i L R E1 T, Rp
14 RS K ST IF DI
BRHNE S BT RAT T B4R

o} EARAE 34" B 17, B K N T ) 521200 mbar,

X EAEMR 3 2", HRE N 758 600 mbar:

X E A% /DN 65 1 DN 80, # KA Ak 742 700 mbar.
B I O BT e 52 1A B KR g 42 200mbar, i) il
TR I SR FR R R 2R A AR AR,

W R TR 2% AT T

LA A U S 2 A BT, 1T D 0 4 s s el A AT L ] 3
5 I R A b, T DL e Y S
BEL 3 4 IR 73k B — AN RS A i, i 1 s = Tl ) AR
IE 2 8] A R [R) ek —ANE AR 55718 1 P9 R0k
VAT o R C AR TR, oA e, ik
EFIFRRIR, 2, BT KT REE, W5
TR IT, DA SR BT i e 5, R IR IR G
W, —HEPESIERREIIE, EXME R A TR
ST, SRR, DLARIE 57 I8 I 9 R S T
{RFETfy, AEIXFHGAT, RS2 T —ANER /N
JEH R ARR I IhEE, R RS EA A RS OL T,
IXRPEAT AN ST, AT DGR A B RASK
S, BUSABAINE Ty, AATFARRAR R 77,

K 41 -

1 F%E 6 KM

2 WER 7 TAER

3 AH 8 PRALITHRK (£%ik)
4 W 9 PHTIRREE

5 MR 10 EkIE

Rev. 28/09/05

SKP 15../ 25.. iR ZiAGAG2. 000A000
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N° 0002620472N1
hl'“r SCHEMA ELETTRICO GI 3508-51@ ME CON ETAMATIC OEM foglio N. 1 di 7
ELECTRIC DIAGRAM FOR GI 358-510 ME WITH ETAMATIC OEM data 16/10/2006
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hlr“r SCHEMA ELETTRICO GI 358-518 ME CON ETAMATIC OEM [f\l(,:l(.]? 226223 14772N2
ELECTRIC DIAGRAM FOR GI 358-518 ME WITH ETAMATIC OEM data 16/10/2008
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hl'“r SCHEMA ELETTRICO GI 356-5186 ME CON ETAMATIC OEM L\L: |(|]°0226423|4772N4
ELECTRIC DIAGRAM FOR GI 358-518 ME WITH ETAMATIC OEM d?tu 16/10/2006
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CN TR RU
A10 | FihilF KONTROL KUTUSU BJIOK YMNPABJEHUSA
B1 | SuHUrREPH/ HEEE UV FOTOSEL/ OOTOPE3VICTOP/3MEKTPOL
VOHM3ALIN
BP | & BASING SENSORU 30H[ AABNEHNSA
BT |E#x SICAKLIK SENSORU 30H[ TEMMEPATYPbI
F1o| $adkrgs SIGORTA TEPMOPESE
FUT | RG22 SIGORTALAR MPEAOXPAHUTENN
HT | 5 AE4T ISLETME LANBASI KOHTPOIbHAS [TAMIMOYKA
OYHKL-A
H2 | BAbe s BiE £ 54T ARIZA LAMBASI KOHTP. NAMMOYKA
BNOKNPOBKM
H7 | AL k34 IT 5 A1 | FAN MOTORU ARIZA KOHTP. TAMIMOYKA
BT LAMBASI BNOKUPOBKM TEPMOPESE
OBUTATENS KPbINBYATKM
KD | =fAT 8l as UCGEN KONTAKTOR KOHTAKTOP HA
TPEYTOIbHVIK
KL | Zedefihae DUZ KONTAKTOR KOHTAKTOP JIMHW
KT | B4k i TIMER TAVIMEP
KY | A5 shih s YILDIZ KONTAKTOR KOHTAKTOP HA 3BE31Y
MV | Bk MOTOR OBUTATENb
PM | AR I MAX. GAZ PRESOSTATI | MPECCOCTAT
MAKCUMATBHOTO AABIEHNA
PA U TTR HAVA PRESOSTATI BO3AYLLUHbIA MPECCOCTAT
Pm | BRI IT % MINIMUM GAZ MPECCOCTAT
PRESOSTATI MUHUMAJIBHOTO [IABNEHMA
St | JF/ KTk AGMA KAPAMA ANAHTARI | BbIKIIOYATEb MYCK-
OCTAHOB
S24 | |Hzh/ ik TP CALISTIRMA/DURDURMA | BbIKMIOYATENb
DUGMES
TA | AUKARR A ATESLEME TRAFOSU TPAHCOOPMATOP PO3XUIA
TC | Wi oy KAZAN TERMOSTATI TEPMOCTAT KOT/A
TS | AR EMNIYET TERMOSTATI TEPMOCTAT BE3OMACHOCTU
X1 | Bhbensie st 1 BRULOR TERMINAL KNEMMHVK FOPENKM
KLAMENSI
X16 | A L T N1BESLEME PA3BEM MUTAHMSA N1
KONEKTORU
Y8 | AR A GAZ SERVOMOTORU FA30BbI CEPBOMNPUBOL
Y10 | AR E HAVA SERVOMOTORU BO3AYLLUHbIN CEPBOMPUBO.
YP | iR ANA ELEKTRO-VALF TNABHbIV ANEKTPOKIAMAH
YS | b EMNIYET ELEKTRO-VALFi | 3NEKTPOKNAMAH
BE30MACHOCTU
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Baltur S.p.A.
Via Ferrarese, 10
44042 Cento (Fe) - Italy

Tel. +39 051-6843711

Fax: +39 051-6857527/28
erur www.baltur.it
info@baltur.it

TECNOLOGIE PER IL CLIMA

+ Bu brostirde bildirilen teknik veriler sadece bilgi amaglidir. Baltur, 6nceden uyari yapmaksizin Grtintin teknik ézelliklerinde #degisiklik yapma hakkini sakli tutar.
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