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TECNCOLOGIE PER IL CLIMA

KULLANIM KILAVUZU

GIMIST 350/420/510
DSPNM/MNM

Briilorii devreye almadan 6nce ve servise sokmadan once kilavuzu dikkatle okuyun.
Briilor iizerindeki ve sistem tizerindeki ¢aligmalar yetkili sahislar tarafindan yapilmalidir.
Sistemin elektrik beslemesi, iizerinde calismadan once kesilmelidir.

Talimatlara harfiyen uyulmadig takdirde, tehlikeli bir kazanin olusmas1 miimkiindiir.






TEKNIiK OZELLIKLER

MODELLER
TEKNIK BILGILER Glmist 350 | Glmist 420 | Glmist 510
DSPMN CSPHM | DSPHNM |
VI 1A IMM TAMK
Izil kapasita MAX kW 4743 8522 7316
MM kW 1581 1840 2430
Diahi WA m3h 478 560 40
-} MM m3h 160 186 245
I_E_I' MIM. Basinc CE mbar 200
TRAFD BKY - 20mA
Izil kapasite MAX kW 4743 5522 T316
MM RW 1581 1840 2430
Cibi haX  kgh 425 495 G656
= MH kgt 142 165 219
é * akil vis kositesi 5'E - 0C
i
Trafo 14KV - 20mA
&in Isitici KW 28,5
Elekktik beskeme Vol 3~ 400V - 50 Hz
Fan motoru KW 15 18,5 18,5
Pompa mabory KWW 2,2 3 3
Harcadigi slektrik
kW 47 51 51
STANDARD AKSESUARLAR
Brilor sabitle me flansi n*1 n°1 n 1
zolasyon contasi 2 n" 2 n” 2
Fitre n"1-2" n"1-2 n“1- 2
Fleksible boru n"2 -1"1/2
Saplamalar n* & 20
Somunlar n* 6 M20
Rondelalar n* 6 Mo

GAZ YOLU BAGLANTI SEMASI




Modiilator

Min gaz presostati
Max gaz presostati
Yanma baslig1
Izolasyon contas1
Briilor sabitleme flanst
Kelebek vana

Pilot valfi

Gaz kagak presostati

BRULOR BILESENLERI

BOYUTLARI

10) Ana gaz valfi
11) Emniyet gaz valfi
12) Yanma baslig1 kontrol noktasi
13) Fan motoru

14) Elektrik paneli
15) Pompa motoru

16) Pompa
17) On 1sitict
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BRULORLERIN DOGAL GAZ iLE CALISMA ALANI
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ORTALAMA BASINC GAZ BESLEME SiSTEMIi

Yiiksek debi gerektiginde, Gaz Dagitim Firmasi basing
distiriicii ve sayactan olusan bir Ginite baglanmasin1 talep
eder ve sonra ortalama basingta (birkag bar) gaz dagitim
hattina baglanir.

Bu iinite Gaz Dagitim Firmasmim kesin talimatlarina
uygun olarak ya kullanic1 ya da Gaz Dagitim Firmasi
tarafindan temin edilir. Bu iinitenin basing diisiiriiciisii
briiloriin normal basing degerine gore hesaplanmig gerekli
maxsimum gaz debisini saglayacak biiyiikliikte olmalidir.
Tecriibeyle, yiliksek debide briilor bekleme durumuna
gectigi zaman olusan cok hafif basing yiikselmelerini
Onleyecek basing disliriici  kullanilmast  Onerilir.
(Standartlar, gaz vanalarinin bir saniyeden kisa zamanda
kapanmasini gerektirir.)

Isaret edildigi gibi briilor i¢in hesaplanmis maxsimum
debinin 2 kat1 debiyi (m3/h) gegiren bir basing diistiriicti
kullanilmasini tavsiye aderiz.

Eger birden fazla briilor kullamilmas1 gerekiyorsa, her
birinin kendi basing diisiiriicli olmas1 gerekir. Buda sadece
bir briilor devredeyken sabit seviyede gaz besleme
basincini temin etmeyi saglar.

Debi ve buna bagli yanma, basinct ayarlayarak
diizeltilebilir. Gaz borusunun boyutlari, gecirmesi gerekli
gaz debi miktarma uygun olmalidir. Yol kayiplarmin
disik seviyede (briiloriin gaz basinci degerinin %10
undan biiyiik olmamali) olmasini tavsiye ederiz.

Akilda tutulmalidir ki briiloér durdugu zaman yol kayiplari
mevcut basincin lizerine eklenecektir ve bu nedenle takip
eden ¢aligma boru hatt1 kayiplari kadar yiikselmis basingla
olacaktir. Briilor durdugunda (¢abuk kapatan gaz vanalari)
basing degeri kabul edilemez seviyelere yiikselirse, basing
diistiriicii ve briiloriin ilk vanasi arasina otomatik tahliye
vanasi konmali ve tahliyesi uygun bir yerden havaya
boruyla taginmalidir. Tagima borusunun agik havaya
acilan ucu uygun bir yerde olmali ve yagmurdan
korunmali ve alev tutucusu olmalidir. Tahliye vanasi,
basing fazlaliginin  tamammi  bosaltacak  sekilde

ayarlanmalidir. BT 8058 gaz borusu boyutlari
diyagramina bakiniz. Ayrica briiloriin yakinma kiiresel
kesme vanasi gaz filtresi, titresim Onleyici ve flansh
baglant1 konmalidir.

GAz DEBISINE VE BORUNUN

UZUNLUGUNA GORE BORU CAPININ

HESAPLANMA DIYAGRAMI
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BiRDEN FAZLA BRULORUN ORTALAMA BASINCTAKI GAZ BORU HATTINA BAGLANTI DiYAGRAMI

1) Olgme ve diigiirme {initesi

2) Kesme vanasi

3) Filtre

4) Regiilator

5) Sayag

6) Acil durum kesme vanasi(bina disina kurulmali)
7) Kiiresel vana

8) Filtre
TT 9) Regiilator veya stabilizator
: 10) Titresim alic1
11) Flang

D=Stabilizator ve flans arasindaki mesafe(yaklagik 1.5- 2m)
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BRULORUN ORTALAMA BASINCTAKI GAZ BORU HATTINA BAGLANTI DiYAGRAMI

1) Olgme ve diisiirme iinitesi
2) Kesme vanasi
3) Filtre
e 4) Regiilator
5) Sayag
| 6) Kafes telli alev tutucu
: 7) Otomatik agan tahliye valfi (aciktir ki disarida uygun bir
yere bosaltma yapmalidir)
8) Acil durum kesme vanasi (bina diginda)
9) Kiiresel vana
10) Titresim alic1
11) Flans
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ELEKTRIK BAGLANTILARI

Ug fazli veya tek fazh elektrik hattiin minimum Kesiti, briilore gereken giic ile orantili olmalidir ve mutlaka sigorta ile teghiz
edilmelidir.

Talimatlar, bununla birlikte kazan dairesi digina, briilér besleme hattinin iizerine. kolayca erisilebilecek bir salter
konulmasini istemektedir.

Biitiin elektrik kablolari, flexible kiliflarla korunmali ve yiiksek sicakliktaki parcalardan uzaga dosenmelidir.

Elektrik baglantilari i¢in ( hat ve termostat) ilgili diyagrama bakiniz.

FUEL OIiL YAKIT BESLEME SISTEMi

Briilér pompasi,yardimct pompa ve 0,2-1 bar basing degeri arasinda ayar yapabilen basing regiilatorii olan besleme
devresinden daha 6nceden 50-60C’ye isitilmig yakit olmalidir.Bu durumda briilér durmusken veya kazanin ihtiyaci olan
maximum yakit debisinde ¢alistyorken briilor pompasindaki yakit besleme basing degerini (0,2 +1 bar) degistirme75yin.
Besleme devresi ¢izim BT 8575/1°e gore yapilmalidir.

YAKIT ViSKOSITE- SICAKLIK DiYAGRAMI
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_ MAKSIMUM NOMINAL VISKOZITESI 50 C’'DE 5 E OLAN FUEL OIL VEYA MOTORIN ILE
MODULASYONLU VEYA iKi KADEMELI CALISAN BiR KAC BRULORE AiT BASINCLI ANA HIDROLIK
BESLEME CiziMi

Manometre Ayarlanabilir basing regulatéri 0.2-1 bar
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Pot depo tankinin(¢capi~150, boyu~400) brilére
—_] [ Ta mm A mumkun oldugu kadar yakinina ve pompanin
S ) yaklagik 0.5m Uzerine kurulmasi lazim.
1- Ana yakit deposu

2- Filtre

3- Degazor(hava alma deposu)

4- Cek valf

5- Filtre

6- Hava/gaz tahliyesi(normalde kapali)

I ) |

Brdror pompasi BrUIGr pompasi |

Sirkilasyon |
pompas| ‘
|

GELISTIRILMIS iKi KADEMELI COMIST ... DSPNM BRULORUNUN FUEL OiL iLE CALISTIRILMASI;
Gelistirilmis iki kademeli ¢alisma diyoruz, ¢iinkii 1. alev’den 2. alev’e gegis ( minimum kapasiteden maksimum kapasiteye )
kademeli olur, dolayisiyla yanma havasi ve memeden ¢ikan yakit miktar1 kademeli arttirilir,

Fuel oil’in 6n 1sitma fazi esnasinda, voltaj 6n 1siticinin ayar termostatindan geger ve rezistanslarin réle bobinine ulagir.

Role kapanir ve 6n 1siticidaki yakiti 1sitma amaciyla rezistanslara akim gonderir. Sicaklik ayarlandigi degere ulastiginda, 6n
1siticinin minimum termostati kapanir.

On siticidaki sicaklik ayarlandigi degere ulastiginda ve rezistanslar devreden cikarildiginda( ayar termostatinin kontaklari
acik durumda) briilér kontrol kutusu baglanacaktir. Dolayisiyla, 6n 1siticidaki fuel oil maksimum sicaklikta olmalidir.

Ilgili réleyi ayirarak rezistanslar1 devreden gikarttiginda, 6n 1siticinin ayar termostati iizerinden briilér kontrol kutusuna faz
baglanir.

KONTROL KUTUSU OZELLIiKLERI

Kontrol kutusu  [Emniyet Siiresii Damper A¢ikken | 1.alev ile modiilasyona

) & sn On Siipiirme Siiresi |On Atesleme| Atesleme sonrasi baslama arasindaki siire
Ilgili programlayici sn sn sn sn
LFL 1.333 3 31,5 6 3 12

Kontrol kutusu, 6n siiplirme fazin1 devreye sokmak i¢in fan motorunu ¢aligtirarak atesleme programini baslatir.

Fan ile olusturulan hava basinci, ilgili hava presostatinin harekete gegirecek yeterlilikte ise, pompa motoru hemen devreye
girecek ve briilor yakit borularindaki sicak yakit 6n sirkiilasyonunu baslatacaktir.

Pompadan ¢ikan yakit, 6n 1siticiya varir, dogru sicakliga kadar isitilir ve on 1siticidan ¢iktiginda lansa varmadan 6nce
filtreden gecer. Memeye gegit kapali oldugundan lanstaki sicak yakit sirkiilasyona devam eder.

Bu lans i¢indeki yakit gegislerinin kapatilmasi ¢ubuklarin ucundaki kapatma igneleri vasitasi ile olur. Bu igneler, ¢ubuklarin
diger uglarina yerlestirilmis kuvvetli yaylar ile kendi yuvalarina sikica oturtulur. Yakit devridaim eder; lans doniisiinden ¢ikar
ve TRU termostatinin bulundugu depodan gecer ve doniis basing regiilatoriine varir. Bunu gecerek, pompanin doniis
baglantisina varir, buradan pompa doniisiinden gelen yakit ile beraber doniis hattina tahliye edilir.
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Yakit sirkiilasyonu, yukarida anlatildig: sekilde, doniis basing regiilatoriiniin ayarlandigi (10-12 bar) minimum basingtan az
daha ytiksek basing (birkag bar gibi) degerinde yapilir.

On siipiirme ve yakit on sirkiilasyon fazi siiresi belirlidir: Elektrik devresinde bulunan &zel baglanti ile, meme déniis
hattindaki yakit sicakligi, TRU termostat (doniis memesindeki termostat)’in ayarlandigi sicaklik degerine ulasana kadar
kontrol kutusu atesleme programinin ¢aligmasina miisaade etmez.

Normalde, TRU termostatinin miidahalesi ( sirkiilasyondaki yakitin yeterli sicaklikta olmasi ile) kontrol kutusunun,
elektrodlar1 yiiksek voltaj ile besleyen atesleme trafosunu devreye sokarak, atesleme programinin c¢alismasini baslamasini
saglar.

Elektrodlar arasindaki yiiksek voltaj, hava/yakit karisiminin ateslemesi igin elektriksel kivilcim saglar.

Kivileim goriildiikten sonra, kontrol kutusu, uygun kol vasitasiyla, yakitin memeye ¢ikis ve doniisiinii kapatan iki ¢ubugu
geriye hareket ettiren bobine voltaj verir. Cubuklarin bu geriye hareketi ayni zamanda lans i¢indeki by-pass pasajimin
kapatilmasini saglar. Sonug olarak, pompa basinci yaklasik 20-22 bar’lik normal degerine getirilir.

Yuvalar1 kapatan iki ¢ubugun geriye dogru hareketi ile, yakitin 20-22 barda ayarlanmis pompadaki basingta memeye
girmesine izin verir ve memeden uygun atomize edilmis halde ¢ikar.

Kazana verilecek yakit miktarini tayin eden doniig basinci,doniis basing regiilatorii ile diizenlenir. Atesleme debisinin degeri
(minimum miktar) yaklagik 10-12 bar olmali. Memeden ¢ikan atomize edilmis yakit, fan ile temin edilen hava ile karigtirilir
ve elektrodlarin kivileimi ile alev alir. Alevin varligi fotosel ile algilanir.

Kontrol kutusu program islemeye devam eder, ve durdurma pozisyonunu geger, atesleme trafosu beslemesi kesilir ve kazana
verilecek yakit’/hava karigim miktarimi ayarlayan elektrik devresine baglanir. Kazana verilen 1sil kapasiteyi ayarlayan
servomotor, ayni anda yakit ve yanma havasi miktarini arttirtir.

Geri doniis basing regiilator yayinin sikigtirma biiyiikliigiinii (boylece yakit basing artisi saglayan) belirleyen degisken profilli
diskin donmesi ile yakit miktar1 artis1 belirlenir.

Geri doniis basinci arttiginda, nispi olarak memeden ¢ikan yakit miktari artmaktadir.

Yakit miktarindaki artisi karsilamak amaciyla, yanma havasinda esit miktarda artis olmalidir.

Yanma havast klapesine kumanda eden diskin profilini degistiren vidalara miidahale ederek ilk ayar’da yanma ayar
gerceklestirilebilir. Yakit ve yanma havasi miktari maksimum degere varana kadar ayni siirede artar.

(Pompa basinci 20 - 22 bar degerinde iken; geri doniis basing regiilatoriinde yakit basmci yaklasik 18-20 bar’a esittir.)
Sicaklik ve basing degeri, ikinci kademe kazan termostat: (veya presostati)’nin konum degistirecegi deger icin yapilan limit
ayara erigene kadar briilor maksimum yakit temin pozisyonunda kalir; daha sonra, kazana verilen hava ve yakit miktarini
ayarlayan servomotoru onceki hareket dogrultusundan aksi yone dondiiriir. Servomotorun geriye dogru donme hareketi,
minimum degerlerine varana kadar yakitta ve bagl olarak yanma havasinda azalmaya sebep olur.

Minimum pozisyondaki yakit ve yanma havasi miktarinda bile maksimum sicaklik degerine termostatin (buhar kazani ise
presostat) ayarlandigi sicaklik degerine ulasildiginda, termostat konum degistirecek ve briilorii durduracaktir.Sicaklik (buhar
kazani ise presostat) degeri, briilorii durdurma degerinin altina diistiiglinde briilor yukarida anlatildigi gibi tekrar devreye
girecektir.

Normal ¢alisma esnasinda, kazana bagl 2. kademe termostati/presostati arzu edilen degisimleri algilar ve kazana verilen
yakit miktarini ayarlayan servomotora miidahale ederek yanma havasi ve yakit miktar1 dengesini otomatik olarak saglar.

Bu sekilde, yakit ve yanma havasi regiilasyon sistemi, kazanin ihtiyact olan 1s1 miktarina esit yakit ve goreceli olarak yanma
havasimi karsilayan denge pozisyonuna ulagacaktir.

Briilor etiket degerinde belirtilen maksimum giiciin 1/1 ile 1/3’1i arasinda iyi bir yanma ile ¢alisabilir.

Not: Briilor devreye alindiginda, hava pressostati, atesleme alevinin olusacagi basingta diizglin calisacak sekilde
ayarlanmalidir; aksi halde kontrol kutusu briilorii durduracaktir.

MODULASYONLU COMIST ... DSPNM BRULORUNUN FUEL OiL iLE CALISTIRILMASI;
Fuel oil’in 6n 1sitma faz1 esnasinda, voltaj 6n 1siticinin ayar termostatindan geger ve rezistanslarin réle bobinine ulasir.
Role kapanir ve 6n 1siticidaki yakiti 1sitma amactyla rezistanslara akim gonderir.
Sicaklik ayarlandig1 degere ulastiginda, on 1siticinin minimum termostat1 kapanir.
On 1siticidaki sicaklik ayarlandigi degere ulastiginda ve rezistanslar devreden ¢ikarildiginda( ayar termostatinin kontaklari
acik durumda) briilor kontrol kutusu baglanacaktir. Dolayisiyla, 6n 1siticidaki fuel oil maksimum sicaklikta olmalidir.
Ilgili réleyi ayirarak rezistanslar1 devreden ¢ikarttiginda, 6n 1siticinin ayar termostati {izerinden briilér kontrol kutusuna faz
baglanir.
KONTROL KUTUSU OZELLIKLERI

Kontrol kutusu  [Emniyet Siiresii Damper A¢ikken | 1.alev ile modiilasyona

) & sn On Siipiirme Siiresi [On Atesleme| Atesleme sonrasi baslama arasindaki siire
Ilgili programlayici sn sn sn sn
LFL 1.333 3 31,5 6 3 12

Kontrol kutusu, 6n siipiirme fazin1 devreye sokmak i¢in fan motorunu ¢alistirarak atesleme programini baglatir.
Fan ile olusturulan hava basinci, ilgili hava presostatinin harekete gecirecek yeterlilikte ise, pompa motoru hemen devreye
girecek ve briilor yakit borularindaki sicak yakit 6n sirkiilasyonunu baglatacaktir.
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Pompadan ¢ikan yakit, 6n 1siticiya varir, dogru sicakliga kadar isitilir ve on 1siticidan ¢iktiginda lansa varmadan dnce
filtreden gecer. Memeye gegit kapali oldugundan lanstaki sicak yakit sirkiilasyona devam eder.

Bu lans i¢indeki yakit gecislerinin kapatilmasi ¢ubuklarin ucundaki kapatma igneleri vasitasi ile olur. Bu igneler, cubuklarin
diger uclarma yerlestirilmig kuvvetli yaylar ile kendi yuvalarina sikica oturtulur. Yakit sirkiile eder; lans doniisiinden ¢ikar ve
TRU termostatinin bulundugu depodan geger ve doniis basing regiilatoriine varir. Bunu gegerek, pompanin doniis
baglantisina varir, buradan pompa doniisiinden gelen yakit ile beraber doniis hattina tahliye edilir.

Yakit sirkiilasyonu, yukarida anlatildig: sekilde, doniis basing regiilatoriiniin ayarlandigi (10-12 bar) minimum basingtan az
daha yiiksek basing (birkag bar gibi) degerinde yapilir.

On siipiirme ve yakit on sirkiilasyon fazi siiresi belirlidir: Elektrik devresinde bulunan &zel baglanti ile, meme déniis
hattindaki yakit sicakligi, TRU termostat (doniis memesindeki termostat)’in ayarlandigi sicaklik degerine ulasana kadar
kontrol kutusu ategleme programinin ¢aligmasina miisaade etmez. Normalde, TRU termostatinin miidahalesi (sirkiilasyondaki
yakitin yeterli sicaklikta olmasi ile) kontrol kutusunun, elektrodlar1 yiiksek voltaj ile besleyen atesleme trafosunu devreye
sokarak, atesleme programinin ¢aligmasini baglamasini saglar. Elektrodlar arasindaki ytiksek voltaj, hava/yakit karigiminin
ateslemesi icin elektriksel kivilcim saglar.

Kivileim goriildiikten sonra, kontrol kutusu, uygun kol vasitasiyla, yakitin memeye ¢ikis ve doniisiinii kapatan iki ¢ubugu
geriye hareket ettiren bobine voltaj verir. Cubuklarin bu geriye hareketi ayni zamanda lans icindeki by-pass pasajinin
kapatilmasini saglar.

Sonug olarak, pompa basinci yaklagik 20-22 bar’lik normal degerine getirilir. Yuvalar1 kapatan iki ¢ubugun geriye dogru
hareketi ile, yakitin 20-22 barda ayarlanmis pompadaki basingta memeye girmesine izin verir ve memeden uygun atomize
edilmis halde ¢ikar. Kazana verilecek yakit miktarini tayin eden doniis basinci, doniis basing regiilatorii ile diizenlenir.
Atesleme debisinin degeri (minimum miktar) yaklagik 10-12 bar olmali. Memeden ¢ikan atomize edilmis yakit, fan ile temin
edilen hava ile karistirtlir ve elektrodlarin kivileimi ile alev alir. Alevin varligi fotosel ile algilanir.

Kontrol kutusunda program iglemeye devam eder ve durdurma pozisyonunu geger, atesleme trafosu beslemesi kesilir ve
kazana verilecek yakit/hava karigim miktarini ayarlayan elektrik devresine baglanir. Kazana verilen 1s1l kapasiteyi ayarlayan
servomotor, ayni anda yakit ve yanma havasi miktarini arttirtir.

Geri doniis basing regiilator yayinin sikistirma biiyiikliigiini (boylece yakit basing artisi saglayan) belirleyen degisken profilli
diskin donmesi ile yakit miktar1 artis1 belirlenir.

Geri doniis basinci arttiginda, nispi olarak memeden ¢ikan yakit miktart artmaktadir.

Yakit miktarindaki artis1 karsilamak amaciyla, yanma havasinda esit miktarda artig olmalidir.

Yanma havasi regiilatoriine (klepe) kumanda eden diskin profilini degistiren vidalara miidahale ederek ilk ayar’da yanma
ayar1 gerceklestirilebilir. Yakit ve yanma havasi miktar1 maksimum degere varana kadar ayni ayni anda artar. (Pompa basinci
20-22 bar degerinde iken; geri doniis basing regiilatoriinde yakit basinct yaklasik 18-20 bar’a esittir.)

Sicaklik ve basing degeri, kazan termostat1 (veya presostati)’nin konum degistirecegi deger i¢in yapilan limit ayara erigene
kadar briilér maksimum yakit temin pozisyonunda kalir; daha sonra, kazana verilen hava ve yakit miktarmi ayarlayan
servomotoru dnceki hareket dogrultusundan aksi yone dondiiriir. Servomotorun geriye dogru dénme hareketi, minimum
degerlerine varana kadar yakitta ve bagli olarak yanma havasinda azalmaya sebep olur. Minimum pozisyondaki yakit ve
yanma havas1 miktarinda bile maksimum sicaklik degerine termostatin (buhar kazani ise presostat) ayarlandigi sicaklik
degerine ulasildiginda, termostat konum degistirecek ve briilorii durduracaktir.

Sicaklik (buhar kazani ise presostat) degeri, briilorii durdurma degerinin altina diistiigiinde briilor yukarida anlatildig gibi
tekrar devreye girecektir.

Normal ¢alisma esnasinda, kazana bagli modiilasyon probu arzu edilen degisimleri algilar ve kazana verilen yakit miktarini
ayarlayan servomotora miidahale ederek yanma havasi ve yakit miktar1 dengesini otomatik olarak saglar.

Bu sekilde, yakit ve yanma havasi regiilasyon sistemi, kazanin ihtiyact olan 1s1 miktarina esit yakit ve goreceli olarak yanma
havasimi karsilayan denge pozisyonuna ulagacaktir.

Briilor etiket degerinde belirtilen maksimum giiciin 1/1 ile 1/3’{i arasinda iyi bir yanma ile ¢alisabilir.

Not: Briilor devreye alindiginda, atesleme alevinin olusacagi basingta diizgiin calisacak sekilde hava presostati
ayarlanmalidir; aksi halde kontrol kutusu briilorii durduracaktir.
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CHARLES BERGONZO MEMESI(PIMSiZ) PATLAMIS RESMi
Meme bilgilen:
Debimiktan (kg/h) Viton O-ring
Puskitme acisl (30°-45°-60°-80°) (yag ve sica k“g ad ayan Ikll)
Debiorani (1/3= B3- 1/5= B)

Hava tlirmbulansodasi

) N A | [

H \ dénisi
Yakt girs

Yakt ¢ikigi
Yakt geri donus delikleri

'|
Not: Memenin gerektigi gibi calisabilmesi i¢in, onun “geri doniis” kismi hi¢bir zaman kapatilmamalidir. Bu briilori ilk defa

devreye alirken ayarlanir. Pratikte, meme maksimum debide ¢alisirken “besleme”(pompa basinci) ve “geri doniis” (geri
doniis basing regiilatorii) arasindaki basing (memeye giden ve memeden ¢ikan) en az 2-3 bar olmalidir.

Ornek: Pompa basimci 20 bar Pompa basinci 22 bar
Geri doniis basinci 20-2= 18 bar Geri doniis basinci 22-3=19 bar
20-3=17 bar 22-2=20bar
BALTUR POMPASI
) 1/4” Vakum metre
Emis baglantisi
T Geri donis
— Pompa levhasi

Temin (meme)

Pompa
basing 1/4” manometre
regulatéri

baglantisi

20-22 bar)

Isitma eleman contasi

. 1/4” Vakum metre
Emis baglantisi

Geri donius

Pompa
basing
regulatora
(20-22 bar)

Temin (meme)

1/4” manometre
baglantisi

Pompa levhasi

Isitma eleman contasi
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GIMIST.... DSPNM’ NIN DOGALGAZ iLE GELISTIiRIiLMiS iKi KADEME CALISMA TANIMI

KONTROL KUTUSU DEGERLERI

. . -- 1. Atesleme Alevi ile
Kontrol kutusu  Emniyet Siiresi Damper acikken On Atesleme Atesleme 2. Alev Baslangici
& On Siipiirme Siiresi  Siiresi Sonrasi Arasindaki Siire
Ilgili programlayici sn sn sn sn sn
LFL 1.333 3 31,5 6 3 12

Bu gelismis iki kademe calismasi olarak adlandirilmigtir. Ciinkii 1. alevden 2.aleve gecisi (minimum kapasiteden, maksimum
kapasiteye gegis) kademe kademe olmaktadir. Yanma havast miktari ve yakit beslemesi azar azar arttigindan gaz besleme hat
basinci kararlidir.

Daha 6nce belirtildigi gibi briilor etiketinde bildirilen maksimum giiciin 1/1 ile 1/3 arasindaki alanda galisabilir.

Briilor gaz klapesi, minimum pozisyonda degil iken briiloriin ilk caligmasini durduracak bir mikro-switch’e sahiptir.
Ateslemeden once, (standartlara gore) hava klapesinin agilmasi ile yanma odasi 6n siipiirme islemi bagslar.

On siipiirme safhas1 bittiginde hava presostat1 yeterli basinci dlgerse atesleme trafosu devreye girecek ve takiben atesleme
(pilot) vanas1 ve emniyet vanasi agilacaktir.

Gaz yanma basgligina ulasir, fan tarafindan saglanan hava ile karisir ve ateslenir. Gaz akis miktari, atesleme alevi (pilot) valfi
iizerindeki debi ayar regiilatorii ile yapilir (debi ayarli valf). Atesleme trafosu, atesleme alevi ve emniyet valflar1 devreye
girdikten 3 saniye sonra devreden ¢ikar.

Su anda briilor sadece pilot alevle ¢aligmaktadir.

Alevin varligy, ilgili kontrol elemanlar1 (aleve dalmig iyonizasyon g¢ubugu veya UV fotosel) ile algilanir. Kontrol kutusu
programi ’kapama” pozisyonunu gecer ve debiyi (gaz/hava) ayarlayan servomotora enerji verir; briilor simdi minimumda
calismaktadir.

Eger 2. kademe kazan termostati (veya basing presostati) izin verirse (kazan i¢inde mevcut degerden daha yiiksek degere
ayarlanmis sicaklik ve basing degeri) gaz/hava debisini ayarlayan servomotor donmeye baglar ve briiloriin ayarlanmis
maksimum debisine ulasincaya kadar gaz debisi ve ilgili yanma havasinin yavas yavas artisini belirler.

NOT : Hava/gaz debisini ayarlayan servomotorun “V” kam (bak BT 8562/1) derhal ana gaz valfin1 enerjiler, ki bu
gaz valfimn tamamen acik olmasini saglar. Gaz debisi, calisma valfi tarafindan degil, gaz kelebek valfi tarafindan
belirlenir. ( BT 8816/1 ve BT 8813/1)

Basing ve sicaklik, kazanin 2. kademe termostatinin (veya presostatin) ayarlandigi {ist degere ulagincaya kadar briilor
maksimum debi pozisyonunda kalir; ve bu degere ulastiginda gaz/hava debisini ayarlayan servomotorun yonii terse doner.
Boylece gaz debisi ve ilgili yanma havast minimum degere ulasincaya kadar yavas yavas azalma yoniinde doner. Debi
minimumda olsa bile eger sicaklik veya basing degeri, kapama elemanlarin (termostat veya presostat) ayarlanmis st
degerine ulasirsa briilor bekleme pozisyonuna gegecektir.

Sicaklik veya basing degeri kapama elemanlarinin miidahale ettigi ayarlanmis {ist degerinden asagiya diiserse briilor biraz
once anlatilan programa gore tekrar ¢alismaya baslar.

Normal ¢aligma sirasinda kazan {izerindeki 2. kademe termostati/pressostati arzu edilen degerdeki sapmalar algilar ve
gaz/hava debisini ayarlayan servomotoru devreye sokarak yakit ve yanma havasi debisi ayarini otomatik olarak yapar. Bu
arttirma veya azaltma yoniinde donerek olacaktir.

Bu manevra ile gaz/hava debi ayar sistemi kazana verilen 1s1 miktar ile kazanin verdigi kullanilan 1s1 miktar1 arasinda
dengeleme yapmaya calisir.

Eger alev olugsmaz ise kontrol kutusu kapamaya gecer (briilor tamamen durur ve ilgili uyar1 lambasi yanar)

Kontrol kutusunu blokeden kurtarmak igin “reset” diigmesine basin.

GI-MIST ..DSPNM’ NiIN DOGALGAZ iLE ORANSAL CALISMASI TANIMI

KONTROL KUTUSU DEGERLERI

. . - 1. Atesleme Alevi ile
Kontrol kutusu  Emniyet Siiresi Damper agikken On Atesleme Atesleme 2.Alev Baslangici
& On Siipiirme Siiresi  Siiresi Sonrasi Arasidaki Siire
ilgili programlayici sn sn sn sn sn
LFL 1.333 3 31,5 6 3 12

Daha 6nce belirtildigi gibi briilor etiketinde bildirilen maksimum giiciin 1/1 ile 1/3 arasindaki alanda galisabilir.
Briilor debi regiilatérii minimum pozisyonda olmadig1 zaman briiloriin ilk ¢aligmasini durduracak bir mikro switch’e sahiptir.
Ateslemeden once, hava klapesinin agilmasi ile yanma odasi 6n siipiirme islemi baslar. (Standartlara gore)
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On siipiirme safhasi bittiginde hava pressostat: yeterli basinc1 dlcerse atesleme trafosu devreye girecek ve takiben atesleme
(pilot) vanasi ve emniyet vanasi agilacaktir.

Gaz yanma basligina ulasir, fan tarafindan saglanan hava ile karisir ve ateslenir. Debi, atesleme alevi (pilot)vanast lizerindeki
akis regiilatorii ile ayarlanir (debi ayarli valf). Atesleme trafosu, atesleme alevi ve emniyet valflar1 devreye girdikten sonra
devreden ¢ikar.

Su anda briilor sadece pilot alevle ¢alismaktadir. Alevin varlig: ilgili kontrol elemanlar1 (aleve dalmis iyonizasyon ¢ubugu
veya UV fotosel)ile tespit edilir.

Kontrol kutusu programi ’bloke etme” pozisyonuna geger ve debiyi (gaz/hava) ayarlayan servomotora enerji verir; briilor
simdi minimumda ¢aligsmaktadir.

Eger modiilasyon cihazi izin verirse (kazan iginde mevcut degerden daha yiiksek degere ayarlanmig sicaklik ve basing degeri)
gaz/hava debisini ayarlayan servomotor donmeye baslar ve briiloriin ayarlanmig maksimum debisine ulasincaya kadar gaz
debisi ve ilgili yanma havasini yavas yavas artisini belirler.

NOT:Hava/gaz debisini ayarlayan servomotorun “V”” kami (bak BT 8562/1)derhal ana gaz vanasinin igine girer ki bu da
tamamen agik pozisyona donmiis halidir. Gaz debisi ana valf tarafindan belirlenir. (bak BT 8816/1 ve BT 8813/1)

Basing ve sicaklik, modiilasyon cihazinin (basing transmiteri veya sicaklik sensorii) ayarlandig iist degere ulasincaya kadar
briilor maksimum debi pozisyonunda kalir; ulastiginda modiilasyon motoru ters yonde donecektir. Modiilasyon motorunun
ters yonde donmesi, yakit beslemesi ve ilgili yanma havasiin azalmasina neden olur. Ters yonde donme ve bu debi azalist
kisa aralikla olusur. Bu manevra ile modiilasyon sistemi kazana verilen 1s1 miktari ile kazanin verdigi kullanilan 1s1 miktar
arasinda dengeleme yapmaya calisir. Bu noktadan sonra kazan iizerindeki modiilasyon cihazi ( termostat veya presostat)
istenen degisiklikleri tespit eder ve gaz/hava debisini ayarlayan modiilasyon motorunu devreye sokarak yakit ve yanma
havasi debisi ayarini otomatik olarak yapar. Bu arttirma veya azaltma yoniinde donerek olacaktir. Boylece gaz debisi ve ilgili
yanma havasi minimum degere ulasincaya kadar yavas yavas doner. Debi minimumda iken eger sicaklik veya basing degeri
kapama elemanlarimin (termostat veya presostati ) ayarlanmus iist degerine ulasirsa briilor bekleme pozisyonuna gegecektir.
Sicaklik veya basing degeri kapama elemanlarinin miidahale ettigi ayarlanmis iist degerinden asagiya diiserse briilor biraz
once anlatilan programa gore tekrar ¢alismaya baslar.

NOT: Eger 1. alev valfi (pilot) acildiktan 2 saniye sonra alev olusmaz ise kontrol kutusu kapamaya gecer (briilor
tamamen durur ve ilgili uyar1 lambas1 yanar). Kontrol kutusunu blokeden kurtarmak icin ilgili reset diigmesine
basin.

NOMINAL ISIL YUKU>2000 KW’ DAKi MODULASYONLU VEYA GELISTIRILMIS iKi KADEMELi GAZ VE CIiFT

YAKITLI BRULORLER iCiN Gizim

® ® ©®

® @ @
1) Kesme vanasi

|
\ |
2) Titresim alici

3) Filtre

4) Regiilator

5) Flang

6) Min ve Max. Presostat J @ @'

7) Emniyet valfi
8) Kaz kacak test cihazi
9) Ana valfi
10) Servomotor
11) Kaz ve hava ayari igin vidalar
12) Hava presostati
13) Yanma bashgi
14) Fan
15) Pilot hatt1
D= Gaz regiilatorii ve flangin arasindaki mesafe yaklagik 1,5-2m olmasi lazim

@
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GI-MIST 350-420-510 DSPGM /MM SERi BRULORLERINDE GAZ KELEBEK VANASI
DETAYI

“"ﬂ-\.._\_\_\_\_h
h"“‘-\-\._\_
-\:\\,_:q\\_\_\_‘

| i

K Milin ucu iizerindeki yarik kelebek vana ( klape ) pozisyonunu gosterir.

FUEL OIL ILE ILK CALISTIRMA VE AYARLARININ YAPILMASI ;

1) Meme karakteristiklerinin ( kag¢ kg/h ve sprey agisinin kag derecelik oldugu) kazan i¢in uygun olup olmadigini kontrol
edin. Uygun degil ise, memeyi degistirin.

2) Yakit deposunda yakit oldugunu ve yakitin (en azindan g6z ile) briilore uygun 6zelliklere sahip oldugunu kontrol edin.
3) Kazanda su oldugunu ve sistem iizerindeki vanalarin agik oldugunu kontrol edin.

4) Yanma iiriinlerinin kolaylikla tahliye olabileceginden (kazan ve baca ya ait damperler agik olmali) emin olun.

5) Briilore baglanacak elektrik hattinin voltajinin, briilore uygun oldugundan ve motor elektrik baglantilarinin, ve
rezistanslarinin mevcut voltaj degerine uyumlu olarak hazirlandigindan emin olun. Mahalde gergeklestirilen biitiin elektrik
baglantilarinin, Baltur ’un elektrik devre semasi ile uygunlugunu kontrol edin.

6) Yanma bashgmin, kazan imalat¢isinin belirledigi mesafede kazanin igine girdiginden emin olun.Yanma bagligindaki
hava ayar cihazinin, kazana gerekli yakit icin yeterli oldugu diisliniilen  pozisyonda oldugunu kontrol edin. Disk ve yanma
baslig1 arasindaki hava gecisi, yakit miktar1 goreceli olarak azaltildiginda, makul mesafede kisilmalidir; diger taraftan,
memeden ¢ikan yakit miktari oldukga yiiksek ise, yanma baslig1 ve disk arasindaki hava gegisi goreceli olarak arttirilmalidir.
( “Yanma baslig1 ayar1’ boliimiine bakin.)

7)  Yakit hava miktarini diizenleyen servomotora bagli doniis diski tizerindeki kapagi kaldirin. Bu diskte yakit ve uygun
miktarda yanma havasi miktarini kontrol etmek i¢in kullanilan ayarlanabilir vidalar mevcuttur.

8) Her iki modiilasyon anahtarii “MIN” (minimum) ve “MAN”(manuel) pozisyonuna getirin.

9)  On 1sitictnin minimum ve ayar termostatlarmin, kullanilan yakit cinsine gore ayarlandigini kontrol edin. Kullanilmak
istenen yakitin viskozite degeri bilindigi takdirde viskozite-sicaklik diyagrami kullanilarak fuel oil i¢in gerekli 6n 1sitma
sicakligimm1 bulmak kesin olarak miimkiindiir. Memeye gelen yakit viskozitesinin 2°E degerini agmamas! gerektigi akilda
tutulmalidir. Briilori bekleme konumuna getiren durmalardan kurtulmak igin ayar termostat: degerini ilgili olan minimum
termostat degerinden 15-20°C daha yiiksege ayarlamak gerekir. Briilor ¢alistiktan sonra, 6n 1sitict lizerindeki termometreyi
kullanarak termostatlarin dogru ¢alistigini kontrol edin.

Eger varsa hat filtresi ile birlikte ¢alisan rezistans kontrol termostatini 50°C civarina ayarlayin.

10) Yakit besleme ring devresini g¢alistirin, yakit besleme hattinin ¢alismasini kontrol edin ve yakit besleme basincini
yaklagik 1 bara ayarlayin. ( eger yakit besleme hattinin {izerinde basing regiilatorii varsa)

11) Pompa emis hatti lizerindeki manometre baglanti tapasini sokiin ve pompa besleme hortumuna bagli vanayi ¢ok hafif
acin hava kabarciklart olmaksizin yakit gelene kadar bekleyin, havasini aldiktan sonra vanayi tekrar kapatin.

12) Pompanin emis hatt1 lizerindeki manometre baglanti yuvasina, yaklasik 3 bar skalali manometre baglayin ve briilor
besleme pompasina gelen yakitin basing degerini kontrol edin. Pompanin basma hatti {izerindeki manometre baglanti
noktasina bir adet 30 bar skalali manometre baglaym ve pompanin ¢alisma basincini kontrol edin. Meme geri doniis basincini
kontrol etmek i¢in, geri doniis basing regiilatorii izerine 30 bar skalali manometre baglayin.(BT 8714/1°e bakin)

13) Yakat hattina yerlestirilmis biitiin vanalar1 ve yakit akisini kesici cihazlar agin.

14) Rezistanslari bos yakit tankinda ¢aligmasini 6nlemek icin kontrol paneli izerindeki anahtar1 “0”(devre agik) pozisyona
getirin ve briilor besleme hattina elektrik verin. Fan ve pompa motoruna ait kontaktorii el ile basili tutarak, pompa ve fan

16



motorlarinin yonlerinin dogrulugunu kontrol edin. Eger ters yonde doniiyorsa, motor doniis yoniinii diizeltmek icin ana giris
kablolarmin iki ucunu degistirin.

15) Briilore bagli pompa ¢ikis basincint 6lgen manometrede az bir basing degeri goriinceye kadar ilgili kontaktore basarak
briilor pompasini ¢aligtirin. Bu ufak basincin olusmasi ile briilér yakit devresinin havasinin alindig1 anlasilmis olur.

16) Kontrol kutusuna akim vermek i¢in kontrol panosu tizerindeki anahtar1 “I”” konumuna getirin. Bu yolla, ilgili termostatin
kumandasi ile, tanktaki yakiti 1sitan rezistanslari ve hat filtresi 1siticist devreye girer.

17) On isiticidaki yakit sicakligi, minimum termostatin ayarlandigi degere ulastiginda, minimum termostat kapanir.
Minimum termostat kapandiginda, briilor kontrol kutusuna baglanti hemen gergeklesmez. Kontrol kutusu ayar termostati
lizerinden beslenir, (ayar termostatinin kontaklarinin degismesi ile), yakit sicakligi ayar termostatinin set edildigi degere
ulagtiginda ayar termostati kontaklarinin konum degistirmesi ile rezistanslar1 devreden g¢ikarir ve kontrol kutusuna baglanir.
Dolayisiyla, kazan emniyet ve calisma termostatlart veya presostatlart kapali oldugu takdirde; yalnizca rezistans devreden
¢iktiginda ve n 1sitict maksimum sicakliga ulagtiginda briilér devreye girer. Briilor ¢alisirken, ayar termostati kontaklarinin
konum degistirerek briilorii durmaya sevketmesini 6nlemek i¢in minimum termostata bir yardimci role baglanmistir.

Kontrol kutusuna faz geldiginde, briilor atesleme sathasini yiiriitmeye baslar. Program briiloriin biitiin yakit devresinin diisiik
basingtaki sicak yakit devresinin diisiik basingtaki sicak yakit 6n sirkiilasyonunu yaparken ayni1 zamanda yanma havasinin 6n
siiptirme sathasini da yapar. Briilor ateslemesi, onceki konuda anlatildig1 gibi gergeklestirilir ve briilér minimum pozisyonda
devreye girer.

18) Briilor “minimum” da ¢alisirken, iyi yanmayr saglamak i¢in gerekli oldugu diisiiniilen miktardaki havayi ayarlama
islemini gergeklestirin. Yanma havasini ayarlayan klapeye hareket ileten kolun bagl oldugu aksamin, tambur {izerindeki
vidalara degdigi yerleri gbz oniine alarak vidalar sikin veya gevsetin. En kritik sartlarda dahi yumusak ateslemeyi saglamak
amacityla “Minimum” pozisyon i¢in hava miktarinin ¢ok az azaltilmig olmasi tercih edilir.

19) “Minimum” i¢in hava miktarin1 ayarladiktan sonra, modiilasyon anahtarini “MAN”(manuel) ve“Max” (maksimum)
pozisyona getirin.Yakit ve hava miktarini diizenleyen servomotor hareket etmeye baslar; tamburun yaklasik 12°°1lik (bu
mesafe ii¢ vidalik bosluga denk gelir) agida doniinceye kadar bekleyin. Tamburun bu noktasinda modiilasyonu durdurun ve
“O” pozisyonuna anahtar1 geri getirin. Alevin gorsel kontroliinii yapin, gerekli ise 18. maddede belirtildigi sekilde yanma
havasinin ayarini yapin.

20) Uygun baca gazi analiz cihazi ile yanma kontroliinii yapin ve gerekiyorsa énceden gozle yapilmis ayar diizeltin. Bu
islem tiim modiilasyon araliginda (bir defada tamburun yaklasik 12°lik ileriye dogru hareket etmesi ile) tekrarlanmalidir ve
gerekiyorsa, tam modiilasyonun her asamasinda, yakit/hava orani her defasinda diizeltilmelidir. Yakit debisinin kademeli
olarak arttigindan, dolayisi ile modiilasyon sonunda maksimum yakit miktarina eristiinden emin olun. Bu, diizgiin asamali
artan modiilasyon isleminin olmasini saglar. Thtiyac olan diizenli artis1 saglamak (diizgiin modiilasyon elde etmek ) icin yakit
miktarini belirleyen vidalarin pozisyonunun degistirilmesi gerekebilir. Geri doniis basinci, pompanm basmis oldugu
basingtan yaklagik 2-3 bar daha diisiik olmasi halinde, geri doniislii memeden maksimum miktarda yakit ¢ikmasi saglanir.
Dogru bir hava/yakit orani igin, kapasite artarken yanmadaki karbon dioksit (CO2) yiizdesi de artmalidir (minimum
kapasitede en az %10 ‘dan maksimum kapasitede en fazla %13 ‘e kadar). Biz, dnlenemeyen kosullar ( atmosfer basincinda
degisimler, fan hava kanalinda toz partikiillerinin varlig1,...) nedeniyle duman opasitesinde dikkati ¢eken artisa neden olan,
oldukca simirlt asirt hava ile galigmay1 dnlemek igin CO2’nin %13°li agmamasini tavsiye ederiz. Duman opasitesi, kullanilan
yakit cinsine baglidir. (son yillardaki arastirmalar, Bacharach skalasinin 2 no’sunu asmamasi gerektigini bildirir.) Miimkiin
ise, CO2 degeri az daha diisiik olasina ragmen duman opasitesini, Bacarach skalasinin No;2 sinin altinda tutmay: tavsiye
ederiz. Daha diisiikk duman opasitesi kazan1 daha az kirletir ve dolayisiyla, CO2 degeri daha asagida olmasina ragmen,
ortalama tasarruf normal olarak daha fazla olacaktir. Hatirlanmalidir ki, uygun sekilde ayar yapmak icin, sistemdeki su
sicaklig1 dogru degerinde ve briilor en az 15 dakika calistyor olmalidir. Uygun cihazlar mevcut degil ise, karar alev rengine
gore verilir; Rengi parlak portakal renkli alevi saglayacak sekilde ayar yapmanizi tavsiye ederiz. Dumanli kizil alev veya asir1
fazla havali beyaz alev olusmasmi Onleyin. Yakit/hava oranmin ayarini kontrol ettikten sonra, ayar vidalarmni kilitleyen
vidalar1 sikin.
21) “AUT - O — MAN * anahtarm1 “AUT” pozisyonuna ve “MIN-0-MAX” anahtarint “O”pozisyonuna getirerek
modiilasyon motorunun iglevini kontrol edin. Bu sekilde, eger briilor COMIST ..MNM (modiilasyonlu) tip ise kazan
probunun otomatik kumandasi ile, veya COMIST ..DSPGN( gelistirilmis iki kademeli) tip ise 2. kademe termostati ( 2.
kademe pressostatr) ‘nin kumandasi ile modiilasyon islevi miilkemmel olarak yapilir.

(Modiilasyonlu tip i¢in Elektronik Modiilasyon Regiilatérii RWF konusuna bakin) Normalde RWEF’in i¢indeki ayarlari
degistirmeye gerek yoktur.

22)  On sitic1 termostatinin ayarinin, her hangi bir hataya (kotii atesleme duman olusumu, &n 1siticida gaz olusumu gibi ...)
sebebiyet vermemesini kontrol edin. Gerekirse, minimum termostatin ayarlanmis oldugu degerin yaklasik 15-20°C daha
yiksege ayarlanmasi gerektigi akilda tutarak, on 1siticinin ayar termostatinin degerini ayarlaym. Minimum termostat, iyi
atomizasyon saglamak i¢cin minimum sicaklikta kapanmalidir. (memeden ¢ikan yakitin viskozitesi 2°E’i agmamalidir.)

Daha fazla bilgi i¢in, kullanilan yakit tipi ile ilgili Viskozite-Sicaklik tablosuna bakin.

23) FOTOSEL

Alevin varliginin tesbiti, fotosel ile saglanir ve asagidaki hususlar akilda tutulmahdir.Cok hafif yaghlik bile, fotosel
ampuliine ultraviyole 1gmlarin gegisini ortecektir bdylece hassas i¢ elemanin, iglevini diizgiin yapabilmesi i¢in gerekli olan
radyasyon miktarini almasini dnleyecektir.

Mazot,fuel oil ile ampul kirlendigi taktirde, {lizerini tamamen temizlemek gerekir. Unutulmamalidir ki parmak ile
dokunulmasi bile; fotoselin galismasini zorlastirabilecek ince yagin ampul iizerine bulasmasina neden olabilir. Fotosel giin
1518101 veya alelade bir lambanin 151811 géremez. Bir alev ( ¢akmak veya mum) veya bir atesleme trafosuna bagh elektrodlar
arasinda olusan elektriksel kivilcim ile hassasiyetini test etmek miimkiindiir.
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Akim degerinin,ait oldugu kumanda kutusuna gereken minimum degerden asagi diismeyecek sekilde yeterli kararlilikta
olmasi, fotoselin diizgiin ¢alistigini gosterir.
Fotoselin i¢inde bulundugu govdeyi,tutturma kelepcesine gore eksenel ve dairesel yonde kaydirarak en iyi pozisyonu
deneysel olarak bulmak gerekebilir.
Esit skalali mikroampermetre, fotoselin iki adet baglanti kablosunun birine seri baglanarak, kontrol yapilabilir.(+ e)
kutuplarin tayininin gerektigi agiktir.Kontrol kutusunun islevselligini temin etmek i¢in fotosel akim degeri devre semasinda
gosterilmistir.
Fotoselin performansimi kontrol edin. Fotosel bir alev kontrol cihazidir ve ¢alisma esnasinda alev sondiigiinde briilorii
devreden ¢ikartmalidir. Bu kontrol, briilér devreye alindiktan en az 1 dakika sonra
fotoseli yuvasindan ¢ikartarak yapilmalidir.
Kontrol kutusu tarafindan dnceden ayarlanmis belirli siirede devreye girme fazi esnasinda diizgiin, kararl
alev goziikmez ise briilor kendisini bloke edebilmeli ve dyle kalmalidir (durma).
Kapatma, yakittin hemen kesilmesine sebep olur, briilor hemen durur ve uyari 15181 yanar.
Fotoselin etkinligini ve durdurma sistemini kontrol etmek i¢in, asagidaki islemleri gergeklestirin.

a) Briilorii devreye al.

b) Bir dakika sonra, fotoseli yuvasindan digar1 ¢ekin.

Alev kaybolmasini koyu renkli kumas orterek taklit edin.
Alev sonmelidir ve kontrol kutusu ‘kilitleme’ pozizyonuna ge¢melidir.
¢) Kontrol kutusu sadece iizerindeki diigmeye basilarak arizadan cikarilabilir. Bloka eden bu cihazin etkinligini
kontrol etmek i¢in bu iglemi iki defa yapin.

24) Briilor termostati veya prosestatinin etkinligini kontrol edin ( bu islem briilorii stop ettirmelidir.)

YANMA BASLIGI VE ALEV DiSKiNiN AYARI ( BT 8608/1)

Briildr, disk ile baslik arasindaki hava gecisini daha fazla agma veya daha fazla kapatacak sekilde ileriye veya geriye hareket
ile ayarlanabilen yanma baglig: ile donatilmistir. Gegisi kisarak, diskin hava gelis tarafinda yiiksek basing olusturulmasi ve
dolayisiyla, yiiksek hiz ve kiigiik kapasitelerde bile hava tiirbiilans1 saglanabilir.

Yiiksek hiz ve hava tiirbiilanst yakitin havaya daha iyi niifuz ederek optimum karisim olusturmasina ve briilriin diizgiin
kararli alev ile ¢alismasina olanak saglar.

Diskin hava akisi 6ncesindeki yiliksek hava basinci, alev tepmesini 6nlemek igin gerekli olabilir, ve karsi basingl kazanlar
ve/veya biiyiik termal yiikler ile ¢aligmada bu basing uygulamada vazgecilmez olabilir.

Anlagildig1 gibi, yanma basligindaki havay1 ayarlayan cihazin pozisyonu, daima disk arkasinda kararl yiiksek hava basing
degeri saglayacak pozisyonda yerlestirilmelidir.

Disk ve baglik arasindaki havay: kisacak sekilde, basligin ayarlanmasi tavsiye edilir. Bu islem, briilér fan emisine hava akis
miktarimi ayarlayan hava klapesinin makul miktarda agilmasi ihtiyacini dogurur.

Aciktir ki, bu ayarlar, briilor maksimum pozisyonda ¢alisirken yapilmalidir.

Uygulamada, yanma basligin1 orta pozisyona alarak isleme baslanir, briilor devreye alinir ve dnceden bahsedildigi gibi ilk
ayar yapilir. Kazanin ihtiyact olan maksimum kapasiteye ulasildiginda, yanma baslig1 pozisyonunu diizeltme iglemi
gerceklestirilir; fan emisindeki hava miktarini ayarlayan hava klapesinin makul miktarda a¢ik oldugu durumda, kazana
verilen yakit i¢in uygun miktarda hava akis1 saglamak amaciyla yanma bagligi ileri veya geri hareket ettirilir.

Yanma bagligini ileri dogru hareket ettirirseniz (bu islem, yanma bashgi ve disk arasinda hava gecisini daraltmaya sebep
olmakta), gecisi tamamen kapatmayin.

Yanma bagligini ayarlarken, diske gore tam merkezde tutun. Dikkat edilmelidir ki, diske gore merkezleme gerceklestirilmez
ise, kotli yanma ve yanma basligina kisa siirede zarar verebilen bagligin asir1 1sinmasina sebep olacaktir.

Briiloriin iizerinde bulunan gozetleme deliginden bakarak bunun kontrolii saglanabilir. Daha sonra yanma basligini
pozisyonunda sabit tutan vidalari sikin. Disk ile meme arasindaki mesafe ki, Baltur tarafindan ayarlanmistir, sadece memeden
¢ikan atomize halindeki yakitin olusturdugu koninin diski 1slatmasi ve kurum olusturmast durumunda degistirilir.

Not : Ateslemenin diizenli yapilip yapilmadigini kontrol edin, ¢linkii yanma baslig1 ileri itildiginde, namlu ¢ikiginda hava o
kadar hizlanir ki, atesleme zorlukla gerceklestirilir. Bu olusursa, atesleme diizenli olusuncaya kadar ve dogru pozisyonuna
varana kadar yanma baghigini geriye alin, bu pozisyon kusursuz olmalidir.

[k alevde, zor kosullarda dahi emniyetli ateslemeyi saglamak igin mutlak ihtiyact olan hava miktarin1 sinirlandirma tavsiye
edilir.
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HAVA BESLEMES|I AYARLAMA ANA DiYAGRAMI N° BT 8608/1

YANLIS AYARLAMA

Yanma basliJi / A

Genis hava
gecisi agikhgi

Yanma havasi girisi

hava klapeleri
neredeyse kapall

- yanma basligini ayarlama
ve sabitleme kollari

DOGRU AYARLAMA

Yanma bashgi

N\

Hava gegisi nispeten kapali
Dikkat:

tamamen kapatmayin

Yanma'havasi girigi '

Hava klapeleri farkedilir sekilde acik - ' ]
yanma bagligini ayarlama

ve sabitleme kollari

FUEL OiL’i ISITMAK iCiN BUHAR ON ISITICILI BRULOR TiPi

Briilor, buhar ile ¢alisan fuel oil 6n 1siticist ile iretilebilir;yakit buhar ile 1sitilacak ve bunun sonucunda elektrikten tasarruf
edilecektir.Bu parga iginde buharin dolastig1 kiigiik bir tank ve tankin i¢inde fuel oil’in gegerek 1sindig1 bir serpantinden
olusur.Bu 6zel parga 6n 1siticinin boyutlarimin 6nemli 6lgiide kiigiilmesine izin verir.

Briilor ilk galistirildiginda soguk yakit,heniiz buhar tarafindan isitilmamig olan soguk buhar on 1siticisi serpantininden gegmeye
calisacaktir.Soguk yakitin yiiksek vizkozitesi kiigiik boyuta gore serpantin uzunlugunda dikkate deger artiga (gerekli olan
yiiksek 1s1 transferini saglamak i¢in)buda yiiksek basing kaybina ve devaminda memeye yetersiz basing gelmesine neden olur.
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Bu durumu 6nlemek igin buhar 6n 1sitic1 devresinde, agildiginda yakitin serpantine girmeden dogrudan gecgecegi elle kumanda
edilen bir by-pass vanast bulunmasi gerekir.(BT 8576 bakin)

MONTAJ

Kullanici, buhari yakit 1siticisina gotiiren boru hattina su malzemeleri temin ve monte etmelidir; kesme vanasi, uygun basing
diistiriicii (1 ile 8 bar arasinda ayarlanabilen) ve kontrol manometresi (10 barlik). Serpantinden sizint1 olasiligina kars1 fuel
oilin buhar sistemine girmesini dnlemek i¢in 1siticidan bosalan kondensi geri kazanmaya ¢aligmayn.

AYAR

Kazan uygun basinca ulagtiginda buharin fuel oil 6n 1sticisina ulagmasina olanak tantyan kesme vanasini agin ve kondes ¢ikis
boru hattina konmus “hava tahliye” vanasini hafif agin.Buhar hafif agilmig vanadan tahliye olurken,basing diisiiriiciiyii fuel oil
1sitma sicakligina uygun bir degere ki bu deger elektrikli 1sitic1 ayar termostatinin daha dnce ayarlanmis degerinden biraz
yiiksege (10-15 °C) ayarlayin. Normal ayarlamada manometrede okunan degere gore basing diisiiriiciisii ayarlanir, eger
gerekiyorsa buharli 1siticidan ¢ikan yakit sicakligi kontrol edildikten sonra ayarlama dogrulanir.

Manometredeki buhar 1 15 D) 25 3 35 4 45 5 6
basinci (bar)

Karsilikli gelen yaklagik

sicaklik (°C ) 120 | 127 | 133 138 143 147 | 151 155 158 164 169 174

Ayarlama yapildig1 zaman hava tahliye vanasini kapatin. Elektrikli 6n 1siticinin minimum ve ayar termostatlari normal olarak
“ilk calistirma ve ayar” boliimiinde anlatildig1 gibi ayarlanmalidir.

DOGALGAZ iLE iLK CALISTIRMA VE AYAR

1) Briilorii gaz hattina baglarken, eger daha 6nce yapilmamissa, gerekli 6nlemleri alarak ve kapi ve pencereleri agarak
borulardaki havay1 bosaltmak gerekir. Boru hattinin briilére yakin kismindaki baglanti pargasini agin ve gaz kesme
vanalarint hafifge acin. Tipik gaz kokusunu alincaya kadar bekleyin ve sonra vanayi kapatin. Odadaki gazin ¢ikmasi igin
gerekli zaman boyunca bekleyin ve sonra briiloriin gaz hatt1 baglantisini tekrar yapin.

2) Kazanda su oldugunu ve sistem iizerindeki vanalarin agik oldugunu kontrol edin.

3) Yanma sonu iiriinlerinin rahatca ¢iktigindan (kazan ve baca damperleri agik olmali) emin olun.

4) Briilor icin ve elektrik baglantilar1 (motor ve ana hat) i¢in gereken degere karsilik gelen elektrik hat geriliminin uygun
voltaj degerine gore dnceden ayarlandigini kontrol edin. Yapilmis tiim elektrik baglantilarin elektrik devre semamiza
uygun yapildigini kontrol edin.

5) Yanma bagliginin, yanma odasi igine lretici tarafindan istenen miktarda girdiginden emin olun. Yanma bashgi
tizerindeki havayi, gerekli yakit besleme miktar1 i¢in uygun pozisyonda kestigini kontrol edin. (Disk ve baslik arasindaki
hava gecidi, diisiikk yakit beslemesi durumunda fark edilir sekilde azaltilmis olmalidir. Tersi durumda, eger yakit
beslemesi gayet yiiksekse disk ve baslik arasindaki hava gegidi a¢ik olmalidir.) “Yanma basligi ayar1” béliimiine bakin.

6) Gaz basinci ¢ikigina uygun Slgiim araligi olan bir manometre baglayin. (Eger istenen basing miktar1 uygunsa su siitunu
olarak 6lgen bir su manometresi baglaymn. Diigiik basinglar i¢in el cihazlart kullanmaktan kaginin.)

7) Atesleme (pilot) valfi lizerindeki debi regiilatoriinii gerektigi kadar a¢in (miktar gerekli oldugu durumda). Eger briilor
fuel oil ile ¢alistirilmis ise yanma havasi ayar damperinin degistirilmemesi gereklidir. Bu durumda eger gerekli ise gaz
akisini fuel oil ile ¢alistirmada ayarlanmig hava miktarina gore ayarlamak gerekir.

Eger briilor sadece dogalgaz ile calistiriliyorsa yanma havasi ayar damperinin dogru pozisyonda oldugunu saptamak
gerekir. Aksi halde ayar diskindeki vidalari ayarlayarak degistirme islemi yapilir.

8) Icinde gaz ve hava debisini ayarlayan vida bulunan diskin iizerinden koruma kapagmi ¢ikarin ve kilitleme vidasini
gevsetin.

9) Briilor panel salteri “0” konumunda ve ana devre kesici acgikken, kontaktorii elle kapatin ve motorun dogru yonde
calistigin1 kontrol edin. Gerekirse 3 fazli motoru besleyen hattin iki kablosunun yerini degistirerek doniis yoniinii ters
cevirin.

10) Simdi, kontrol panel salterini aktif hale getirin ve modiilasyon salterlerini MIN (minimum) ve MAN (elle kumanda)
konumlarma ayarlaymn. Bu durumda kontrol kutusuna enerji gelir ve program, “Caligmanin Tanimi” boliimiinde
anlatildig1 gibi briiloriin ¢aligmasini saglar.

Not: On siipiirme, klapenin agik konumunda saglanir ve bundan dolay1 bu islem sirasinda ayar servomotoru calisir ve
klapeyi, “maksimum” ayara kadar tamamen acar. Devaminda, debiyi (gaz/hava) ayarlayan servomotor minimum
pozisyonuna geri déner. Modiilasyon minimum pozisyona dondiigiinde kontrol kutusu; transformator ve atesleme (pilot) gaz
valflarimi ¢aligtirarak atesleme programina devam eder.
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On siipiirme safhasi boyunca, hava presostati pozisyonunun degistiginden emin olun.(basincin algilanmadigi kapali
pozisyondan hava basincinin algilandig1 kapali pozisyona ge¢melidir.) Eger hava presostati yeterli basinci algilayamazsa
(pozisyonu degismez), atesleme transformatorii ve alev gaz vanalari ¢alismaz ve bu durumda kontrol kutusu kilitlenir. Gaz
hatt1 giris borularinda hala hava oldugundan ve kararli alev olusumundan 6nce bu havanin bosaltilmasi gerektiginden ilk
asamada bazi kilitlenmelerin olmasinin normal oldugunu unutmayin.

Kilitlenmeyi ¢6zmek igin ilgili reset diigmesine basin.

UV HUCRESI
Eger alev dedektorii UV hiicresine sahip ise asagidaki agiklamalara dikkat edilmelidir. Hafif bir yaglanma fotosel ampulii
icinden ultraviyole 1sinlarinin gegisini gii¢lii bigimde etkiler; bu da hassas elemanin 1sinimi alamamasindan dolay1 diizgiin
olarak calismasini 6nler. Eger ampul mazot, fuel oil vs. ile kirlenmisse hassas bir sekilde temizleyin. Basit bir parmak
temasinin bile fotoselin ¢aligmasini etkileyecek sekilde hafif bir yaglanmaya neden olacagini unutmayin. Fotoseli siradan bir
aydinlatma 15181n1 veya giin 151811 gormez. Hassasiyet kontrolii bir alev (¢akmak, mum) veya bir atesleme trafosunun
elektrotlar1 arasinda olusan elektrik desarjiyla yapilabilir. Diizgiin bir ¢alisma elde etmek i¢in UV fotosel akim degeri yeterli
kararlilikta olmalidir ve kontrol kutusu i¢in gereken minimum degerin altina diismemelidir. S6zii edilen deger elektrik devre
semasinda goriilmektedir. Sabitleme klapesi yardimiyla, fotoselin i¢cinde bulundugu gévdeyi kaydirarak (eksenel yonde veya
dondiirerek) en iyi pozisyonunu deneyerek bulmak gerekebilir. UV fotoselin bagli oldugu kablolarin bir veya birden
fazlasinin uygun dlgekli mikroampermetre baglayarak kutuplanma (+ ve -) oldugu kontrol edilmelidir.

LFL kontrol kutusu i¢in hiicre akim degeri 70 ile 630 mikroamper arasinda olmalidir.

11) Briilor minimumda yakildiginda, derhal alevin mevcudiyeti ve olusumu goézle kontrol edilmelidir ve gerekli diizeltmeler
gaz ve hava saglayici klapeleri ayarlayarak yapilmalidir. Devaminda gaz debisi miktarini sayagtan okuyarak kontrol
edin. Gerekliyse yukarida anlatilan yontemle gaz ve yanma havasini diizeltin. Yanmanin dogru olustugunu uygun
cihazlar kullanarak kontrol edin. Dogru gaz/hava orani dogalgaz i¢in; briildriin minimumunda karbondioksit miktar1
(CO2) en az %8 veya 02 %6, briiloriin maksimumunda ideal miktar CO2 %10 veya O2 %3 olmalidir. Baca gazindaki
karbon monoksit (CO) miktarinin izin verilen maksimum miktar olan % 0,1(1000 ppm) den diisiik oldugu mutlaka
kontrol edilmelidir.

12) “Minimum”da ayarlar1 yaptiktan sonra, modiilasyon salterini “MAN”(elle kumanda) ve “MAX” (maksimum) pozisyona
getirin.

13) Servomotorun yakit/hava debisi ayar1 baslar; tizerinde ayarlama vidalar1 bulunan diskin yaklasik 12 derecelik agiya (bu ii¢
vida adimina denk gelir) ulasincaya kadar bekleyin ve sonra modiilasyonu durdurup salteri “0” pozisyonuna dondiiriin.
Alevi ve olusmasimi gozle kontrol edin, gerekiyorsa ayar diskinin ayar vidalari ile iizerinden yanma havasini ve gazi
ayarlaym. Yukarida tariflenen operasyonun adimlari tekrar edilmeli ve (diskin 12° lik adimlarla ilerleterek) biitiin
modiilasyon boyunca her seferinde yakit/hava oranlart ayarlanmalidir. Yakit beslemesinin artisinin kademe kademe
oldugundan ve modiilasyonun sonunda maksimum beslemeye ulasildigindan emin olun. Modiilasyon isleminin iyi
sekilde kademelendirmesini saglamak gereklidir. Yakiti saglayan vidalarin pozisyonunun,gerekli kademelendirmeyi
saglayacak sekilde ayarlanmasi gerekebilir.

14) Daha sonra briilor maksimumda iken uygun aletlerle yanmay1 kontrol edin. Eger gerekliyse daha dnceden yapilmis
ayarlar1 (hava ve gaz) CO2 max: %10, O2 min: %3, CO max: %0,1 olacak sekilde yenileyin.

15) Gozle kontrolden sonra ayrica modiilasyon igleminin birka¢ noktasinda yanmay1 uygun cihazlarla kontrol etmeyi ve
gerekli ise ilgili ayarlar1 degistirmeyi Oneririz.

16) Modiilasyon isleminin otomasyonunu AUT-O-MAN salterini “AUT > pozisyonuna ve “MIN-0-MAX” salterini
“0”pozisyonuna getirerek kontrol edin.Bu yolla,eger briilor COMIST..DSPGN (gelistirilmis iki kademeli ) modeli ise 2.
kademe termostati veya basing salterinden emir alir.(Modiilasyonlu modelde Elektronik kontrollii regiilator
RWEF..boliimiine bakin)

17) Hava pressostati, hava basinct dogru olmadigi taktirde gaz valfini agilmasint  engelleyecek fonksiyona sahiptir. Hava
presostati, briilordeki hava basinci yeterli degere ulastiginda kontag1 kapatarak ¢alismaya ayarlanmig olmalidir. Basing
presostatinin baglanti devresi kendi kendini kontrol etmesine neden olur, bu nedenle fan durdugunda (briilérde hava
yokken) kontagin kapatmay1 saglamasi gereklidir. Aksi halde kontrol kutusu devreye girmez (briilér durur). Eger hava
basing salteri kalibre edildigi degerden daha biiyiik degeri okumazsa kontrol kutusu ¢evrimi tamamlar. Fakat atesleme
trafosu galismaz ve gaz vanalar1 agilmaz ve briilor kilitlenerek durur. Hava presostatinin diizgiin ¢alisti§ini kontrol etmek
icin, briillor minimum alevde ¢alisirken ayar degerini briilori kilitledigi ana kadar arttirmak gereklidir.”Push” diigmesine
basarak briilorii tekrar ¢alistirin ve hava presostatini 6n siipiirme devresinde iken mevcut hava basincini algilayabilecegi
degere ayarlayin.

18) Gaz basincini kontrol eden presostatlari (minimum ve maksimum) gaz basinci istenen ayarlar arasinda olmadig1 zaman
briiloriin ¢aligmasini 6nleyecek fonksiyona sahiptir. Presostatlar, 6zel fonksiyonlar: nedeniyle minimum basing kontrol
salteri ayarlandigindan daha yiiksek bir basingla karsilagtiginda, maksimum basing kontrol salteri ile ayarlandigindan
daha diisiik bir basingla karsilagtiginda kontagi kapatmalidir. Bu nedenle minimum ve maksimum gaz basing salteri
ayarlar1 briiloriin ¢aligmasi sirasinda sik yapilan 6l¢iim degerlerine gore yapilmalidir. Basing presostatlar: elektriksel
olarak seri baglidirlar, bu neden gaz basing salterinin ¢aligmasi (devrenin agik oldugunu anlamasi) uygulamanin
devamina miisaade etmez. Agiktir ki briilor calisiyorken (alev mevcutken) presostatin herhangi birinin g¢aligmasi
(devrenin agik oldugunu anlamasi) briiloriin durmasina neden olur. Briiloriin ilk ateslemesinde, basing salterlerinin dogru
calistiginin kontrol edilmesi gereklidir. {lgili ayar cihazlariyla oynayarak basing salterinin calistigini (devreyi agma) ve
dolayistyla briil6rii durdurdugunu kontrol edin.

19) Alev dedektorii “fotosel” briilor iizerinde olusturdugu yerden ¢ikararak kapama islemini yaptigini kontrol edin.
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20) Kazan termostatlarinin ve basing salterlerinin (onlarin ¢alismaya baslamalari briilorii durdurmalidir.)etkinligini kontrol
edin.

YANMA BASLIGI VE ALEV DiSKiNiN AYARI ( BT 8608/1)

Briilor, disk ile baslik arasindaki hava gegcisini daha fazla agma veya daha fazla kapatacak sekilde ileriye veya geriye hareket
ile ayarlanabilen yanma basligi ile donatilmistir. Gegisi kisarak, diskin hava gelis tarafinda yiiksek basing olusturulmasi ve
dolayisiyla, yiiksek hiz ve kiiciik kapasitelerde bile hava tiirbiilans1 saglanabilir.

Yiiksek hiz ve hava tiirbiilans1 yakitin daha iyi niifuz ederek optimum karisim olusturmasina ve briiloriin diizgiin kararli alev
ile caligmasina olanak saglar.

Diskin hava akis dncesindeki yiiksek hava basinci, alev tepmesini 6nlemek igin gerekli olabilir ve karst basingli kazanlar
ve/veya bilylik termal yiikler ile ¢aligmada bu basing uygulamada vazgecilmez olabilir.

Anlasildig1 gibi, yanma basligindaki havay1 ayarlayan cihazin pozisyonu, daima disk arkasinda kararli yiiksek hava basing
degeri saglayacak pozisyonda yerlestirilmelidir.

Disk ve baglik arasindaki havanin kisacak sekilde ayarlanmasi tavsiye edilir. Bu islem, briilor fan emisine hava akig miktarini
ayarlayan hava klapesinin makul miktarda acilmasi ihtiyacini dogurur.

Aciktir ki, bu ayarlar, briilor maksimum pozisyonda ¢alisirken yapilmalidir.

Uygulamada, yanma basligini orta pozisyona alarak isleme baslanir, briilorii devreye alinir ve 6nceden bahsedildigi gibi ilk
ayar yapilir. Kazanin ihtiyact olan maksimum kapasiteye ulasildiginda, yanma baslig1 pozisyonunu diizeltme islemi
gerceklestirilir; fan emisindeki hava miktarmi ayarlayan hava klapesinin makul miktarda agik oldugu durumda, kazana
verilen yakit i¢in uygun miktarda hava akis1 saglamak amaciyla yanma bagligi ileri veya geri hareket ettirilir.

Yanma bagligimn ileri dogru hareket ettirirseniz (bu islem, yanma bashigi ve disk arasindaki hava gegisini daraltmaya sebep
olmakta), gecisi tamamen kapatmayin.

Yanma bagligini ayarlarken, diske gore tam merkezde tutun. Dikkat edilmelidir ki, diske gore merkezleme gergeklestirilmez
ise, kotli yanma ve yanma basligina kisa siirede zarar verebilen bagligin asir1 1sinmasina sebep olacaktir.

Briiloriin iizerinde bulunan gozetleme deliginden bakarak bunun kontrolii saglanabilir. Daha sonra yanma bashigini
pozisyonunda sabit tutan vidalari sikin.

Not : Ateslemenin diizenli yapilip yapilmadigint kontrol edin, ¢iinkii yanma baglig ileri itildiginde, namlu ¢ikisinda hava o
kadar hizlanir ki, atesleme zorlukla gerceklestirilir. Bu olusursa, atesleme diizenli olusuncaya kadar ve dogru pozisyonuna
varana kadar yanma bashigini geriye alin, bu pozisyon sabitlenmelidir.

[lk alevde, zor kosullarda dahi emniyetli ateslemeyi saglamak i¢in mutlak ihtiyaci olan hava miktarini siirlandirma tavsiye
edilir.
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HAVA BESLEMESI AYARLAMA ANA DiYAGRAMI N° BT 8608/1

YANLIS AYARLAMA

Yanma bagligi
Genis hava
gegcisi acikhgi
Yanma havasi girisi
hava klapeleri .
neredeyse kapali - yanma basligini ayarlama
ve sabitleme kollari
DOGRU AYARLAMA .
Yanma basgligi

Hava gecisi nispeten kapa
Dikkat:
tamamen kapatmayin

Yanma'havasi girisi
Hava klapeleri farkedilir sekilde agik

)r/anma basligini ayarlar‘na
ve sabitleme kollari

GAZ SAYACININ OKUNMASI (DOGAL GAZ)

Briilér maksimum kapasitede ¢alisirken, kazanin ihtiyaci i¢in gereken gaz miktarini kontrol ediniz. Dogalgazin alt 1s1l degeri
yaklagik 8550 kcal/m3’tiir. Diger tip gazlarin alt 1s1l degerleri igin gaz dagitim sirketleriyle goriisiiniiz. Saatteki temin
sayagtan tespit edilir. Harcanan gaz debisini 6lgerken baska kullanicilarin olmadigindan emin olunuz.

Eger gaz basinct 400 mmSS’den yiiksek degilse sayagta okunan deger higbir diizeltmeye gerek kalmadan alinir. Sayag¢ camla
korunan bir gdstergeye sahiptir. Camdan birbirinden virgiille ayrilmis siyah ve kirmizi sayilar goriiliir.(veya noktayla
ayrilmigtir.)

Sayagtan temini 6lgerken bir kronometre kullanilabilir. Sayacin gostergesindeki son rakam tam olarak merkezde oldugunda
kronometre galigtirilir.

Kronometre ¢aligtirildiginda gostergedeki rakam not edilir, sonra 60 saniye beklenir ve kronometre durdurulur, sayacin
gdstergesi yeniden okunur. ikinci okuma ile ilk okuma arasindaki fark bir dakikada tiiketilen gaz miktarini gdsterir bu say1 60
ile ¢arpilarak saatlik tiiketim bulunur.
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ORNEK :
[k okuma 21.145 ve ikinci okuma ise 22.385 ise fark 22.385- 21.145=1.240 ise 60’la ¢arpilarak 1.240x60=74.400 m3/h bir
saatteki gaz tilketimi bulunmus olur.

Sayacta gosterilen degeri diizeltme:

Eger saya¢c 400 mmSS’dan daha fazla bir basingta ¢alistyorsa bu durumda 6Slgiilen degerin bir diizeltme katsayisiyla
carpilmasi gerekir. Gosterim olarak, sayagtaki basinca bagh diizeltme katsayisi asagidaki yolla saptanabilir:
Sayagtaki mevcut basinca birim bar olarak 1 sayisi eklenir.

NOT: Atmosferik basing (Atm) degeri 1 ile gosterilir.

ORNEK 1:
Sayagctaki gaz basinci 2 bar, diizeltme katsayis1 1+2=3 soyle ki, eger sayacta 100 m3/h bir temin okunduysa bu deger 3 ile
carpilarak gegerli debi 100 m3/hx3=300 m3/h olarak bulunur.

ORNEK 2:

Sayactaki gaz basinci =1.2 bar ise diizeltme katsayisi1 1+1.2=2.2°dir.Sayacta okunan debi 10 m3/h ise, bu deger 2.2 ile
carpilarak gegerli debi 10 m3/hx2.2

= 220m3/h bulunur.

ORNEK 3:
Sayagtaki gaz basinci =0.3 bar (3000 mmSS) ise diizeltme katsayist 1+0.3=1.3 Debi 100 m3/hx1.3= 130m3/h gegerli debi
bulunur.

ORNEK 4:

Sayactaki gaz basinci =0.06 bar (600mmSS) ise diizeltme katsayis1 1+0.06=1.06"dur.

Debi =100m3/hx1.06=106m3/h gegerli debi bulunur.Sonug olarak,saatlik debi (m3/h)gazin 1s1l degeri ile ¢arpilarak kapasite
kcal/h olarak saptanir.Bu deger kazan icin istenen degere uygun veya ¢ok yakin olmalidir.(Metan gazinin alt 1s1l degeri
=8550 kcal/m3)

Briiloriin uzun siire kazanin maksimum kapasitesinin iistiinde ¢alistirilmasina izinizin vermeyiniz (sadece bir kag dakika )
Briilor iki sayag¢ okuma arasinda hemen doldurulmalidir.
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KAM AYARLARI iCiN SQM 10 VE SQM 20 MODULASYON KONTROL MOTORLORUNUN AYRINTILARI

Kullanilan 3 adet kamin ayarin1 degistirmek igin ilgili kirmiz1 halkalar(A-Z-M) iizerinde ¢aligin. Istediginiz yone dogru

yeterli giic uygulayarak her bir kirmiz1 halkay1 referans skalasina gore ¢evirebilirsiniz. Kirmizi halkalarin indeksleri, her bir
kam i¢in alinan donme agisini ilgili referans skalasi {izerinde gosterir.

—i1 1 2 3

4

-—-——'__'-——- \‘.

Maksimum
hava acikligi

Toplam hava kapama
(brilér bekelemede)

Atesleme i¢in hava
acikigi -

B= Motorbaglantikam
milinin giris ve ¢ikis kolu

(1= girs, 2= cikig)
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MYVD.. ve MVDLE... MODEL DUNGS GAZ VALFLERI AYAR TALIMATLARI

Mod. MVD...

D-Kimlik plakasi
E Debiydn gostergesi

Mod.MVDLE...

+ Qo 2-

3
i

© 7
E
Sicmk
9

H- Kim lik p lakasi
| - Debiydn gostergesi

MVD gaz valflar ¢abuk agar ve kapanir. Gaz
debisinin ayar1 i¢in “A” kapagin1 ¢ikarin ve “B”
somununu gevsetin sonra tornavida kullanarak “C”
vidasini1 dondiiriin. Viday1 gevseterek debiyi arttirr,

sikarak debiyi azaltiriz. Ayardan sonra “B” somununu
yerine sikin ve “A” kapagini eski pozisyonuna yerlestir.

MVDLE model valfinin nasil calisir

Gaz valflarinda bir ilk hizli acilma stroku
vardir.(agma “G” vidasimi kullanarak 0 ile % 40 arasinda
ayarlanabilir).Bu noktadan itibaren tam ag¢ilma yaklagik
10 saniyeden fazla siiren bir zamanda yavasga olur.
NOT: Eger “E” debi ayar cihazi minimum pozisyonda
ayarlanmigsa, atesleme i¢in yeterli miktarda gaz akist
saglanamaz. Bu yiizden etkin bir atesleme elde etmek i¢in
“E” debi kontrol {initesi maksimum pozisyonda agik
olmalidir.

Ik cabuk agmanin ayari:

[k cabuk agmanin ayari i¢in “F” koruyucu kapagini
aciniz ve arka tarafin1 “G” pimini dondiirmek i¢in bir alet
gibi kullanin. Saat yoniinde dondiirmek gaz debisini
azaltir, saat yoniiniin tersine dondiirmek debiyi arttirir.
Ayar yapildiktan sonra “F” kapagin1 yerine sikin.

Maksimum gaz debisi ayari

Gaz debi oranini ayarlamak igin “D” vidasini gevsetin
ve “E” dligmesini dondiiriin. Saat yoniine dondiirme gaz
debisini azaltir,saat ibresi tersi yoniinde dondiirme debiyi
arttirtr. Ayardan sonra “D” vidasini sikin.
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LANDIS & GYR SKP 10.110 B27-SKP10.111 B27 MODEL GAZ VALFLERI AYARLAMA TALIMATLARI

VALFLERIN CALISMASININ AYARI

Tek Kademeli Valfler

Valf, acilmasi i¢in sinyal aldiginda, pompa ¢alistirilmistir ve iizerindeki manyetik valf kapanir. Pompa pistonun altindaki bir
miktar yag1 yukar1 kisma gonderir, piston asag1 dogru hareket eder, geri doniis yayi, cubugu ve kapagini sikistirir, vana agik
pozisyonda kalir ve pompa ve valf hala gerilim altindadir. Eger kapama sinyali alinirsa (veya gerilim kesilirse) pompa durur,
manyetik valf acarak piston odasinin {ist kisminda ki basincin diismesine izin verir. Kapak gazin kendi basinci ve geri doniis
yaymin kuvveti ile kapali konuma itilmistir. Valfin debi karakteristikleri 1 saniyeden daha kisa bir siirede tamamen kapatacak
sekilde hesaplanmistir.

Bu tip valfler ile gaz temini ayarlanmaz(kapali/agik)

Terminaldeki D vidasiin IV oturma yeri agik (bos) kontak pozisyonundadir dyle ki bir dis sinyal kontagi i¢in kullanilabilir.

A= Aktiiatér tanimlama plakasi
B= Akis yonii gostergesi
C= Valf gdvdesi tanitim plakasi

SKP 10.110B27-SKP 10111827 SKP10.110B27 -~ SKP10.111B27
100% - '

LN/

E <10s l 1

| i
rv"ﬂnr/w l
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HONEYWELL GAZ VANALARI iCiN TALIMATLAR
GAZ VANALARI TiPi : VE 4000A1
(....A....= Hizli agar ve hizh kapatir.)

VE 4000A1 valfleri normalde kapali olan bobinli A smifi
valflerdir. Briilorlerde ve yanma donanimlarinda LPG
veya dogal gaz ile ¢alisan gaz yollarinda ON/OFF valf
olarak kullanilabilirler.

EN 161 i¢in onayli M.I1. ve CE normlarin1 saglarlar.

Genel Ozellikleri:

- Valfler normalde kapalidir.
- Debi ayarsizlardir,

- Hizli agar ve hizli kapatirlar

HONEYWELL GAZ VANALARI, UNIVERSAL GAZ VANALARI ICIN TALIMATLAR ;
VE 4000B1 ( .....B ...... = Hizh acar, hizh kapatir, debi ayarh)

GENEL OZELLIKLER

- Valfler normalde kapalidir.
- Debi ayarlidir.

- Hizli agar ve hizli kapatir

VE 4000A1 valfleri normalde kapali olan bobinli A
smifi valflardir. Briilérlerde ve yanma donanimlarinda
LPG veya dogal gaz ile ¢alisan gaz yollarinda
ON/OFF valf olarak kullanilabilirler.

EN 161 i¢in onayli M.I. ve CE normlarin1 saglarlar.

AYAR
VE 4000B1 valf modelleri i¢in ( SEKIL. 1’¢ bakin)

Gaz Debisini ayarlama

- Bobinin st tarafindaki kapagi kaldirin.

- En istte bulunan merkezdeki yuvaya 6 koseli alyen
anahtar yerlestirin.

- Akig miktarini arttirmak igin saat yonii tersi
istikamette / akis miktarini azaltmak icin saat yoniinde
gevirin.

- Kapagi yerine takin ve sikilastirin.

Dikkat !

- Ayar sadece ehliyetli kimseler tarafindan
yapilmalidir.

- Valfin kapal1 olmasi igin, bobin kablo
baglantilarindaki gerilim 0 volt olmalidir.
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LFL 1... KONTROL KUTUSU TALIMATLARI

Ortalama ve yiiksek giiclii, zorlanmig hava akimli, fasilal servisli (*), 1 veya 2 kademeli veya modiilasyon tipli, hava
damperini kontrol etmek i¢in hava basinci kontrollii briilérler igin kontrol kutusu.

Bu kontrol kutusu, Gaz ve Elektromanyetik Uygunluk Direktifi’ne uygun olarak EC isareti tasir.

* Emniyet nedenleriyle, her 24 saatte bir en azindan bir kontrollii durus yapilmasi gerekir.

Standartlar hakkinda,

Asagidaki LFL1... 6zellikleri standartlarin iizerinde yiiksek emniyet diizeyi sunar:

e Son yanma zamanindan sonra alev kontrol testi ve hata alevi testi derhal baslar. Eger valfler acik kalirsa, ya da
ayarlar bittikten sonra tamamen kapanmazsa, son yanma periyodunun sonunda kilitlenme durumu tetiklenir. Testler bir
sonraki ¢aligmada, 6n siiplirme zamaninin sonunda bitecektir.

e Alev kontrol devresinin ¢alisabilirligi, briiloriin her ¢alistirilmasinda kontrol edilir.

e Son siiplirme zamani boyunca, yakit valfi kontrol kontaklarinin aginmasi kontrol edilir.

e Cihaz igindeki sigorta, ortaya cikabilecek herhangi bir asir1 yiikk durumundan kontrol kontaklarini korur.

Briilor kontrolii hakkinda,

e Cihaz, son siiplirmeli veya son siipiirmesiz ¢alisabilir.

e Normal debiyle 6n siipiirmeyi saglamak i¢in hava klapesinin etkinligi kontrol edilir. Kontrol edilen pozisyonlar:
KAPALI (CLOSED) veya MIN (ilk calistirmada atesleme alevi pozisyonu); baslangigta ACIK (OPEN) ve 0n siiplirme
zamani sonunda MIN. Eger servomotor anlatilan noktalarda hava klapesini durdurmuyorsa briilér ¢calismaz.

e iyonizasyon akimi minimum degeri = 6 mA

Fotosel akimi minimum degeri = 70 mA

Faz ve nétr ters ¢evrilmemelidir.

Montaj ve yerlestirme i¢in herhangi bir yer kullanilabilir. (IP40 koruma)
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LFL 1... KONTROL KUTUSU TALIMATLARI

ELEKTRIK BAGLANTILARI
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Tahliye valfi baglantilar1 i¢in iiretici firma diyagramlari gecerlidir.

ICINDEKILER

Tiim katalog i¢in

a

AL
AR
AS
BR
BV
bv...

d...

EK...

FE
GP
H
L1
L3
LK
LP
LR
m

M...
NTC

QRA...

R
RV
S

Hava klapesinin ACIK konumu i¢in
degistirme limit anahtari.

Kilit durumu sinyali (alarm)

“ar...” kontakli ana rdle (¢aligma rolesi)
Cihaz sigortast

“br...” kontakli kilit rolesi

Yakat valfi

Gaz valfinin KAPALI pozisyonu i¢in kontrol

kontag1

Uzaktan kontrol salteri veya rolesi
Kilit butonu

Iyonizasyon akim sensoru elektrodu
Gaz presostati

Ana salter

Hata gosterge 15181

“Caligsmaya hazir” gostergesi

Hava klapesi

Hava presostati

Gig regtilatorii

Hava klapesi MIN konumu i¢in yardime1
degistirme kontag1

Motor fan1 veya briilor

NTC direnci

Fotosel sensoru

Termostat veya basing sensoru
Siirekli ayarl yakit valfi

Sigorta

SA
SB
SM

N€<

ZBV

M
2

(&)

7451a12/0496

Hava klapesi servomotoru

Emniyet limiteri (sicaklik, basing, vs)

Senkron motor programlayicisi

Servomotor durumunda; hava klapesinin
pozisyonuna bagli olarak yakit valfi uyumu i¢in
yardimc1 kontak

Alev sinyal yiikselticisi

Termostat veya emniyet basing presostati
Servomotor durumunda; hava klapesinin
KAPALI pozisyonu i¢in limit anahtar kontagi
Atesleme transformatorii

Pilot briilor yakat valfi

Zorlamali ¢ekisli briilorler i¢in gegerlidir.
Pilot briilorler i¢in kesintili ¢calismada
gecerlidir.

Fotosel sensoru ¢alisma geriliminin artirtlmasi
igin girig (sensor testi)

Alev denetleme devresinin fonksiyon testi (XIV
kontak) ve t2 emniyet zamani (IV kontak)
stiresince alev rolesinin kuvvetli besleme girisi
EK butonuna 10 saniyeden daha uzun
basmayin.
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PROGRAMLAYIC| HAKKINDA NOTLAR

PROGRAM DUZENI Terminaldeki ¢ kis sinyalleri
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Kilit pozisyonlan gostergesi 7451d01E/0997
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ZAMAN ACIKLAMASI
saniye olarak zaman (50Hz)
31,5......t1 On siipiirme zamani, hava klapesi agik
3o t2 Emniyet zamani
- t2’ Pilot briilor kullanan briilorler igin emniyet zamani
6 .o t3 Kisa 6n atesleme zamani (terminal 16’daki atesleme transformatorii)
- t3’° Uzun 6n atesleme zamani (terminal 15°deki atesleme transformatorii)
12........t4 t2” baslangici ile t2°1i terminal 19°daki valf uyumu arasindaki zaman
ST 4’ t2” baslangici ile terminal 19°daki valf uyumu arasindaki zaman
12........t5 t4’lin sonu ile terminal 20°deki valf veya gii¢ regiilatoriiniin uyumu arasindaki zaman
18........t6 Son siipiirme zamani (M2 ile)
3 t7 Start-up’la 7.terminaldeki voltaj arasi zaman(M2 fan motoru i¢in baglangi¢ gecikmesi)
72........18 Start-up siiresi (t11 ve t12 olmadan)
3 o t9 Pilot briilor kullanan briilérler i¢in ikinci emniyet zamani
12........t10 Start-up’tan hava basing kontroliiniin baglangicina kadar olan zaman
tl1 Hava klapesi agilma zamani
t12 Alev akis pozisyonunda (MIN) hava klapesi
18........t13 izin verilen son yanma siiresi
6 ........ t16 Hava klapesinin ACILMASI i¢in baslangic gecikmesi
27 .20 Briiloriin strat-up’indan sonra programlayici mekanizmanin otomatik kapanma zamani

NOT: Voltaj 60 Hz ise, zamanlar %20 kadar azalir.
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LFL 1... KONTROL KUTUSU TALIMATLARI

t2°,t3°, t3:
Bu siireler, sadece, 01 serisi veya LFL1.335, LFL1.635, LFL1.638 briilor kontrol ve kumanda ekipmanlar igin gecerlidir.
X ve VIII kamlarinin es zamanli hareketleri gerektiginden, 032 serisi tipler i¢in gecerli degildirler.

Calisma

Yukaridaki diyagramlar, kontrol kutusunun tiim baglant1 ve zamanlama mekanizmasini géstermektedir.

A Termostat veya basing presostatinin “R” yardimiyla start-up i¢in uyum

A-B  Start-up(atesleme) programi

B-C  Normal briilor ¢aligmasi (“LR” gii¢ regiilatdr kontrol kumandasinin temeli olarak)

C “R” tarafindan kontrol edilen durdurma

C-D  Programlayicinin “A” baslangi¢ pozisyonuna geri dénmesi, son siipiirme

Briiloriin ¢alismadigi durumlarda, sadece 11 ve 12 ¢ikislar1 enerjilidir ve hava klapesi KAPALI pozisyondadir. Bu durum, hava
klapesi servomotorunun limit anahtari “z” tarafindan belirlenir. Sensor ve alev hatasi testi siiresince, alev kontrol testi de
enerjilenir. (22/23 ve 22/24 terminalleri)

Emniyet standartlari

QRA... topraklamasinin 22 terminalinden yapilmasi zorunludur.

Gii¢ kablolar1 mevcut yerel ve uluslar aras: standartlara uygun olmalidir.

LFL1... emniyet cihazidir ve agilmasi, kurcalanmasi ve degistirilmesi kesinlikle yasaktir.

LFLI... cihaz iizerinde herhangi bir islem yapilmadan 6nce mutlaka izole edilmelir.

Uniteyi ¢alistirmadan dnce veya sigorta degistirildikten sonra biitiin emniyet fonksiyonlar kontrol edilmelidir.

Biitiin elektrik baglantilarindaki elektrik soklarina karsi korunma saglanmalidir. Bu da ancak baglant: talimatlarina tamamen
uyarak miimkiindiir.

e (Caligma ve bakim siiresince, kumanda ve kontrol ekipmanlar1 nemden korunmalidir.

¢ Uygulama sahasinda elektromanyetik bogalma kontrol edilmelidir.

Durma sirasinda kontrol programi, durma pozisyonunu gosterir.

Kural olarak, herhangi bir nedenle durma sirasinda, yakit akigi derhal kesilir. Ayni zamanda, programlayict pozisyon
gostergesindeki gibi hareketsiz kalir. Gostergede goriilen sembol, hata tipini belirtir.

<« Start-up olmaz, kontak kapanma arizasi veya kumanda siiresinin sonunda veya kumanda dizimi siiresince harici 1siklar
(6rnegin, alev yok, yakit valfinde basing kaybi, alev kontrol devresinde hatalar, vs) yiiziinden kilitlenme durumu arizas1 nedeniyle.
A Start-up dizimi durur, ¢iinkii limit anahtar1 kontagi “a” tarafindan 8 terminaline ACIK sinyali gonderilmemistir. Ariza
diizelinceye kadar 6, 7 ve 15 terminalleri enerjili olarak kalir.
P Kilitlenme durusu, hava basinci sinyalinin olmayisi nedeniyle.

Bu andan itibaren herhangi bir basincin olmayisi kilitlenerek durmaya yol acar.
m Kilitlenme durusu, alev kontrol devre hatas1 nedeniyle.
V Start-up dizimi durur, ¢iinkii yardime1 anahtar “m” tarafindan 8 terminaline diisiik alev sinyali gonderilmemistir. 6, 7 ve 15
terminalleri ariza diizelinceye kadar enerjili olarak kalir.
1 Kilitlenme durusu, ilk emniyet zamaninin sonunda alev sinyali olmadigindan
2 Kilitlenme durusu, ikinci emniyet zamani sonunda alev sinyali alinamadigidan.(kesintili ¢alismada pilot briilorle ana alev
sinyali)
| Kilitlenme durusu, briilér ¢aligmasi sirasinda alev sinyalinin olmayisi nedeniyle, eger ¢alistirma ve 6n ategleme arasinda
herhangi bir anda sembol goriinmeyen bir durus olusursa, nedeni genellikle zayif veya normal olmayan alev sinyalidir; 6rnegin
fotoselin kendinden ateslemesi gibi.

Durma gdsterimleri

a-b Start-up programi
b-b’ "Curuglar” {kontak onay olmadan)

b(b’)-a Son siplrme programi

32



LDU 11... Gaz Vanasi Sizdirmazhik Kontrol Cihaz

Kullanim

LDU 11 cihazi, dogal gaz briilorlerindeki gaz yollarina ait vanalarin sizdirmazligint degerlendirmek i¢in kullanilir.

Gaz prosestatt ile beraber LDU 11 cihazi, her ¢alismadan 6nce ve her bir stoptan hemen sonra dogal gaz briilér vanalarinin
sizdirmazligini otomatik olarak kontrol eder.

Gaz sizdirmazlik kontrolu, iki briilor valfi arasindaki bulunan béliimdeki gaz devre basincinin iki kademeli testi ile yapilir.

CALISMA

Sizdirmazlik kontrolunun birinci kademesi ( test 1) esnasinda, valfler arasindaki kontrolu yapilan boru devresi atmosferik basingta
olmalidir. Baglangigta boru devresinde atmosferik basing olmayan sahada, bu basing sizdirmazlik kontrol cihazi ile saglanir.
Cihaz, t4 siiresi esnasinda kazana yakin olan valfi 5 sn. agik tutar. 5 saniyelik siire bittiginde kazan tarafindaki bu valf kapanr.
Birinci faz esnasinda (test 1) kontrol cihazi,boru devresinde sabit atmosferik basing olmasini saglar.Gozetim bir DW presostati ile
saglanir.

Eger emniyet valfinda kapali iken bir sizdirma mevcut ise; boru devresindeki basing artar ve sonunda DW presostatt galisir. Bu
amagcla, gosterge basincina ilave olarak, cihaz ariza durumuna geger ve cihaz iizerindeki pozisyon gostergesi TEST 1
pozisyonunda durdurulur ve kirmiz pilot 15181 yakilir.

Aksi halde, kapali olan emniyet vanasi sizdirmadigindan dolayr basing artmayacak, cihaz hemen ikinci kademeye TEST 2
gececektir.

Bu kosullar altinda, t3 siiresi esnasinda emniyet vanasi 5 sn. acar ve devrede gaz basmcim olusturur.( Doldurma Isleminde). Tkinci
degerlendirme kademesinde; bu basing sabit kalmali.

Gaz basinct diistiigii takdirde; kazan tarafindaki valfta kapali oldugu halde oldugunu veya iki valf arasindaki boru devre
baglantisinda kacak oldugunu gosterir. Bu nedenle DW prosestati ¢aligir; sizdirmazlik kontrol cihazi briiloriin devreye girmesini
onler, kirmiz1 pilot lambasi stop pozisyonunda durur.

Eger ikinci kademe degerlendirmesi olumlu ise; LDU 11 cihazi 3 ve 6 nolu ( terminal 3-ar2 kontagi- 4 ve 5 arasindaki harici ara
baglanti- kontak III-terminal 6) dahili kontrol devresini kapatir. Bu, genellikle beyni devreye sokan kontrol devresinin iizerindeki
baglantidir. Terminal 3 ve 6 arasindaki devre kapatildiktan sonra, LDU 11 i¢indeki programlayici islem yapmayacagi pozisyona
gelir ve durur. Bu, programlayicinin kontrol kontaklarmin pozisyonunu degistirmeksizin aninda degerlendirme yapmasini
saglamasi demektir.

Not : DW prosestatini, sebeke gaz besleme basincinin yaklasik yarisina ayarlanir.

Sembollerin Agiklamas ;

} Cahstirma = Caligsma pozisyonu

O Sizdirma valfi olmayan sahalarda = Briiloriin kazan tarafindaki valfinin agilmasi ile test edilecek boru devresini atmosferik
basinca getirir.

TEST 1 Boru devresi TEST 1’de atmosferik basingtadir.(Emniyet vanasinin kapali pozisyonunda iken sizdirmazliginin
degerlendirilmesi)

Emniyet vanasini agarak test edilecek boru devresini basing altinda tutmak

TEST2 Boru devresi TEST 2’de gaz basinct altindadir.(Briilor tarafindaki vananm kapali pozisyonunda iken sizdirmazliginin
degerlendirilmesi,

IIT Atmosferik 0 ( veya islemeyen kisim) programlayici reseti

}Calisma = yeni bir sizdirmazlik kontrolu i¢in hazirlik

Eger problem olduguna isaret edildi ise, problemin gorsel gostergesi beslemesini veren 13 nolu terminal harig biitiin kontrol cihazi
terminallerinde voltaj yoktur.

Gaz sizdirmazlik testi tamamlandiginda, programlayic1 otomatik olarak hareketsiz pozisyona geger, ve valflarin kapali oldugu
zamandaki sizdirmazligini kontrol etmek igin tekrar programi baglatmak {izere hazirdir.
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LDU 11..GAZ VANASI SIZDIRMAZLIK KONTROL EKIPMANI
Kontrol Program ;

T4
T6
T1
T3
T2
T5

T20

”'—‘ L(SK AL Uzaktan alarm sinyali,
EX2|

5s Atmosferik basing altinda kontrol devresini koyma,

7,5s  Calistirma ve ana AR rolesinin enerjilenmesi siiresi

22,5 1. kademe denetimi , atmosferik basingta,

Ss Kontrol devresi gaz basinci altinda,

27,5s 2. kademe denetimi , gaz basincindaki

67,5s  Toplam sizdirmazlik kontrol siiresi, briilér ¢aligma iznine kadar,
22,5s  Hareketsiz pozisyona programlayicinin doniisii= hemen denetim saglanir,

18 '\L 3__ s 5 8 ) » W22 22 M AR “ar” kontaklari ile ana role

ﬂ!] a.;‘[\_l Um ‘4‘7 S I"tlix lis'z%;‘gn AS  cihaz sigortasi
br1

BR  “ar” kontaklart ile ariza/blokaj rolesi

DW  harici prosestat ( sizdirmazlik kontrolu igin)
EK cihaz1 blokajdan kurtarma

GP ana gaz basinci i¢in harici prosestat
HR “ar” kontaklari ile yardimei role
L1 cihaz ariza sinyal lambasi,

SK hat anahtar1
[...XI programlayici kem kontaklari

v 11
) s ? i
3 Terminaller, cihaz ile veya elektriksel baglanti
;_L__'.._——J——’_:_ ile enerjilenir.
|
Lo, T || ®
[ { | @®
|
{
Lhe | | I
[ | R 2 [l |
l. =)
P test 1 — test 2 NIREREREEE
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LFL1.322/1.333
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ANA GAZ YOLU BAGLANTISI
123456708919

PILOT GAZ YOLU BAGLANTISI
B1234567090

m_,ﬁ%ﬁ!—ﬂﬁ%

Ys8 YR PrP P

BK- SIYAH
BN- GRI
BU- MAVI

GNYE- YESIL SARI
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XI1.-

X5.B.X5.S-ANA GAZ YOLU BAGLANTI SOKETI
X6.B.X6.S-PILOT HATTI BAGLANTI SOKETI

S1-
S2-
S4-
S5-
S6-
S7-
HO-
H1-
H2-
H3-
H4-
H10-
H11-
HI12-
F1-
F2-
FUI..
KL-
KD-
KY-
KT-
K2-
K3-
K4-
Keo-
KE-
KR-
RS-

BRULOR TERMINALI

ACMA KAPAMA ANAHTARI

RESET BUTONU

OTOMATIK MANUEL BUTONU
MIN-MAX ANAHTARI

GAZ-SIVI YAKIT SECME ANAHTARI
TANK BOSALTMA ANAHTARI
YEDEK REZISTANS LAMBASI
ISLETME LAMBASI

ARIZA LAMBASI

LDU11 ARIZA LAMBASI

LAMBA REZISTANSI

MOTORIN SINYAL LAMBASI
DOGAL GAZ SINYAL LAMBASI
TANK DOLDURMA LAMBASI
TERMIK ROLE

POMPA SIGORTASI

3- SIGORTA

DUZ KONTAKTOR

YILDIZ KONTAKTOR

UCGEN KONTAKTOR

TIMER

POMPA MOTOR KONTAKTORU
GERI DONUS MOTORUNUN ROLESI
YAKIT DEGISTIRME KONTAKTORU
REZISTANS ROLESI

HARICI KONTAKTOR

REZISTANS ROLESI
REZISTANSLAR

Bl- UV FOTOSEL

PA- HAVA PRESOSTATI

MV- FAN MOTORU

MP- POMPA MOTORU

M-  MI1-M2-M3 KONTAKLI MOTOR
TS- EMNIYET TERMOSTATI

TC- KAZAN TERMOSTATI

YP- ANA VALF

YPL- PLIOT VALFI

YS- EMNIYET VALFI

Pm- MINIMUM GAZ PRESOSTATI
PmP- MIN PiLOT PRESOSTATI

PM- MAX. GAZ PRESOSTATI
PMP-MAX PiLOT PRESOSTATI
DW- GAZ KACAK ICIN PRESOSTAT
Y10- HAVA SERVOMOTORU

N1- ELEKTRONIK REGULATOR
YM- ELEKTROMIKNATIS

A3- GAZ KACAK KONTROLU

RS- ISITICI REZISTANSLAR

T2- 2INCI KADEME TERMOSTATI
Ul- KOPRU

TAg- GAZ ATESLEME TRAFOSU

TAo- SIVI YAKIT ATESLEME TRAFOSU
TRU-GERI DONUS MEMESI TERMOSTATI

RP,RF,RG- GRUP, FILTRE, POMPA REZISTANSLARI

Z1- FILTRE

Al- KONTROL KUTUSU

A3- GAZKACAK TEST CIHAZI
Y10- HAVA TERMOSTATI

YM- BOBIN

40



IMALAT CI FIRMA: BALTUR s.r.l. — Via Ferrarese, 10 — 4402
CENTO (Ferrara)- ITALIA
Tel: 051/90 22 88
Fax: 051/90 21 02
www.baltur.it

info@baltur.it

Briilor kullanim émrii: 10 yil
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DCD DOGALGAZ ISI SISTEMLERiI PAZARLAMA VE SAN. A.S. SERVIS iSTASYONLARI

LISTESI
Sira ™ i i i - YETKILISININ
N UNVANI HIZMET YERI ADRESI iLi 'ADI SOYADI TEL FAKS
MERKEZ SERVIS
3 . KIZILTOPRAK IST. CAD. MUDERRIS | | 3 .
1 |DGD DOGALGAZ ISI SIS PAZSANAS. 510 o e ISTANBUL | ERTUGRUL SEVIM 0216330 87 13 [330 88 29
MARMARA BOLGESI
KARACA ISITMA TESISAT TAAHH. |AMIRAL NECDET URAN CAD. -
2 TIC.VE SAN.LTD.STI. DEMIR APT. NO:35 BAHCELIEVLER | ISTANBUL | MEHMET KARACA (021244222 23 144189 53
MERKEZ SERVIS ISITMA SOGUTMA [INONU MAH.ULUSU CAD.NO:108/2 - -
3 VE TERNIK iz HoLTo STl [ICERENKAY ISTANBUL EROL SEVIMLI  [0216469 31 36 [469 3137
TEKIN TEKNIK ISITMA VE KLIMA  ISTASYON MAH. VATAN CAD.NO:186 |
I IS SN TG ) ISTANBUL AKIN ATES 0216446 74 60 446 74 62
YENICAG ELEKTRIK-ELEKTRONIK VE _ )
5 | 1aTA SISTEMLERT SAN TIG L 1D 1] [SAKARYA MAH. YAVUZ SOK. NO:36/A | BURSA GURSEL BEZEK 0224|254 90 18 [27222 76
iC ANADOLU BOLGESI
- BUYUK IHSANIYE MAH.VATAN CAD. et
6 FAZIL KAPLAN-ISOMAK IS SEL GUK APT ALTI NG 610 KONYA KONYA ISMAIL KAPLAN (0332321 19 29 [321 19 29
YILDIZ TEKN.ISITMA SISTM. INS. _
7 | OTOMGIDATURZITHIHRSAN  (GHEEACMAAZ00-SOKNOZTIE ANKARA LEVENTKUZ ~ [031244054 92 [438 0375
VE TiC. LTD.STI.
ANADOLU TEKNIK GRUP IS SIS. - - - -
8 NS SAN IO TD o SAIR NEDIM NO:18/B AYRANCI ANKARA | SELAHATTIN CEBECI [0312439 4106 [44117 15
MUZAFFER MARANKOZ- KURTULUS MAH.VATAN CAD. S
9 e AR oA ESKISEHIR | MUZAFFER MARANKOZ (0222 240 21 01 [240 29 10
10 MEHMET BATTAL-ALEV ISI ﬁg"quR'YET MAH.TURA SK. ESKISEHIR | MEHMET BATTAL (0222233 7105 [234 74 71
EGE BOLGESI
. 1643 SK.NO:167/E B BLOK o .
11 SADIYE GAPUN-BURAK IS T o D o, iZMIR SADIYE CAPUN (02323453343 | 3453343
GUNEYDOGU ANADOLU
BOLGESI
12 TEKNIK 181 MILLI EGEMENLIK BULVARI GAZIANTEP|  MUSTAFAERCIL  [0342322 06 55 [321 33 51

MUSTAFA ERGIL

NO:41/F

DCD DOGALGAZ ISI SISTEMLERI PAZ.VE SAN A.S.
Adres: Kiziltoprak Istasyon cad.

Miiderris Ziya Bey

sk.

No: 14 Kiziltoprak/iISTANBUL

Tel:
Fax:

0216 330 87 13-14
0216 330 88 29

GELECESIN IS TEKNOLOJILERI

42



