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8)

Modilasyon anahtarini “MAN” (elle kumanda) ‘ya ayarlayin , yakit segici anahtarini “GAS” (gaz) konumuna getirin ve
ana salterde “Q” salteri ve “S 1” agma/kapama salterini kapatin. Simdi kontrol kutusuna enerji gelir ve programlayici
“ Calismanin Tanimi“ béliminde agiklandigi gibi devreye girer.

Not: Eger pilot alevi fuel oil ile calisma sirasinda ayarlandi ise, ayarlari degistirmeyin, aksi halde asagidakileri
uygulayin.

-Ana alevin olusmasini dnlemek icin LFL... Gnitesinde 19 no’lu terminalindeki kabloyu sokiin.

-LFL... Gnitesindeki 17 no‘lu terminaldeki( kesintili pilot alevi) kabloyu sokiin ve 18 no'lu terminale baglayin (su-
rekli pilot alevi).

-Braloru cahistinin, pilot alevine gaz ve hava debisini ayarlayin ve tirbilans kontroloriiniinbitin
pozisyonlarinda ateslemenin diizgiin olarak gerceklestigini birkac kez kontrol edin.

-Alev ayarini tamamladiktan sonra, glicli kesin ve yeniden orijinal baglantilari yapin. Dahasonra, briilori tekrar
calistirin.

On siipiirme siiresince, hava presostatinin durumunu degistirdiginden emin olun (basing élciimi olmayan kapali
pozisyondan basing 6lciimi olan kapali pozisyona). Eger hava presostati yeterli basinci gérmezse (durumunu
degistirmeden) ne atesleme transformatori ne de pilot alevi gaz valfi calisir ve bu nedenle cihaz kilitlenir. Ancak
ateslemenin ilk safhasinda ara sira olan kilitlenme, gaz yolu borularinda hala hava oldugundan normaldir.
Diizglin bir alev elde etmek icin hava bosaltiimalidir. Kilittemeden ¢6zmek icin “reset” digmesine basin.

UV FOTOSEL

Alev fotosel tarafindan kontrol edilir. Sunu aklinizda tutun: hafif bir yaglanma bile fotosel ampulinden ultra
viyola isinlarin gegcigini engeller. Bu durum, i¢ sensorin gerektigi kadar radyasyon almasini énler. E§er ampul
mazot, fuel oil vs ile kirlenirse uygun bir sekilde temizlenmelidir. Hatta parmakla temas bile, fotoselin
verimliligini etkileyecek oranda, ince bir film tabakasi hallinde yag birakir. Fotosel gun 1si1gini gérmez ve
ortalama bir ampulden gelen 15131 algilamaz. Hassasiyeti bir alevle (cakmak veya mum) veya atesleme
transformatérinin elektrotlari arasinda olusan elektrik kivilcimi ile kontrol edilebilir. Veriminden emin
olmak icin, Fotosel voltaji dizgin olmaldir ve o6zel uygulamasi igin minimum degderin altina
dismemelidir. Yeterli akim degerini elde etmek icin fotoselin yerini degistirerek (eksenel yénde veya
déndurerek) en iyi pozisyonunu deneme yanilma yoluyla belirlemek gerekir. Fotoselin iki baglanti kablo-
sundan birine seri olarak baglanan yeterli skalaya sahip bir mikroampermetre baglayarak dogru kutuplama
(+ ve -) degerinin elde edildigini kontrol edin. Cihazin sorunsuz ¢alistigina emin olmak igin dogru akim degeri
elektrik devre semasinda gosterilmistir.

Brilor minimum kademede (ana alev valfleri agik ve modilasyon anahtari minimumda) calisirken
alevin varhdini ve seklini derhal gézle kontrol edin ve gerekirse dizeltin. (ayarlamak igin gaz veya hava
beslemesini kontrol eden modulasyon cihazinin vidalarini kullanin). Ardindan, sayaci okuyarak gaz besle-
menin miktarini kontrol edin-bakin “Saya¢ Okuma” bolimu. EJer gerekiyorsa, gaz besleme valfini kontrol
eden vidalari gevirerek gaz beslemesini dizeltin. Bundan sonra uygun cihazlarla yanmayi kontrol edin. Dogru
bir hava/gaz orani elde etmek icin besleme miktarindaki artigla orantili olarak CO2 degeri de artmalidir. Bir
gosterge olarak, dogalgaz icin bu deger, brilére minimum yakit girisinde en az %8 olmalidir ve maksimum yakit
girisinde optimum olarak %10 a kadar yikselmelidir. CO ( karbon monoksit) miktarinda 6énemli oranda
artisa neden olabileceginden sinirli asiri hava ile galismaktan (yanma havasi sicakliginda, atmosferik basingta
degisimlere, fan hava kanallarinda toz birikmesi vb.) kaginiimasi icin CO2 degerinin %10 u agsmasini tavsiye
etmiyoruz.Bu kontrol gereklidir: Uygun bir cihaz kullanarak, duman gazlar igindeki CO oraninin izin
verilebilen maksimum %0,1 degderini asmadigindan emin olun.Briilére giden gaz basinci agiklandigi gibi
olmalidir. Eger gerekirse, basing disiricinin ayarini dogru brilor degerine ayarlayin. Gerekirse Gaz
Sirketi ‘ndeki teknisyenlerden bilgi alin.Brilorin normal olarak, ayarlandigi akimda atesleme yaptigini da
kontrol edin. Ateslemenin dizgunliguini kontrol etme prosedurt: Brulort elle kumanda ederek durdurun
ve birkag kez yeniden calistirin. Pilot ve ana alevler her seferinde gecikmesiz olarak yavasca atesleme
yapmalidir. Cikistaki gaz debisini 6lgmek icin ilgili bélime bakin.

10) Gaz c¢ikis debisini minimuma ayarlayin ve MIN-O-MAX anahtarini “MAX” pozisyonuna getirerek modulasy-

onu calistirin. Ayar vidal disk yaklasik olarak 10° (bu deger, hemen hemen bir vida tarafindan isgal edilen
bosluga karsilik gelir.) doniinceye kadar bekleyin. Daha sonra, “MIN-O-MAX” salterini “O” konumuna
getirerek modulasyonu bitirin. Bu pozisyonda alevi gdzle kontrol edin ve gerekirse ayarlayin. Ardindan, uygun
cihazlarla yanmay!i kontrol edin ve gerekirse gozle kontrolden sonra yapilan dnceki ayari degistirin.

Yukaridaki islem ilerleyen adimlar halinde ve her hareketten sonra kontrol yapilarak, tekrarlanmaldir (her
seferinde diski yaklasik 10° kadar dondirerek). Gerekiyorsa, biitiin modilasyon stroku siresince olan yakit/
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hava oranini degistirin. Gaz ¢ikis debisi yukarida anlatilan prosedir siresince kontrol edilmelidir. Bu iglem,
kazana ciddi hasarlar verebilecek olan ani asiri ylklemelerden kaginilmayi saglar. Bu ylizden, yanma kara-
kteristiklerini (C02 ve 0O2) dlgtigliniiz her seferde debiyi de dl¢iin. Gerekirse, modilasyon stroku sonunda
gereken maksimum debiyi elde etmek igin gaz debisini degistirin - uygun ayar vidalari kullanin. Bu
durum, verimli ve kademeli bir modilasyon elde etmek igin gereklidir. Dogalgazin net isil degeri yaklasik
8550 kcal/m3 ‘dur.

11) Brulér, maksimum debide calisirken, duman sicakliginin kazan Ureticisi tarafindan izin verilen maksi-
mum degeri asmadigindan emin olun.

12) Bu noktada, ayar vidalarina karsilik gelen kugtiik vidalari sikin. Daha sonra, onlari, gevsemelerden kaginabilmek
icin glivenlik somunlariyla kilitleyin. Bu islem bir kez tamamlandiginda, farkli modilasyon pozisyonlarinda
alevin varhgini tekrar kontrol edin. (en azindan gdzle kontrol yapilmalidir) Bu kontrol, hem modilasyonun
“artan” (MAX semboli) ve “azalan” (MIN sembolii) durumlarinda gerceklestiriimelidir. Gerekirse, yanma
karakteristiklerini bir kez daha duzeltin uygun cihazlarla kontrol edin.

13) Otomatik modulasyonun verimliligini “AUT-MAN” salterini “AUT” (otomatik) pozisyonuna getirerek kontrol edin.
Kazan sensorunu uygun sekilde ayarlayarak, gaz debisinin -modilasyon cihazi tarafindan kumanda edilen-
otomatik olarak yeterli dizeye ayarlandigina dikkat edin. Normal kosullarda, “RWF...” gu¢ regllatoérinin i¢
ayar cihazlarini kullanmaniza gerek kalmaz. Ancak, ilgili talimatlar uygun bélimde gdsterilmigtir.

14) Givenlik cihazlarinin verimliligini kontrol edin:
a) Fotosel:

Brilor agikken fotoseli yerinden c¢ikartin ve gelen isiktan senséri korumak igin Gzerini kapatin. Brulor,
bir saniye i¢inde kilittenmelidir. (tim gaz valfleri kapali, motor bosta, kirmizi gdsterge 15131 yaniyor)
Gerekirse, elle reset islemini (reset butonuna basin) kontrol edin.

b) Sinir cihazlar:

Termostat - basing presostati - dizey satlteri - debi sayacl ve eger varsa diger cihazlar. Her bir
cihazi tek-tek kullanarak briléri durdurdugundan emin olun. llave olarak, eger 6zellikleri arasinda varsa,
cihazlarin elle reset yapilabildiklerini kontrol edin.

c) Hava basinci presostati:

Hava presostati, eger yanma odasindaki hava basinci dogru degilse brilérin atesleme yapmasini onler.
Bu nedenle, eder yanma odasinda yetersiz hava basinci varsa, presostat, kontagi (calisma slresince
kapall olacak sekilde dizayn edilmistir) kapamaya ayarlanmalidir. Séyledigimiz seyden, bu presostatin,
brilorin 6n siplUrmesinin ilk safhasinda kesin bir sekilde ayarlanmis olmasi gerektigi agiktir. Hava
presostati baglanti devresi kendinden kontrollidir. Bu nedenle, kalan zamanda (6rnegin, fan kapaliyken
veya brilér bashdinda basing yokken) kapali olacak sekilde dizayn edilmis olan kontak, efektif olarak
kapanmalidir. Eger bu gergeklesmezse kontrol kutusu devreye girmeyecektir. Birim calisiyorken kapali
kalacak sekilde dizayn edilmis kontak kapamazsa, birim ¢cevrimini gerceklestirir fakat atesleme transfor-
matorli devreye girmez ve pilot gaz valfleri agciimaz; bundan dolayi brlor kilitli kalir.

d) Minimum (ve gerekirse maksimum) gaz basincini kontrol eden presostatlar; gaz basinci, ayar araliginda
olmadigi zaman braloérd g¢alismasini 6nler. Presostatlarinn 6zel galismasi acgikga gOsterir ki; normal
olarak kapali olan minimum presostat, karsilastigi basing ayar noktasindan daha ylksek oldugunda bir
kontak kullanir. Normal olarak kapali olan maksimum presostat, basing ayar noktasindan daha dusik
oldugunda bir kontak kullanir. Bu nedenle, hem maksimum hem de minimum presostatlar, brulor,
bu 06zel basing degerlerine godre calistirilirken ayarlanmalidirlar. Bundan dolayi, gaz presostatlarinin
brilérin calismasini dnleyecek sekilde calistigindan (devreyi agtigindan) emin olun.
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BRULORUN KULLANIMI

Briilorler tam otomatiktir ve bu nedenle herhangi bir ayarlama gerektirmez.

Kilit pozisyonu hata-emniyet pozisyonudur ve briiloriin veya sistemin bir pargasinda hata olustugunda brilér otomatik olarak eski
durumuna déner. Bu nedenle, briilérii reset etmeden énce, 1sitma biriminde hicbir problem veya hata olmamasi énerilir. Unite, gegici
duizensizlikler icin de kilitienebilir ve bundan dolayu, briilor reset edildiginde normal olarak ¢alisacaktir. Diger yandan, cihaz stirekli devre
disi oluyorsa (pes pese 3-4 kez) calistirmaya devam etmeyin ve sorunun tam olarak teshis etmek ve onarmak igin bir yetkili servisi
arayin. Brulor, kilit pozisyonunda stiresiz olarak kalabilir.

BAKIM (GAZ BRULORU)

Eder brildr, uygun bir yere yerlestirildiyse ve uygun bir yakit kullanilimaktaysa, sik bakim yapmak gerekmez. Kuskusuz, diizenli
olarak gaz filtresi, yanma basligi, disk ve elektrotlari temizlemelisiniz.

Yanma basligini temizlemek icin dncelikle demonte etmeniz gerekmektedir. Yeniden monte ederken yanma bagliginin tam merkeze
yerlestiriimesine dikkat edin ve elektrotlarin ve diskin pozisyonlarinin dogru oldugunu kontrol edin.

Bu islemlerin sikligi, sikiikla kullanilan yakita ve sistem tipine (galisma kosullarina) bagli olmakla birlikte; baslangig kontrollerinin
haftada bir ve sonrakilerin gerektikge yapilmasini éneriyoruz. Sorumlulugumuz altinda olmamasina ragmen, kazan temizliginin brilér
denetlendikge kontrol edilmesini 6neriyoruz. Gerektikge, alev sensoriinu (fotosel) temizleyin.

N° 0002910840
Rev. 01/07/2004

BRAHMA GAZ VALFLARI mod. E6G.SR8 AYAR TALIMATLARI

EN161’e uyumlu olan bu seri gaz valflari, Avrupa Direktifleri 90/396 ve
93/68’e gore CE Sertifikalidir (CE Reg. N° 63AQ0626) . 1
E6G alternatif akim ile beslenir fakat selenoiddeki dogrultucu devre ile
bobine dogru akim ulasir. Her valfin gaz girig tarafinda 1 mm’den daha
baydk (> 1 mm.) kati pargaciklarin girisini dnlemek icin filtre vardir.

02910840a

94

Garanti edilen maksimum calisma basinci : 1000 mbar
SinifA

Calisma 3|caklfgl: -10/+60° C F —
Paslanmaz gelik yay |
Besleme voltaj 230 V 50/60 Hz
Bobin kaplamasi: PA6 26
Elektriksel koruma sinifi IP 54 / IP 65 . 835
Montaj: dikey ve yata

PRy YEE E6GxSRBxGMO
E6G*SR ..model BRAHMA GAZ VALFLARI AYAR TALIMATI ]

8]

Gaz debisi ayari -
Debiyi azaltmak icin Sekil 2’deki 1 ile isaretli vidayi saat ydnunde ¢evirin.
Debiyi arttirmak icin saat yonunUn tersi istikamette cevirin.
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SIEMENS SKP 15.000 E2 GAZ VALFI AYAR TALIMATI N° 0002910930
VALFIN CALISMASININ ANLATIMI Rev. 28/09/05

Tek-kademeli valflar

Valf, agma sinyalini aldiginda, dahili pompasi devre-

ye girer ve manyetik valfi kapatir. Pompasi pistonun

altindan yagi alarak, pistonun Ustlne transfer eder, pi-

stonu asagi dogru iterek,cubuk ve levha vasitasi ile geri

kapama yayina baski uygular. Pompa ve manyetik valfi

enerjili oldugu middetce valf agik pozisyonda kalir. SKP 15...(valf ile beraber)

Unite kapatmasi igin sinyal aldiginda (veya elektrik
beslemesinin kesilmesi durumunda), pompa durur,
manyetik valf agilarak pistonun Ustiinde bulunan
basinci disurur. Geri kapama yay! ve gaz basinci
ile levha kapanir. Bu valfin 0.6 saniyeden daha kisa
surede tamamen kapatmasini temin etmek igin valf
akis hizi hesaplanir.
Bu tip valf gaz ile gaz debisi ayarlanamaz. (agma/
kapama).
g
VG.NVLLVR..
Aciklama:
1 Piston e
2 Besleme pompasi
3 Yag haznesi
4 Basing mahali
5 Valf gubugu
6 Kapama yayi
7 Kontrol valfi
8 Sinir anahtari (opsiyonal)

O 59 u



ballur

TECNOLOGIE PER IL CLIMA

Basing regiilatorlii SKP 25.003 E2 SIEMENS GAZ VALFI AYAR TALIMATI

)

GALISMASI

Servo motor

Hidrolik kontrol sistemi, yag dolu silindir ve osilasyon pi-
stonlu pompasi vardir. Ayrica, hava atici mahali ve pom-
pa eksenel odasi arasinda kapatma amaciyla selenoid valf
vardir. Silindir iginde pistonun calistigi sivi sizdirmaz kege,
ayni anda hidrolik olarak basma mahalinden emis mahalini
ayirir. Piston, hareket gezinimini dogrudan valfa iletir.Valf
goévdesindeki seffaf camdan kirmizi gésterge ile valfin gezi-
nimi takip edilebilir.

Basing Regiilatorii

Basing regulatorli, bir membrani (glvenli timleyici mem-
bran), 6nceden tansiyonu ayarlanmis yayi ve emme ma-
halli ile hidrolik sistem basma mahalli arasindaki kuresel
valfi hareket ettiren bir salinim sisteminden olugsmaktadir.
(““Calismas!” konusuna bakin.) Ayarlama aralgi; 0...22
mbar veya (yayi degistirildiginde) 250 mbar.’dir. Set degeri
ayari sizdirmaz olarak gergeklestirilir. Gaz basinci 6lgimi
Rp 1/4’1ik tapadan yapilir.

Maksimum gaz basinci giris de@eri, valf gapina baghdir.
Boyutlari 3/4” ve 1” olan valflarda maksimum giris basinci 1200
mbar’dir.

Boyutlar 1”1/2 ve 2” olan valflarda maksimum girig basinci 600
mbar. iken boyutlari DN 65 ve DN 80 olan valflarda maksimum
giris basinci 700 mbar.’d1r.

Sizdirmazlik kontrolunun oldugu uygulamalarda, 200
mbar.’a kadar basing depresyonuna dayanabilir. Servo-
motorunun ve basing regullatérinin gdévdesi aluminyum
dékdmdur.

Basing regiilatorli valfin galismasi

Basing regulatorli valfi kullanirken, valf cikis basinci
karsilastirilacak deger olarak yay ile desteklenen mem-
bran Uzerine basing uygular. Yayin gerilimi, “6nceden ka-
libre edilmis” degerine gére ayarlanabilir. Ust mahali ve
servokontrol mahali arasindaki klresel by-pass valfi Gze-
rindeki salinim sistemi vasitasiyla membran hareket eder.
Karsilagstirma degeri, yayin ayarlanmis olan degerinden
daha dusuk ise, by-pass valfini kapatarak servomotor gaz
valfini agmasini saglar. Diger taraftan, karsilastirma degeri
yayin ayarlanmis oldugu degerden daha buyuk ise, by-pass
valf, yagin alt mahale gidebilecedi kadar daha buyuk veya
daha kugUk aralik olugturur; gaz valfi, yayin ayarlanmis olan
degderi ve basincin karsilastirma degeri esit olana kadar, ka-
demeli olarak kapanir. Bu denge durumunda, by-pass valf,
akis debisi pompanin basma debisine esit olacak sekilde
aciktir. Bu sekilde, regulator, cok dar band araliyinda oran-
sal regulatérmus gibi davranir. Ancak, gezinim degisim hizi
sinirl oldugundan ayar kararlidir. Digli tapay! ¢ikararak “A”
basing ayar vidasina ulasilabilir. Basinci arttirmak igin sikin
ve basinci diusurmek igin gevsetin.

Aciklama:

1 Piston 6 Kapama valfi

2 Salinim pompasi 7 Calisma valfi

3 Yag haznesi 8 Limit anahtar(ops.)
4 Basin¢landirma mahali 9 Ayar yayi

5 Mil 10 Kuresel valf

N° 0002910940
Rev. 28/09/05

SKP 15../ 25.. (AGA62.000A000 bagdlanti kabllosu ile)
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N° 0002922192

N° 0002931401

Radyal sekilde kanatlarin diizenlenmesi; minimum
hava tiirbiilansi1 sonucu uzun ve dar alev tesekkiilii

Epeyce yatiriimis kanatlar; kuvvetli hava tiirbiilansi
sonucu kisa ve genis alev tesekkiilii

A
B

(MIN - MAKS OLGUMLER SADECE GOSTERIM iGINDIR)
NOT: Lutfen min. uzunlugun maksimum ¢ap ile iligkili ve maksimum uzunlugun min.gap ile

iliskili oldugunu unutmayin.

Fig, &
Fig. B

7
Hava girisi

Hava girisi

“PYR” MODEL BRULORLER 20°C YANMA HAVASI VE % 5 ASIRI HAVA ILE ALEV BOYUTLARI

YANMA HAVASI YONLENDIRICi KANATLARININ POZiSYONUNUN GOSTERIMi

TECNOLOGIE PER IL CLIMA
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GIFT YAKITLI FUEL OIL/GAZ BRULORLER| YANMA BASLIGI GOSTERIMI

G 42
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P29-S/ ... model CEBRI CEKISLI PiLOT BRULORU

Cebri cekisli (Uflemeli) pilot briilérii atesleme elektrodu ile yapilmis, yanma havasi ve karisim gaz debisini ayarlayan
Olciim cihazli hava-gaz karisticisi ile tamamlanmistir. Bagimsiz ayarlanan saf gaz akisi pilot brilori besler.

Basingli yanma odalari icin 6zellikle gdsterilmistir
PILOT BESLEMESI GAZ YAKITI: Dogal gaz, likit gaz(lpg), hava gazi, karisik gaz.
PiLOT BESLEMESI GAZ BASINCI: 0.1 bar'dan 2 bar’a kadar.

PILOT YANMA HAVASI BESLEMESI BASINCI: 500 mmSS.dan 2000 mmSS (H 20.)'na kadar (uygun basing seviyesini belir-
lemek icin 1.Kademe tarifine bakin).

YUKSEK VOLTAJDA ELEKTRIK ATESLEMESI: 6000V

ELDE EDILEBILIR PiLOT BOYU: minimum 350mm, maksimum 3300mm arasinda

ACIKLAMA

Pilot briilor P29-S, atesleme alani dikkate deger bir tlirbiilans ortamindayken bile ana briilor icin 6zellikle kalici ve kolay
ateslemeyi saglayacak yeterli blylklukte alevi garanti eder.

Pilot briiloriin yapisi, pilota gdnderilen karisim gaz akisini ve saf gaz akisini ayri ayri ayarlamaya izin veren iki kademeli
gaz dagitim temini icerir.

Birinci kademe duistik debili karisim gaz (stoichometrik oranda) ile Booster(yardimci) fani veya 1000-200mmSS.
civarinda basin¢h hava hatti tarafindan saglanan yanma havasi icin kullanilir(Pilot icin gerekli yanma havasi debisi 25:30
Nm3/h civarinda ¢alismahdir)

Karistiricinin merkezi boruya dogru besledigi hava-gaz karisimi, basliktaki atesleme odasi icinde elektrik arki ile
ateslenir. Olusan alev kabul edilebilir kalici ve kararlilikla olmasina ragmen ¢ok kiclktir ve fotosel alevi algilamakta
blyuk glclik ceker.

Bu nedenle, bu alevin fonksiyonu ikinci kademeyi ateslemek ve devam ettirmektir. iki kiiciik boruya dogru, bu ikinci
kademe, karisim alevine yeterli saf gaz akisini temin eder.

Yeterli sicakhda erisilmesi,uygun hava temini ve pilot baslid deflaktoru(dagitici) tarafindan korunma, ikinci kademedeki
saf gazi kendiliginden atesler ve bdylece pilot briilér alev hacminde kayda deger bir artis olur. Bu yolla tiretilmis alev
ana brilor ile baglantida en genis olasiligi garanti eder.

P29-S pilot brilord, deflaktorun pilot bashginin bitiinsel bir parcasi oldugu ve bu nedenle ana brilérin
disindan pilotu ayirmak icin 6zel bir durumun gerektirmedigi durumlarda kullaniimalidir. P29-S pilot brilori
baglamak icin kutuda acilmasi gerekli delik capi en az 71Tmm. olmalidir.

PIiLOT BRULOR AYARI VE KABUL TESTI.

1)ON KARISIMLI PILOT ALEVi(1.KADEME ALEVi) AYARI.

Pilotun olanak verdigi karisim gazin maksimum isil kapasitesi yaklasik 25,000-30,000 kcal/h. Bu yiizden pilot icin
gerekli yanma havasi debisi yaklasik 25-30 Nmc/h'dir.

Aciktir ki, yanma havasi debisi asagidaki 2 faktorden etkilenir.

- Yanma havasi besleme basinci.

- Pilot alev bashginin bulundugu noktada karsilasilan karsi basinci.

Bu karsi basing; uygulamaya gore ve ayni zamanda briilor kutusu ve/veya yanma odasi basincina gére degisir.

Pratikte yanma havasi basincini (karistiricinin hava baglantisinin hemen c¢ikisinda 6lctlen) pilot alevin basinin
bulundugu noktadaki mevcut basin¢ degerinin yaklasik 5 kati olacak sekilde temin etmek yeterlidir.

Pilot Baglantisina Asagidakilerle Devam Edilir.

- Saf gaz ayarlama pimi olan 150 vidasini kapanincaya kadar cevirin, bu iki kiicik saf gaz tiipl icindeki gazi keser.

- Ana briilériin, yanma odasinin vb. normal atesleme durumunda olmasi igin tiim parca ¢esitlerini yeniden diizenleyin.
- Pilotu atesleyin, ve kararliligi saglayincaya kadar karistirici Gzerindeki hava ve gaz sayaci cihazlarini kullanarak ayar
yapin ve acik mavi alev olusturun. Pilot bashgi atesleme odasi icindeki alev kontrol sisteminin ¢alistigindan emin olun.
Akilda tutulmalidir ki, bu sartlar altinda, pilot alevi sadece karisim alevinden olusmaktadir. Bu nedenle, alevin sekli ufak
ok ucu gibidir.
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)

ON KARISIMLI GAZIN MAKSIMUM DEBISINi ASMAYIN!

ASIRI GAZ DEBISi(veya YETERSIZ HAVA BASINCI) NEDENIYLE ALEV KONTROL SISTEMIi YETERSIZ KALIR VE PIiLOT
ATESLEMESiI GARANTI EDILEMEYEBILIR!

2) GENIS PILOT ALEVi AYARI (2.KADEME)

- Karisim alevi devredeyken, alev istenilen hacime ulasincaya kadar saf gaz ayarlama pimi 150’yi yavas yavas agin.

- Pilot icin atesleme testini tekrar edin ve hava yonlendirici, baca cekisi vb. pozisyonlari degistirerek alev kararliligini
kontrol edin.

3) SAF GAZ (KARISIM OLMAYAN) DEBISI.
Maksimum saf gaz debisi asagidaki tabloda belirtildigi gibi gaz temin basincina baghdir.

=AZ TEMIN BASIHC] MAKES MO DEBI
DOGAL AT LIKID GAZ

0.1- 0,5 bar G-Om-rh .7 kg/h

0.5-1bar 2.42.mh 7-10 kah

1- 1.5 bar 42:15 mrh 10-1Z kasth

1.5-2 bar 1518 m™h 12-1d kgih

NOT:Pilot briilore gdnderilen saf gaz debisi, 150 saf gaz ayarlama pimi kullanilarak etkin bir sekilde ayarlanabilir ve sifir
degeri(pim tamamen kapalyken) ile tabloda verilmis maksimum debi arasinda herhangi bir degere sabitlenebilir.

4) PILOT BRULORDEKI TOPLAM CALISMA KAPASITESI, KARISIM ALEVi GAZ DEBISI ILE SAF GAZ DEBISININ TOPLAMINA
ESITTIR.

5) Tariflenen ayar calismasi, bastan sona tim ekipmanlarin kontrolu ve fan motorunun, atesleme trafosunun ve pilot
gaz vanasl VPG(elektrik baglantisina bakiniz)'nin elektrik beslemesi kontrol edilmesi ile birlikte gerceklestirilmelidir.
Atesleme trafosunu 30sn'den uzun siire devrede tutmayin.

UYARI: Bu sartlar altinda alev kontroli yururlikte degildir. Eger pilot alevi olusmamissa gaz vanasini acik tutmayin. Pilot
gaz alevi ayarlandiktan sonra orijinal baglantilari yapin.
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P 270S/... MODEL UFLEMELI PiLOT BRULORU N° 0002932560

¥

H NO - ACIKLAMA
344 - Gaz debisi ayart
0717 - Hava-gaz 6n karigimi
- i C42 - Koruma kapagi

EA -270 - Atesleme elektrodu
(Pilot uzunluguna gore)

T-270 - Alev jeti bashgi

701/21 -Tutucu klipsli izolator

609 - izolator

654 - izolator

B T R e e e R e e

B R e B e B B

il e L LR R

T T T T2
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SQM.... MODEL SERVOMOTOR iLE HAVA, MOTORIN VEYA GAZ DEBISi AYARI

1) GENEL BILGI

AMT7 regiilatoriiniin bashca ozellikleri agsagidadir:
Yanma havasi ve yakit istenen oranda ayarlanabilir.
Geri doniis yakit basinci ayar vanasi ayarlanabilir eksantrik disk tarafindan ayarlanir.
Yanma havasi miktari 6zel bir cihazla ayarlanabilir.

Ayar araligi, servomotorun igindeki kam’lara baglanmis sinir mikro salterleri tarafindan sabitlenir.

2) Motorin veya gaz igin AM 77GG REGULATOR ELEMANLARI ( bkn.gizim no.002931870)
Motorin ve gaz icin AM77 G hava regiilatorii ana dort elemandan olusur.

2.1 Modiilasyon servomotoru

2.2 Geri doniis yakit basing ayar vanasi

2.3 Yakit debisini ayarlayan eksantrik disk kami

2.4 Hava damperi ayar tamburu

2.5 Gaz debisi ayar tamburu

2.1) MODULASYON SERVOMOTORU(bkn. gizim no. BT8562/2)

Senkronize bir motor tarafindan tahrik edilir.

Sinir mikro salterleri igindedir.

AMT77'nin strok siiresi, minimumdan maksimuma 66 saniyedir.

Servomotor gezinimi el ile ilgili kamlari ayarlayarak kolayca yapilabilir.

icinde,ayar tamburunun ve eksantrik disk kam'inin elle déndiiriilmesine izin veren motor —kam saftinin temasa gecmesi ve temasinin
kesilmesi icin kullanilan bir manivela vardir. Bu kolu kullanarak, modUlasyon tamburunu ve eksantrik disk kolaylikla gevrilebilir.

2.2) MOTORIN GERI DONUS BASING AYAR VANASI
Motorin debisi memeden geri doniis basincinin ayarlanmasiyla ayarlanir. Bu ayar vanasiyla yapilir. Geri donls basincinin yiksekligi
briilorlin kapasitesinin artisini ifade eder.

2.3) BASING AYAR VANA KONTROLU IGIN EKSANTRIK DiSK KAMI(bkn. gizim no. 0002931410)

Kam, servomotor saftina yerlestirilmis tesbit kamasiyla destek baglama parcasi(9) iizerinde ayarlanir. Bu, saft eksenine gore
kami(7) eksantrik sekilde ayarlamayi saglar. Kam dondiikge, kamin eksantrik sekli yakit basing ayar pistonun(3) ekseninin dogrusal
hareket etmesine doniigiir. Strokun uzunlugu kamin eksantrik sekline baglidir.

2.4) HAVA VE GAZ DAMPERLERININ POZISYON AYARI iCiN MEKANIK MANIVELA ILETME TAMBURU (bkn. gizim
no.0002931870)

Ayar tamburu ayar vidalariyla beraber dizayn edilmistir.

Kol donanimi (5), ayar vidalarinin (9) olusturdugu egdriyi hava klapesine iletir.

3) “AM 77 GG” KONTROLORUNU LK CALISTIRMA VE AYARLAMA.

Ayarlamalardan 6nce, elekirik sisteminin ve hidrolik devrenin etkim olarak ¢alistigindan emin olun.

3.1) YAKIT AYARLAMASI( bkn. ¢izin n0.0002931410)

Alyan anahtarinin yardimiyla vidayi(8) gevsetin, sonra ayar vidasini(10) gevirin, ve boylece kam(7), kam destedine(9) eksantrik(disa dontik)
sekle gelir. Sabitleme(kontra) somunun(4) ¢ikartin, ve destegi yatak(6) kama deginceye kadar gevirin. Regiilatoriin gli¢ digmesini “MIN™e
getirin, ve bdylece debi kontrolii minimumda kalacak.

Bir sonraki ayar yaklasik 4-6 bar olan minimum basing ayaridir.

-Minimum basing ¢ok yliksek: safttaki(3) destegi(5) stroku azaltmak igin sikin, yada sabitleme somunu(16) cikardiktan sonra vidayi(15)
gevsetin.

-Minimum basing gok diisuk: islemi tersinden yapin, destekle safti uzatin, yada ayar vidasini sikistirin.

Servomotorun modulasyonunu maksimum durma noktasina ulasinca durdurmak igin vidayi(8) sikin ve diigmeyi “MAX” durumuna getirin.
Maksimum basinca ulagincaya kadar geri doniis basing 6lglimiini gozlemleyin, sonra servomotor modiilasyonun tekrar minimum ayarina
getirin. Eger, 6rnegin, maksimum geri dénis basinci gok diisiikse, kam'i(7) daha fazla eksantrik duruma ayarlayin. Bu ayarlamalari yaptiktan
sonra, minimum pozisyonu bir daha ayarlanmalidir. Bu ayarlamadan sonra, servomotor modiilasyonun maksimum pozisyonuna getirip,
basing gostergesinde gosterilen basing degerin okuyun. Bir defa daha, servomotor modilasyonun minimum pozisyonuna getirin. Bu den-
emler, minimum ve maksimum basing ayarlari(min. 4-6 bar, max. 18-20 bar) arasindaki tam stroka ayarlanincaya kadar tekrarlanmalidir.
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3.2) YANMA HAVASI AYARI (No. 002931870’e bakin.)

Avyar diski imalatgi tarafindan ayarlanmistir, dyle ki, hava klapesi modulasyon servomotoru maksimum pozisyonda iken tam agiktir.
Genelde, yanma havasi fani, optimum yanmayi saglamak igin gerekenden daha biiylik debiye ayarlanir. Dolayisiyla, klapeler tamamen
aclk oldugunda, yanma havasi miktari asgiridir.

Somununu gevsettikten ve vidayr (10) serbestlestirdikten sonra, yanma havasi debisi, vidalari (13) kullanarak ince ayari yapilabilir.
Modlasyon servomotoru, ayar agis! iginde nokta nokta hava debisini ayarlamak igin minimum konumdan baslayarak vida vida gecerek
yavasca gevrilmelidir.

3.3) DOGALGAZ DEBISI AYARI

Vidalar ile yanma havasini kontrol eden disk, baskabir mikrometrik ayar vidalari (9) kullanarak,(bilye ile yataklanmis) tabani ( vidalar ile
ayarlanmis hareket seklini dogrusal harekete donlistiren taban) hareket ettirerek bdylece gaz ayar kelebek vanasi hareket eder. Ayarlamak
icin madde 3.2'ye bakin.

YAKIT DEBI AYAR UNITESIi DETAYI N° 0002931410

1 - Debi ayar valfi gévdesi

2 -Valf aluminyum baglanti ayagdi
3 - Kayici pim

4 - Baglanti kilitleme somunu

5 -Yataklama baglantisi

6 -Temas yatagi

7 - Debi ayar kami

8 - Kam sabitleme vidasi

9 - Kam mesnedi

10 - Kam eksantrikligini ayarlama vidasi
11 - Kilavuz pimi

12 — Manometre baglantisi

13 — Meme donisi

14 - Donus

15 - Ayar vidasi

16 — Baglanti sabitleme somunu
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TECNOLOGIE PER IL CLIMA

)

YANMA HAVASI-DOGAL GAZ- FUEL OIL iGIiN “AM 77 GN” DEBi AYAR UNITESI

N° 0002931870

- UNITE MUHAFAZASI

- MODULASYON MOTORU

- MIL

- HAVA VE GAZ AYARI ICIN VIDALI AYAR DIiSKi

- HAVA KLAPESI KONTROL KOLU

- YAYLI HAREKETLEYICIi

- YAY

- FUEL OIL KONTROL VALFI iCIN DESTEK AYAGI
- GAZ AYAR VIDALARI

10- AYAR VIDALARINI SIKMAK ICIN VIDA LAR VE SOMUNU
11- GAZ KELEBEK VALFI KUMANDA KOLU

12- GAZ KELEBEK VALFI KUMANDA KOLU

13- HAVA AYAR VIDALARI

OCOoO~NOO O WN -
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[}

KAMLARIN AYARI iGIN SQM 10 VE SQM 20 MODULASYON KONTROL MOTORUNUN

AYRINTILARI

N° BT 8562/2

e

Referans 0Olgutl

Ayar kamlarl

Kam mili II|I
"'-u.
.q__- "-._
.\-\'\-
"-._ q___H .___-H
"-\._ —, -
h-"ﬁ- hH'H--.‘-\'\-\._\_-
e T
) 1
1
1

|

|I. _--L-l %‘
| : "'-i"'
I -'__-"' -'\l'l Maksimum hava I
] " I acikhg I
. : I
Ty ! I Klapenin tam kapanmasi I
] : - | + . (briilér beklemede iken) 1
l..-. E

Atesleme igin hava
' klapesi agikligi

- ——

B = KAMMILI iLE MOTORU AYIRMA
VE BIRLESTIRME KOLU

1 pozisyonu = Ayirma
2 pozisyonu = Birlestirme

!(ullanllan 3 adet kamlarin ayarini degistirmek igin ilgili kirmizi halkalar(A-Z-M) uzerinde galigin.
Istediginiz yone dogru yeterli glic uygulayarak her bir kirmizi halkayi referans skalasina gore gevirebilirsiniz. Kirmizi halkalarin
indeksleri, her bir kam icin alinan dénme agisini ilgili referans skalasi Gzerinde gosterir.

O
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TECNOLOGIE PER IL CLIMA

LFL 1... 02 SERiSi KONTROL KUTUSU TALIMATLARI N° 7451

Orta ve yiiksek giiclii, fan ufiirmeli, fasilah galisma(*), 1 veya 2 kademeli veya modiilasyon tipli, hava damperini kontrol
etmek igin hava basinci kontrollii briilorler i¢in kontrol kutusu.

Bu kontrol kutusu, Gaz ve Elektromanyetik Uygunluk Direktifi’ne uygun olarak EC igareti tagir.

* Emniyet nedenleriyle, her 24 saatte en az bir kontrollii durus yapilmasi gerekir.

Standartlar hakkinda,

Asagidaki LFL1... 6zellikleri standartlarin iizerinde yiiksek emniyet diizeyi sunar:

Son yanma zamanindan sonra alev kontrol testi ve hata alevi testi derhal baglar. Eger valfler acik kalirsa, ya da ayarlar
bittikten sonra tamamen kapanmazsa, son yanma periyodunun sonunda kilitlenme durumu tetiklenir. Testler bir sonraki
¢alismada, 6n siipiirme zamaninin sonunda bitecektir.

Alev kontrol devresinin galigabilirligi, briiloriin her ¢alistiriimasinda kontrol edilir.
Son siipiirme zamani boyunca, yakit valfi kontrol kontaklarinin aginmasi kontrol edilir.

Cihaz igindeki sigorta, ortaya gikabilecek herhangi bir asiri yiik durumundan kontrol kontaklarini korur.

Briilor kontrolii hakkinda,

Cihaz, son siipiirmeli veya son siipiirmesiz ¢aligabilir.

Normal debiyle 6n siipiirmeyi saglamak igin hava klapesinin etkinligi kontrol edilir. Kontrol edilen pozisyonlar: KAPALI veya
MIN (ilk calistirmada atesleme alevi pozisyonu); baglangicta ACIK ve on siiplirme zamani sonunda MIN. Eger servomotor
anlatilan noktalarda hava klapesini durdurmuyorsa briilor ¢alismaz.

lyonizasyon akimi minimum degeri = 6 mA
Fotosel akimi minimum degeri = 70 mA
Faz ve notr ters gevrilmemelidir.

Montaj ve yerlestirme igin herhangi bir yer kullanilabilir. (IP40 koruma)
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ELEKTRIK BAGLANTILARI

L]

Tahliye valfi baglantilari i¢in Uretici firma diyagramlari gegerlidir.

Kisaltmalar

a__ Hava klapesinin ACIK konumu igin

degistirme limit anahtari.

AL Kilit durumu sinyali (alarm)

AR “ar...” kontakli ana rdle (caligma rélesi)

AS _ Cihaz sigortasi

BR _ “br...” kontakh kilit rélesi

BV Yakit valfi

bv... Gaz valfinin KAPALI pozisyonu icin kontrol kontadi
d... Uzaktan kontrol salteri veya rélesi

EK... Kilit butonu

FE__iyonizasyon akim sensoru elektrodu

GP__Gaz presostat

H Ana salter

L1 Hata gésterge 1sid

L3 “Cahgmaya hazir” géstergesi

LK  Hava klapesi

LP _ Hava presostati

LR Giig regiilatorii

m___ Hava klapesi MIN konumu igin yardimci degistirme

kontadi
M... Motor fani veya briilor

NTC NTC direnci
QRA... Fotosel sensoru

O
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R Termostat veya basing sensoru
RV Siirekli ayarl yakit valfi

S Sigorta

SA  Hava klapesi servomotoru
SB _ Emniyet limiteri (sicaklik, basing, vs)

SM _ Senkron motor programlayicisi

v Servomotor durumunda; hava klapesinin pozisy-
onuna bagh olarak yakit valfi uyumu icin yardimcli
kontak

v Alev sinyal yiikselticisi
W __ Termostat veya emniyet basing presostati

z Servomotor durumunda; hava klapesinin KAPALI
pozisyonu igin limit anahtar kontadi

Z Atesleme transformatorii

ZBV_Pilot briilér yakit valfi

. Zorlamali ¢ekisli briilorler igin gecerlidir.

o Pilot briilorler icin kesintili caligmada gegerlidir.
(1)  Fotosel senséru ¢aligma geriliminin artirilmasi igin

iris (sensor testi
(2)  Alev denetleme devresinin fonksiyon testi (XIV kon-

tak) ve t2 emniyet zamani (IV kontak) siiresince alev
rélesinin kuvvetli besleme girisi
(3) EK butonuna 10 saniyeden daha uzun basmayin.
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PROGRAM SAFHALARI

CIKIS SINYALLERI

I a2 @
I (18 &
i —® @
v . :
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Positions of lockout indication  BLOKE DURUMU INDIKATORU

LFL h- n ‘ nneanie P o . T THIT "' |||||||I||:||||I|||||IE| IJIIIIIIIEE i pes @ ..

ZAMAN ACIKLAMASI ] - t6  Son siipiirme zamani (M2 ile)
saniye olarak zaman (50Hz) K T t7  Start-up’la 7.terminaldeki voltaj arasi zaman(M2
fan motoru igin baglangi¢ gecikmesi)
31,5.....t1  On siipiirme zamani, hava klapesi agik ... t8  Start-up siiresi (t11 ve t12 olmadan)
B t2  Emniyet zamani K T t9 Pilot briilor kullanan briilorler igin ikinci emniyet
..t2"  Pilot briilor kullanan briilrler igin emniyet Zamani
zamani 12......... t10 Start-up’tan hava basing kontroliiniin
T t3Kisa on ategleme zamani (terminal 16’daki atesleme baglangicina kadar olan zaman
transformatorii) t11 Hava klapesi agilma zamani
v..er.t3’Uzun 6n atesleme zamani (terminal 15'deki atesleme t12 Alev akis pozisyonunda (MIN) hava klapesi
transformatorii) 18..iin. t13 lzin verilen son yanma siiresi
12........t4 12’ baglangici ile t2’li terminal 19'daki valf 6........ t16 Hava klapesinin AGILMASI i¢in baglangi¢ gecik-
uyumu arasindaki zaman mesi
..t4’ 12’ baglangici ile terminal 19’daki valf uyumu 27 t20 Briiloriin strat-up’indan sonra programlayici
arasindaki zaman mekanizmanin otomatik kapanma zamani
12........t5 t4lin sonu ile terminal 20’deki valf veya gii¢
regiilatdriiniin uyumu arasindaki zaman NOT: Voltaj 60 Hz ise, zamanlar %20 kadar azalrr.
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t2’, 13, t3":
Bu siireler, sadece, 01 serisi veya LFL1.335, LFL1.635, LFL1.638 briilor kontrol ve kumanda ekipmanlari igin gegerlidir.
X ve VIl kamlarinin es zamanli hareketleri gerektiginden, 032 serisi tipler i¢in gegerli degildirler.

Galisma
Yukaridaki diyagramlar, kontrol kutusunun tiim baglanti ve zamanlama mekanizmasini gostermektedir.
A Termostat veya basing presostati “R” yardimiyla start-up i¢in uyum

A-B  Start-up programi

B-C  Normal briilor ¢alismasi (“LR” gii¢ regiilator kontrol kumandasinin temeli olarak)
c “R” tarafindan kontrol edilen durdurma

C-D  Programlayicinin “A” baslangi¢ pozisyonuna geri donmesi, son siipiirme

Briiloriin calismadigi durumlarda, sadece 11 ve 12 gikislar enerjilidir ve hava klapesi KAPALI pozisyondadir. Bu durum, hava
klapesi servomotorunun limit anahtan “z” tarafindan belirlenir. Sensor ve alev hatasi testi siiresince, alev kontrol testi de
enerjilenir. (22/23 ve 22/24 terminalleri)

Emniyet standartlar

. QRA... topraklamasinin 22 terminalinden yapilmasi zorunludur.

. Gii¢ kablolar mevcut yerel ve uluslar arasi standartlara uygun olmalidir.

. LFL1... emniyet cihazidir ve agilmasi, kurcalanmasi ve degistirilmesi kesinlikle yasaktir.

. LFLA1... cihazi iizerinde herhangi bir islem yapilmadan 6nce mutlaka izole edilmelir.

. Uniteyi galistirmadan 6nce veya sigorta degistirildikten sonra biitiin emniyet fonksiyonlari kontrol edilmelidir.

. Biitiin elektrik baglantilarindaki elektrik soklarina karsi korunma saglanmalidir. Bu da ancak baglanti talimatlarina
tamamen uyarak miimkiind(ir.

. Calisma ve bakim siiresince, kumanda ve kontrol ekipmanlari nemden korunmalidir.

. Uygulama sahasinda elektromanyetik bosalma kontrol edilmelidir.

Durma sirasinda kontrol programi, durma pozisyonunu gosterir.
Kural olarak, herhangi bir nedenle durma sirasinda, yakit akisi derhal kesilir. Ayni zamanda, programlayici pozisyon goster-
gesindeki gibi hareketsiz kalir. Gostergede goriilen sembol, hata tipini belirtir.
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< Start-up olmaz, kontak kapanma arizasi veya kumanda siiresinin sonunda veya kumanda dizimi siiresince harici iiklar
(6rnegin, alev yok, yakit valfinde basing kaybi, alev kontrol devresinde hatalar, vs) yiiziinden bloke nedeniyle.

A Start-up safhasinda durur, ¢iinkii limit anahtar kontagi “a” tarafindan 8 terminaline ACIK sinyali gonderilmemistir.
Ariza diizelinceye kadar 6, 7 ve 15 terminalleri enerijili olarak kalir.

P Bloke durusu, hava basinci sinyalinin olmayisi nedeniyle.
Bu andan itibaren herhangi bir basincin olmayisi kilitlenerek durmaya yol agar.
[ Bloke durusu, alev kontrol devre hatasi nedeniyle.

v Start-up dizimi durur, ¢iinkii yardimci anahtar “m” tarafindan 8 terminaline diisiik alev sinyali gonderilmemistir. 6, 7
ve 15 terminalleri ariza diizelinceye kadar enerjili olarak kalir.

1 Bloke durusu, ilk emniyet zamaninin sonunda alev sinyali olmadigindan
2 Bloke durusu, ikinci emniyet zamani sonunda alev sinyali alinamadigindan.(kesintili caligmada pilot briilorle ana alev
sinyali)

| Bloke durusu, briilor galigmasi sirasinda alev sinyalinin olmayisi nedeniyle.
Eger galistirma ve on atesleme arasinda herhangi bir anda sembol goériinmeyen bir durus olusursa,nedeni genellikle zayif
veya normal olmayan alev sinyalidir.

BLOKE GOSTERIMi

LFL..01 SERILERI LFL...02 SERILERI

a-b Devreye girme programi
b-b’ Kontak onayi olmayan gezinim

b(b’)-a Son sltplrme programi
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LDU 11... Gaz Valfi Sizdirmazlik Kontrol Cihazi

Kullanim

LDU 11 cihazi, dodal gaz brilérlerindeki gaz yollarina ait vanalarin
sizdirmazhi§ini kontrol etmek icin kullanilir.

Gaz prosestati ile beraber LDU 11 cihazi, her galismadan 6nce
ve her bir stoptan hemen sonra dogal gaz bril6r vanalarinin
sizdirmazhigini otomatik olarak kontrol eder.

Gaz sizdirmazlik kontrolu, iki valf arasinda bulunan bélimdeki gaz
devre basincinin iki kademeli testi ile yapilir.

CALISMA

Sizdirmazlik kontrolunun birinci safha ( test 1) esnasinda, valfler
arasindaki kontrolu yapilan boru devresi atmosferik basingta
olmalidir. Baslangicta boru devresinde atmosferik basing olmayan
sahada, bu basing sizdirmazlik kontrol cihazi ile saglanir. Cihaz, t4
sUresi esnasinda kazana yakin olan valfi 5 sn. agik tutar. 5 saniyelik
slire bittiginde kazan tarafindaki bu valf kapanir.

Birinci faz esnasinda (test 1) kontrol cihazi,boru devresinde sabit
atmosferik basing olmasini sadlar.Gézetim bir DW presostati ile
saglanir.

Eger emniyet valfinda kapali iken bir sizdirma mevcut ise; boru
devresindeki basing artar ve sonunda DW presostati galisir. Bu
amagla, cihaz ariza durumuna geger ve cihaz tizerindeki pozisyon
gostergesi TEST 1 pozisyonunda durdurulur ve kirmizi pilot 15131
yakilir.

Aksi halde, kapall olan emniyet vanasi sizdirmadigindan dolay!
basing artmayacak, cihaz hemen ikinci kademeye TEST 2 gege-
cektir.

Bu kosullar altinda, t3 sUresi esnasinda emniyet vanasi 5 sn. agar
ve devrede gaz basincini olusturur. (Doldurma Isleminde). ikinci
kontrol safhasinda; bu basing sabit kalmal.

Gaz basinci diistiigl takdirde; kazan tarafindaki valfta kapali
oldugu halde sizdirma oldugunu veya iki valf arasindaki boru devre
baglantisinda kagak oldugunu gdsterir. Bu nedenle DW prosestati
caligir; sizdirmazlik kontrol cihazi briilériin devreye girmesini onler,

Kontrol Programu ;

kirmizi pilot lambasi stop pozisyonunda durur.

Eger ikinci safha kontrolii olumlu ise; LDU 11 cihazi 3 ve 6 nolu (
terminal 3-ar2 kontagi- 4 ve 5 arasindaki harici ara baglanti- kontak
[ll-terminal 6) dahili kontrol devresini kapatir. Bu, genellikle beyni
devreye sokan kontrol devresinin Uzerindeki baglantidir. Terminal
3 ve 6 arasindaki devre kapatildiktan sonra, LDU 11 igindeki
programlayici islem yapmayacag! pozisyona gelir ve durur. Bu,
programlayicinin kontrol kontaklarinin pozisyonunu degistirmeksizin
aninda degerlendirme yapmasini saglamasi demektir.

Not : DW prosestatini, sebeke gaz besleme basincinin yaklagik
yarisina ayarlanir.

Sembollerin Agiklamasi ;

0 Calistirma = Calisma pozisyonu

[ Tahliye valfi olmayan sahalarda = Briilériin kazan tarafindaki
valfinin agilmasi ile test edilecek boru devresini atmosferik basinca
getirir.

TEST 1 Boru devresi TEST 1'de atmosferik basingtadir. (Em-
niyet vanasinin kapali pozisyonunda iken sizdirmazliginin
degerlendirilmesi)

Emniyet vanasini agarak test edilecek boru devresini basing altinda
tutmak

TEST2 Boru devresi TEST 2'de gaz basinci altindadir. (Brilor
tarafindaki vananin kapali pozisyonunda iken sizdirmazhiginin
degerlendirilmesi,

1l Atmosferik 0 ( veya islemeyen kisim) programlayici reseti
ICalisma = yeni bir sizdirmazlik kontrolu igin hazirlik

Eger problem olduguna isaret edildi ise, problemin gorsel goster-
gesi beslemesini veren 13 nolu terminal harig biitiin kontrol cihazi
terminallerinde voltaj yoktur.

Gaz sizdirmazlik testi tamamlandiginda, programlayici otomatik
olarak hareketsiz pozisyona geger, ve valflarin kapali oldugu zaman-
daki sizdirmazligini kontrol etmek igin tekrar programi baslatmak
uzere hazirdir.

T4 5s Atmosferik basing altinda kontrol devresini koyma,

T6 7,5s  Calistirma ve ana AR rdlesinin enerjilenmesi siiresi

T1 22,5 1. kademe denetimi , atmosferik basingta,

T3 5s Kontrol devresi gaz basinci altinda,

T2 27,5s 2. kademe denetimi , gaz basincindaki

TS 67,5s  Toplam sizdirmazlik kontrol siiresi, briilor calisma iznine kadar,

T20 22,5 Hareketsiz pozisyona programlayicinin doniisii= hemen denetim saglanr,

55




ballur

TECNOLOGIE PER IL CLIMA : '

LDU 11.. GAZ VALFI SIZDIRMAZLIK KONTROL CiHAZI

n
Jr

IEI.: b ? ] P—
" AL Uzaktan alarm sinyali, EK  cihazi blokajdan kurtarma
AR “ar”kontaklari ile ana réle GP  anagaz basinci igin harici prosestat
AS  cihaz sigortas HR  “ar’ kontaklari ile yardimci réle
BR  “ar” kontaklari ile ariza/blokaj rolesi L1 cihaz ariza sinyal lambasi,
DW  harici prosestat SK hat anahtari
(s1zdirmazlik kontrolu igin) l...XI programlayici kem kontaklari
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Al
B1
F1
F2
FU1/2
H1
H2
H5
H6
H7
H8
H9
H10
H11
H12
K2
K3
K6
KL
KT
KD
KY
MV
MP
N1
PA
Pm
PM
PMP
PmP
Q1
R10
RD
RF
RG
RP
S1
S2
S4
S5
S6
S7
S10
TA
TC
TF
TRU
TS
TSR1/2
U1
Y10
YM
YP
YPL
YS
YSP

-KONTROL KUTUSU

-UV FOTOSEL

-MV MOTOR TERMIK ROLESi

-MP MOTOR TERMIK ROLESi

-SIGORTALAR

-CALISMA LAMBASI

-KONTROL KUTUSU BLOKE LAMBASI
-OTOMATIK CALISMA LAMBASI

-MANUEL CALISMA LAMBASI

-MV FAN MOTORU TERMIK ROLES| ARIZA LAMBASI
-MP POMPA MOTORU TERMIK ROLESI ARIZA LAMBASI
-VOLTAJ BESLEME LAMBASI

-MOTORIN KONUMDA CALISMA LAMBASI
-DOGAL GAZ KONUMUNDA CALISMA LAMBASI
-ON ISITICI TANK DOLDURMA LAMBASI
-POMPA MOTORU KONTAKTORU

-YAKIT SECiCi KONTAKTORU

-YARDIMCI EMNIYET ROLESI

-HAT KONTAKTORU

-ZAMAN ROLESI

-UCGEN KONTAKTORU

-YILDIZ KONTAKTORU

-FAN MOTORU

-POMPA MOTORU

-ELEKTRONIK MODULASYON REGULATORU
-HAVA PRESOSTATI

-MINIMUM PRESOSTAT

-MAKSIMUM PRESOSTAT

-PILOT MAKS. PRESOSTATI

-PILOT MINIMUM PRESOSTATI

-ANA SALTER

-POTANSIYOMETRE

-DEGAZOR ISITICISI

-FILTRE ISITICISI

-LANS ISITICISI

-POMPA ISITICISI

-ON/OFF DUGMESI

-KONTROL KUTUSU BLOKEDEN CIKARTMA DUGMESI
-OTOMATIK-MANUEL SECICi ANAHTARI
-MAKSIMUM-MINIMUM ANAHTARI

-YAKIT SECiCi DUGMESI

-ONISITICI TANK DOLDURMA DUGMESI
-ACIL DUGME

-ATESLEME TRAFOSU

-KAZAN CALISMA TERMOSTATI

-FILTRE TERMOSTATI

-MEME GERI DONUS SICAKLIGI TERMOSTATI
-KAZAN EMNIYET TERMOSTATI
-REZISTANSLAR EMNIYET TERMOSTATI
-KOPRU DOGRULTUCU

-MODULASYON SERVOMOTORU
-ELEKTROMAGNET BOBIN

-ANA GAZ VALFI

-PILOT GAZ VALFI

-EMNIYET GAZ VALFI

-PILOT EMNIYET GAZ VALFI

O

64




ballur

TECNOLOGIE PER IL CLIMA : '

ASCON ELEKRONIK SICAKLIK KONTROLU Model MS 30/099
FUEL OiL BRULORU ON ISITICILARI iGiN ASCO ELEKTRONIK SICAKLIK
KONTROLU TANIMI Model MS 30 / 099

MS 30 elektronik kontroloru gesitli yollarla kullanilabilir ve neden yapildiysa kullanim islevine gére dogru bir
sekilde programlanmalidir (sekillendirme) kullanim ve sekillendirme brilér Gzerindeki elektrikli 6n 1sitici sayisina
bagli olacaktir.

NOT: ASCON {Ureticisinden kendimize temin edecegimiz zaman yeni kontrolorler konfigtre (
9999 Konfigurasyonu ) edilmemistir. Bu nedenle istenen iglevleri yerine getiremeyebilir. Bize degistirme veya
yedek olarak siparis edildiginde sorular islevi yapamaz. MS 30 elektronik regulator iki ¢ikis devresi kullanir; Y1
ve Y2

Y1 devresi 1 veya 2 6n isiticlyl oransal integral tirevsel (PID) ayar kullanarak kontrol eder.

Y2 devresi 1 veya 2 6n isitictyt ON-OFF ayarlama ile kontrol eder.

“MS 30 “ regulatort sadece bir elektrikli on isitici ile kullanma

Regulatér, Y1 kontagini (oransal, integral, tirevsel ayar bilinen PID ayari gibi) 6n isitici elemanlarini kontrol
eden ayar termostati gibi kullanir,Y2 ( ON-OFF ayari ) kontak halindeyken minimum termostat gibi kullanilir.
Bir elektrikli 6n isitici igin konfigtrasyon:

c=1 D=0 E=4 F=5

Gosterici parametreler
SP =130.0C t.d. =0.8 dakika SPL1 =100C
SP2 =1100C tc. =10 saniye S.PLh =250C
Pb = %6 Yh =% 100 SLOP =0
ti. = 4 dakika Hy2 =%1

Bu konfigirasyon ¢ogu kullanici igin istek ve amaglarina uygundur. Fakat 6zel durumlarda degisiklik gerekmesi
olasihgini reddedemeyiz.

“MS 30 ” regulatorinu iki veya daha fazla elektrikli 6n isitici ile kullanma

iki veya daa fazla 6n isitici kurulacaksa iki veya daha fazla direng dizilmesi gerektigi not ediimelidir.

Bir dizim kontrollrtin Y1 devresi (PID kontroli Oransal,Butunleyici, Turevsel) tarafindan kontrol edilir.Diger dizim
kontrolériin Y2 devresi ( O=N-OFF kontrolii ) tarafindan kontrol edilir.iki veya daha fazla én isitici hidrolik olarak
seri baghdir.Yakitin birinci girdigi 6n 1sitici Y2 devresi ( ON —OFF kontrol, yaklasik 110 C ) tarafindan kontrol
edilmeli.Yakit birinci 6n 1siticidan 110 C ye isitiimis olarak ¢ikar ve Y2 devresi ( PID kontrolli yaklasik 130 C )
tarafindan kontrol edilen ikinci i1siticida yakitin sicakhdi 130 C ye kadar yiikselir.iki veya daha fazla elektrikli
1sitici igin konfiglirasyon

C=1 D=0 E=4 F=6

a-) Brulérun salteri agildiginda ( eneriji verildiginde ) kontroloriin akraninda 9999 yazisi belirmelidir, bu kontrol6riin
akraninda 9999 yazisi belirmelidir, bu kontroloriin programlanmadigi ve dolayisiyla istenen islevleri yerine
getiremeyecegdi anlamina gelir. Kontrolorin tariflenecegi sekilde programlanmasi gerekecektir.

b-) Brilor salteri agildiginda ( enerji veriliginde ) kontrolr ekraninin tst tarafinda 6n isiticinin igine yerlestirilen
PT 100 probu tarafindan okunan yaklagik mevcut ortam sicakligina karsilik gelen bir degerin belirlenmesi gerekir,
buda kontrolér yukaridaki tablo degerlerine gére programlandigi anlamina gelir. Bu durumda kontrolor istenen
islevleri yerine getirebilir.
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KONFIGURASYON ( PROGRAMLAMA )

Bu operasyon kullanimin gerektirdigine gore kontrolériin C.D.E.F fonksiyonlarini ayarlamayr mimkun kilar.
Yukaridaki tabloda belirtiimis numaralar her fonksiyon i¢in ayarlanmalidir.

C =1 =PT 100 probu kullanimi ( sicaklik =100 ile +300 C araliginda ayarlanabilir.

D =0 =Y1 ¢ikti rélesi kullanimi ( 3 A.250 V ) 13-14 terminaller

E =4 =Y1 devresinin “ ters” kontroli, prob soguk iken kontak kapali, prob sogukken acik. PID kontroll ( oransal
(p), buttinsel (1), tirevsel (d) ) Emniyet = % 0 = PT 100 probu hatasina karsi, Y1 kontagdi acar ve bdylece yikleme
enerji kaynagini keser (rezistanslari kontrol den kontaktor ve tristor )

F =5 =Y2 devresi igin ON-OFF kontrol ( Y1 den badimsiz) 11-12 terminalleri prob sicakken ( yiiksek aktive )
kontak kapali ve bu ylzden prob sogukken kontak kapall

F = 6 = Y2 devresi icin ON-OFF kontrol ( Y1 den bagimsiz ) 11-12 terminaller Prob sogukken ( diislik aktive )
kontak kapali ve prob sicakken kontak agik

Anahtarin nasil kullanilacagi;

F Bir sonraki isleve gegcmek igin bir kez basin
Bir 6nceki isleve donmek icin pes pese bakin

» Bir kere basinca sag tarafta son rakamdaki degisikligin baslamasina imkan veren yanip sénme baslar.
Bir kez daha basinca yanip sénen rakam dogrulanir ve girisi yapilir.

<« Soldaki yanip sénen rakamlara dénmek ve yanip sénen rakami ayni sekilde kabul (girig) igin basin.

A Yanip sénen rakami degistirmek igin basin.

UYARILAR :

Anahtara bastiktan sonraki bekleme siiresi 10 saniyedir.10 saniye gectikten sonra gosterge ilk pozisyonuna

doner.Konfiglirasyona baslamak igin kontrolériin panoya yerlestiriimis ve her iki PT 100 probun ve elektrik

beslemesinin (230 V) baglanmis olmasi gerekir.Ekran 15131 yanar ( numaralar ve/veya harfler) “F” tusuna “ConF”
s6zclgunu buluncaya kadar tekrar bas. Sonra “*” tusuna 2 defa bas ve “PASS” s6zcligli ekrana gelir(asagida)
ve 9999 (Ustte) son 9 sag tarafta yanip soner.

PASS wordun (sifrenin) girilmesi gerek ( sifre=3333)

1-) “A” tusuna bas, yanip sonen sekil degisir,3'U buluncaya kadar tekrar bas.3 orda kalmasi igin “A” tusuna
bas. Bundan sonra sol taraftaki sekil yanip séner.“ A” tusuna basarak 3’e getir, ve onaylamak icin “ A "tusuna
bas, ve sol taraftaki sonraki sayiya geg. Bu islemler dort tane 3l (3333) buluncaya kadar tekrar edilir.
“»” tusuna basarak PASS word'u (sifreyi) onayla Biz simdi konfiglirasyon yada tekrar konfiglirasyon
asamasindayiz.1 adet 6n isitici igin “1045"rakami ayarlanmali. 2 yada 2 den fazla adet 6n isiticiigin “1046”
rakami ayarlanmall

2-) Burada 1.maddedeki prosediirler “1045” yada “1046” 'y1 ayarlamak igin takip edilmeli.

3-) Simdi bir 6nceki tablodaki gibi parametreleri ( kontrol degerleri ) ayarlayabiliriz.

4-) F tusuna SP s6zclgun buluncaya kadar bas.» tusuna bas ve en sag taraftaki sekil yanip sénmeye baslar.
Sonraki asama ise 1.maddedeki asamalar gibi istenilen degeri ( 130 °C ) girmektir. istenilen sicakligi
ayarladiktan sonra, » tusuna onaylamak igin bas. Girilen sicaklik degeri ekranin en altinda gozikiir.

5-) Simdi SP.2 deg@erinin girilmesi lazim.”Par” s6zctiguini buluncaya kadar “F” tusuna bas.» tusuna onaylamak
icin bas ve SP.2 s6zcugu gozukur. 1.maddedeki gibi SP.2 = 110 °C’ ye ayarlayin.

6-) F tusuna bas, “Pb” goézukur. 1.maddedeki prosedirler gibi tablo degerini “table value= 6" ya ayarla. »tusuna
girilen degeri onaylamak icin bas ve “t.i” ekranda gozukdr.

7-) “t.i”= 4’e dncekiler gibi ayarlayin, bunu onaylamak igin » tusuna bas ve “t.d” degerin girmek i¢in geg.

8-) “t.d” = D.8¢ ayarla » tusuna basarak onayla ve “t.c” degerine icin gec.

9-) t.c =10 ‘a ayarla » tusuna basarak onayla ve “ Yh” igin degere gec.

10-) “Yh=100" e ayarla » tusuna bsarak onayla ve “Pb” de@eri tekrar ekrana gelecek.

11-) F tusuna basarak Hy2’e ge¢ » tusuna Hy2=1e ayarla » tusuna basarak onayla

12-) F tusuna bas ve “SPL1” e ge¢ “SPL1= 100 C’ e ayarla » tusuna basarak onayla ve “ SPLh” a ge¢.”SPLh=250
C” ye ayarla. » tusuna basarak onayla ve “SLOP” a geg.

13-) “ SLOP = 0” ayarla ve onaylamak icin » tusuna bas. Simdi kontrolére konfigtrasyon yapildi ve ayarlanan
degerlerin fonksiyonlarina gore calisacaktir. Sicaklik ayarlarinda degisiklik yapilacaksa 4.maddede agiklandigi
gibi “ SP” ye 5.maddedeki gibi “SP2” degerleri girilir.

NOT: Kontrolér, tretici ASCON tarafindan “ Akis diyagramin” iceren talimat bilgileriyle birlikte verilir.

14-) isterseniz fabrika ayarlarin kontrol ediniz.” F “ tusuna basarak “ ConF” i bulun. » tusuna bir kere basarak *
1045 yada 1046- Conf” oldugunu goriin. Buradan, eger isterseniz konfiglirasyonu degistirmek igin » tusuna
bir kere basin. 9999-PAS ekrana gelir.( en soldaki 9 yanip séner ) PASS’ a ( sifreye ) = “3333” girilmesi gerek
Simdi 1.maddedeki gibi konfiglirasyonlar yapilabilir.
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TECNOLOGIE PER IL CLIMA

)

PYR...GNR GAZ VE FUEL OiL BRULORLERI iCIN SORUN GIDERME KILAVUZU (SORUN, SEBEBI, COZUMU)

PROBLEMIN DETAYLARI

Alev olustugu halde
kontrol cihazi “devre-

1)

OLASI SEBEPLERI

Alev sensori (UV fotosel) islilik nedeniyle kirli
veya arizal.

1)

¢O6zUMmMU

Temizleyin, gerekiyorsa degistirin.

. 2) Degistirin.
dis1” konumuna gegiyor (2) Kontrol kutusu arizali. ) Degis |r|.n o
- . ... | 3) Onlar dikkatle temizleyin.
(kirmizi 11k yanmakta). 3) Alev diskinin veya yanma baghginin kirliligi
Ariza sebebleri alev kon- veya aginmasi 4 K g Slerinin ve baca baglant
.. azanin duman gazi gegislerinin ve baca baglantisinin
trol devresi ile veya 3 |4) VYetersizbaca gekisi veya duman gazlari gegisi ) gaz19 g§_ ) 9
. acik oldugunu kontrol edin ve emniyete alin.
ve 4 nolu maddeler ile tikalr
ilgilidir. o
I} MNUTTUUTN Uit
2) Degistirin.
1) Atesleme devresi hatall. ) Degistirin
Yakit ¢ikigi var fakat alev |2) Atesleme trafosu kablosu topraga bosaliyor. L 5
. . .. 3) Dizglince baglayin.
olugsmamasi sebebiyle ([3) Atesleme trafosu kablosu bagli degil.
“devre disi” konumuna o
. 4) Degistirin.
gegiyor (kirmizi isik yan- [4) Atesleme trafosu arizali 5 Ditrai Ik kalacak sekild st
makta). 5) Elektrod ile toprak arasindaki mesafe hatal. ) Dlzglin aralik kalacak sekilde yerlesfirin.
Ariza sebebleri |6) Elektrod izolatéri kirli, dolayisiyla akim ) . ) i )
. . 6) Elektod ve izolatéri temizleyin, gerekiyorsa
atesleme devresi ile topraga bosaliyor. degistir
egistirin.
sinirlandiriimistir. 7) Gaz debisi yetersiz oldugundan veya hava/ g ) o
e N 7) Kontrol edin ve hava/gaz oranini diizeltin.
gaz orani kotl ayarlanmis oldugundan gaz
pilotu yanmamaktadir. 8) H |
; avasini alin.
8) (llk devreye alma esnasinda olustu ise) Gaz
borusunda hava vardir.
1) Pompa basinci hatali 1 p b diizelti
Yakit ¢ikigi var , fakat alev |2) Yakitta su var )  ompa basineini uze_ n
. 2) On isitic ve filtredeki dreyn tapalarini kullanarak
olugsmamasi sebebiyle d din. Gereki Kit tankint d
“devre digi” konumuna syyu ren.e in. Gere .|yorsa yakit tankini da uygun
. I . bir pompa ile dreyn edin.
geciyor (kirmizi 11k yan- [3) Fuel oil'in én 1sitmasi yetersiz.
3) Arttirin.
makta). 4) Yanma havasi ¢ok asiri fazla 4 v, h debisini it
5) Disk ve baslk arasi gegis ¢ok dar. ) Yanma havasi debisini azaltin.
6) Meme kirli veya yipranmis 5) Y?nm.a basligi hava regullatérinin pozisyonunu
. e dizeltin.
7) Gaz yakarken; Pilot briloriiniin veya ana 6) M i temislevi i dedistiri
emeyi temisleyin, gerekiyorsa degistirin.
briilériin hava/gaz orani hatali 7 H /y yin. g K :/ | d'g $G i
; aval/gaz oranini kontrol edin. Gerekiyorsa
8) (llk devreye alma esnasinda olustu ise) Gaz 9 y
ayarlayin.
borusunda hava vardir. T b .
Brulorden yakit . _ - .
“ ) . 1) Elektrik besleme hattini kontrol edin.
¢citkmaksizin devre |1) Birfaz gelmiyor. o o
” . . 2) Motoru tamir edin veya degistirin.
dis1” konumuna gegiyor (2) Elektrik motoru galismiyor. o )
. } . 3) Yakit girisini kontrol edin.
(kirmizi 11k yanmakta). 3) Fuel oil pompaya erisemiyor.
) ) 4) Doldurun.
4) Tankta hig fuel oil yok. 5 A
5) Yakit giris hattindaki valf kapali. 6) Sg:: temizlevi
6) Meme tikal O sokinvetemzeyn.
7) Ug fazl motor ok yéniiniin tersine déniyor. ) Bes .eme.ana arindan 1 fazin yerini cegighnn.
. 8) Temizleyin.
8) Dip valfi sizdiriyor veya tikah 9) Degistir
9) Pompa arizali ) - Degistirin.

10) On-isitici filtresi kirli
11) Elektromiknatis veya ilgili besleme devresi

arizal

12) Hava presostati basing yetersiz oldugunda

konum degistirmiyor.

13) Gaz valflarina elektrik gelmiyor veya

bobini arizali.

14) Gaz yok.

10) Temizleyin.
11) Kontrol edin, arizali pargayi degistirin.

12) Hava presostatini diizgiince ayarlayin veya basinci

arttirin (Hava klapesini agin)

13) Gaz valfi klemenslerine gelen voltaji kontrol edin.

Bobin ve elektrik beslemesini kontrol edin.

14) Gaz filtresinin temiz oldugunu kontrol edin. Basincin

yeterli olup olmadidini kontrol etmek i¢in gaz girisine
manometre baglayarak gaz giris basincini kontrol
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TECNOLOGIE PER IL CLIMA

PROBLEMIN DETAYLARI

Guriltili briilor pompasi

OLASI SEBEPLERI

Emme hortumu boru gapi ¢ok ufak

)

¢O6zUMU

1)ilgili talimatlari uygulayarak dikkatle
degistirin.

2) Borularda hava emisi 2) Hava emisini kontrol edin, varsa giderin.
3) Hat filtresi kirli 3) Sokiin ve temizleyin.
4) Asiri mesafe ve/veya tank ile pompa |4) Pompay tanka yakin mahale tasiyin.
arasinda negatif yikseklik farki veya
¢ok sayida hatali kacaklar (dirsekler,
bogazlar, vb.)
5) Yipranmis hortumla 5) Degistirin.
Briilor gcalismiyor. 1) Termostatlar (kazan veya minimum)veya | 1)Ayarlari daha uygun seviyeye ayarlayin veya
basing siivigleri veya seviye siivigleri agik kapanmalari igin bekleyin.
konumda 2) Degistirin
2) Alev sensérii (UV fotosel) kisa devre 3) Devre kiricilari resetleyin veya elektrik be-
3) Ana devre kirici agik kaldigindan besle- slemesi gelene kadar bekleyin veya atik
me yok veya sayag asiri akim kesme sigortalari degistirin.
devreyi acti veya elektrik beslemesi 4) Termostat ve seviye salter baglantilarini
kesildi veya sigortalar atik kontrol edin.
4) Termostat hatti, gosterildigi sekilde | 5) Degistirin.
kurulmamis veya bir termostat veya 6) Gaz basing degerini kontrol edin ve gerekliy-
seviye salteri agik konumda se gaz filtresi ¢aliglmasini ve basing regi-
5) Kontrol kutusunda dahili hata latéri galismasini kontrol edin. Minimum
6) Gaz brilérinde: gaz presostati ve ilgili besleme hattinin
Gaz yok, dolayisiyla minimum gaz perfomansini kontrol edin.
presostati briiloriin galismasina misaade
etmiyor.
1) Fuel oil ok soguk T) En isitici termostatini kullanarak sicakligi
Kivilcimli hatali alev arttirin.
2) Atomizasyon basinci gok diisiik 2) Dogru degere ayarlayin.
3) Asiri yanma havasi 3) Yanma havasini azaltin.
4) Meme kirli veya yipranmis oldugundan | 4) temizleyin veya degistirin.
meme debisi yetersiz
5) Yakitta su 5) On 1sitici tanki ve hat filtresini Userin-
6) Gaz brilérinde: deki bosaltma vanalarini kullanarak

Asirl yanma havasi veya yetersiz gaz
besleme debisi

temizleyin. (bu gorev icgin brilér pompasi
kullaniimamalidir.)
6) Yanma havasi ve/veya gaz ayarini yapin.

Dumanl veya kurumlu diizgiin
olmayan alev sekli

1) Yetersiz yanma havasi
2) Kirli veya yipranmis olmasi nedeniyle

3)

yetersiz meme
YAnma odasi hacmi i¢cin meme debisi
yetersiz.

4) Fuel oil sicakhg cok disuk
5) Uygun olmayan refraktor kaplama
(alev boslugunda asiri azalma)

6) Kazan veya baca kanallari tikali
7) Atomizasyon basinci gok diistk

1) Yanma havasini arttirin.

2) Temizleyin veya degistirin.

3) Memeyi degistirerek kapasitesini arttirin.

4) Arttirin

5) Kazan imalatgisinin talimatlarina dikkatle
uyarak degistirin.

6) Temizlettirin.

7) Dogru degere getirin.
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PROBLEMIN DETAYLARI

Hatali alev (yanip s6nmekte
veya yanma basligindan
firlamakta)

OLASI SEBEPLERI

1) Asin gekis (sadece baca aspiratdrii mev-
cut ise)

2) Kullanilan fuel oil tipine gére uygun olma-
yan onisitma sicakhgi

3) Meme kirli veya yipranmis olmasi nede-
niyle yetersiz meme

4) Fuel oil'de su

5) Kirli disk

6) Asirl yanma havasi

7) Disk ve baslik arasindaki hava gecisi
cok dar

)

¢O6zUMU

1) Kasnak caplarini degistirerek aspirator hizini
ayarlayin.

Klapeli bacanin en kesitini “kismayin”.

2) Arttirin veya azaltin.

3) Temizleyin veya degistirin.

4) Uzerindeki tapalari kullanarak hat filtresi
ve Onisitici tanki bosaltin. Gerekiyorsa,
uygun bir pompa ile tanki bosaltin. (bu
goérev icin brilér pompasi kesinlikle
kullanilmamalidir.)

5) Temizleyin.

6) Yanma havasini duglran.

7) Yanma basligi ayar mekanizmasinin pozis-
yonunu duzeltin.

Kazan iginde ¢liriime ve/veya
boru boyunlarinda yogusma

Baca ¢ikisinda kurum

1) Kazan galisma sicakligi gok disuk
(yogusma sicakligindan daha dustik)
2) Fuel oildeki silfir yuzdesi ylksek
3) Baca gazi sicakhgi cok dusik
(180°C’nin altinda)

1) Baca cikisindan dnce, baca izolasyonunun
yetersiz olmasi veya soguk hava emmesi
nedeni ile duman gazinin agir sogumasi
(180°C altinda)

2) Gaz brulorlerinde:

Yanma havasinin devamli olarak eksikligi
veya asir gaz

1) Calisma sicakligini arttirin.

2) Fuel oil tipini degistirin.

3) Yakit debisini arttirmak icin imalatginin
onayini aln.

1) Baca izolasyonunu kuvvetlendir ve bacaya
soguk havanin girebilecegi acikliklari
kapatin.

2) Yanma havasi ve/veya gaz debisini
ayarlayin.

Gazla calisirken bacada su

1) Yetersiz baca izolasyonu veya soguk hava
emmesi nedeniyle baca gazinin agiri
sogumasi (yogusma sicakligi altinda)

1) Baca izolasyonunu kuvvetlendirin ve baca-
ya soguk havanin girebilecegi agikliklari
kapatin.
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